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1. INFORMACJE PODSTAWOWE

Modut komunikacji PROFIBUS zapewnia wymiane danych pomiedzy
nadrzednym urzgdzeniem sterujgcym (master) a przetwornikiem masy MW-04
(slave), zgodnie z protokotem Profibus DP. Jednostka nadrzedna (master)
odczytuje cyklicznie sygnaty przetwornika masy MW-04 oraz zapisuje
cyklicznie stany przetwornika masy MW-04. Funkcjonalnosé komunikaciji
PROFIBUS z przetwornikiem masy MW-04 zapewnia:
e Odczyt masy,
Tarowanie,
Zerowanie,
Odczyt statusu,
Odczyt aktualnej jednostki masy,
Ustawienie i odczyt wartosci tary,
Ustawienie i odczyt wartosci progu LO,
START/STOP procesu dozowania,
Ustawienie i odczyt wartosci progu dozowania szybkiego,
Ustawienie i odczyt wartosci progu dozowania wolnego,
Odczyt statusu procesu dozowania,
Ustawienie i odczyt wartosci progu Min,
Ustawienie i odczyt wartosci progu Max.

2. KONFIGURACJA USTAWIEN PRZETWORNIKA MASY

Konfiguracji ustawien przetwornika masy MW-04 do komunikaciji
z wykorzystaniem protokotu Profibus dokonujemy za pomocg programu
komputerowego MWManager w podmenu <Komunikacja>. Konfiguracja
ustawien jest szczegdtowo opisana w instrukcji programu komputerowego
MWManager.



3. STRUKTURA DANYCH

3.1. Mapa pamieci

3.1.1. Adres wyjsciowy

dres
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Offset
0 M1 M1 M1 M1 T1 T1 T1 T1 J1 J1
1 S1 S1 LO1 | LO1 LO1 LO1 M2 M2 M2 M2
2 T2 T2 T2 T2 J2 J2 S2 S2 LO2 | LO2
3 LO2 | LO2 M3 M3 M3 M3 T3 T3 T3 T3
4 J3 J3 S3 S3 LO3 LO3 | LO3 | LOS M4 M4
5 M4 M4 T4 T4 T4 T4 J4 J4 S4 S4
6 LO4 | LO4 | LO4 | LO4 - - - - MIN | MIN
7 MIN | MIN MAX | MAX | MAX | MAX DS DS DS DS
8 DW DW DW DW - - - - - -
9 - - - - - - - - - -
10 - - ST1 ST1 ST2 ST2 | ST3 | ST3 | ST4 | ST4

M1 Masa dla 1 platformy, 4 bajty, float

M2 Masa dla 2 platformy, 4 bajty, float

M3 Masa dla 3 platformy, 4 bajty, float

M4 Masa dla 4 platformy, 4 bajty, float

T1 Tara dla 1 platformy, 4 bajty, float

T2 Tara dla 2 platformy, 4 baijty, float

T3 Tara dla 3 platformy, 4 baijty, float

T4 Tara dla 4 platformy, 4 bajty, float

J1 Jednostka aktualna dla 1 platformy, 2 bajty, word

J2 Jednostka aktualna dla 2 platformy, 2 bajty, word

J3 Jednostka aktualna dla 3 platformy, 2 bajty, word

J4 Jednostka aktualna dla 4 platformy, 2 bajty, word

S1 Status dla 1 platformy, 2 bajty, word

S2 Status dla 2 platformy, 2 bajty, word

S3 Status dla 3 platformy, 2 bajty, word

S4 Status dla 4 platformy, 2 bajty, word

LO1 Prég LO dla 1 platformy, 4 baijty, float




LO2 Prog LO dla 2 platformy, 4 baijty, float
LO3 Prog LO dla 3 platformy, 4 baijty, float
LO4 Prog LO dla 4 platformy, 4 baijty, float
MIN Prog MIN dla aktywnej platformy, 4 bajty, float

MAX Prog MAX dla aktywnej platformy, 4 bajty, float

DS Prog dozowania szybkiego dla aktywnej platformy, 4 bajty, float

DW Prog dozowania wolnego dla aktywnej platformy, 4 bajty, float

ST1 Status procesu dla 1 platformy, 2 bajty, word

ST2 Status procesu dla 2 platformy, 2 bajty, word

ST3 Status procesu dla 3 platformy, 2 bajty, word

ST4 Status procesu dla 3 platformy, 2 bajty, word

3.1.2. Adres wejsciowy

Adres
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Offset
0 C C CP CP P P T T T T
1 LO LO LO LO - - MIN | MIN MIN MIN
2 MAX | MAX | MAX | MAX DS DS DS DS DW DW
3 DW DW - - - - - - - -
4 - - - - - - - - - -
C Komenda, 2 bajty, word
CP Komenda z parametrem, 2 bajty, word
P Wybrana (aktywna) platforma
T Tara dla platformy, 4 bajty, float
LO Prog LO dla platformy, 4 baijty, float
MIN Prég MIN dla platformy, 4 baijty, float
MAX Prog MAX dla platformy, 4 bajty, float
DS Prég dozowania szybkiego dla platformy, 4 bajty, float
DW Prég dozowania wolnego dla platformy, 4 baijty, float

3.2. Opis zmiennych

3.2.1. Zmienne wyjsciowe

Odczyt zmiennych wyjsciowych pozwala uzyska¢ informacje o stanie
urzgdzenia.




Wszystkie wartosci wyjsciowe,
wyswietlane w jednostce kalibracyjnej.

z wyjatkiem masy, s3a

Nazwa zmiennej wyjsciowej Adres Dtugosé [stowa] | Typ danych
Masa 1 platformy 0 2 float
Tara 1 platformy 4 2 float
Jednostka 1 platformy 8 1 word
Status 1 platformy 10 1 word
LO 1 platformy 12 2 float
Masa 2 platformy 16 2 float
Tara 2 platformy 20 2 float
Jednostka 2 platformy 24 1 word
Status 2 platformy 26 1 word
LO 2 platformy 28 2 float
Masa 3 platformy 32 2 float
Tara 3 platformy 36 2 float
Jednostka 3 platformy 40 1 word
Status 3 platformy 42 1 word
LO 3 platformy 44 2 float
Masa 4 platformy 48 2 float
Tara 4 platformy 52 2 float
Jednostka 4 platformy 56 1 word
Status 4 platformy 58 1 word
LO 4 platformy 60 2 float
MIN aktywnej platformy 68 2 float
MAX aktywnej platformy 72 2 float
Prog dozowania szybkiego aktywnej platformy 76 2 float
Prog dozowania wolnego aktywnej platformy 80 2 float
Status procesu 1 platformy 102 1 word
Status procesu 2 platformy 104 1 word
Status procesu 3 platformy 106 1 word
Status procesu 4 platformy 108 1 word

e Masa — zwraca wartos¢ masy w aktualnej jednostce.

e Tara —zwraca wartos¢ tary w jednostce kalibracyjnej.

o Jednostka — okresla aktualng (wyswietlang) jednostke masy.




Nr bitu
Jednostka B5 B4 B3 B2 Bl BO Dec
g Gram 0 0 0 0 0 1
kg Kilogram 0 0 0 0 1 0
ct Karat 0 0 0 1 0 0
Ib Funt 0 0 1 0 0 0
oz Uncja 0 1 0 0 0 0 16
N Newton 1 0 0 0 0 0 32
e Status — okreéla stan wagi (platformy).
Bit statusu | Zadanie Dec
0 Pomiar prawidtowy(waga nie zgtasza btedu). 1
1 Pomiar stabilny. 2
2 Waga jest w zerze. 4
3 W aga jest wytarowana. 8
4 Waga jest w drugim zakresie. 16
5 Waga jest w trzecim zakresie. 32
6 Waga zgtasza btagd NULL. 64
7 Waga zgtasza btad LH. 128
8 Waga zgtasza btagd FULL. 256
Przyktad:
Numer bitu B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO
Wartosé 0 0 0 0 1 0 0 1 1
Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.
e LO - zwraca wartos¢ progu LO w jednostce kalibracyjne;j.
e MIN zwraca warto$¢ ustawionego Progu MIN (w jednostce

kalibracyjnej).

e MAX

zwraca warto$¢ ustawionego Progu MAX (w jednostce
kalibracyjnej).

e Prég dozowania szybkiego - zwraca wartos¢ ustawionego progu
dozowania szybkiego (w jednostce kalibracyjnej).

e Prég dozowania wolnego
dozowania wolnego (w jednostce kalibracyjnej).

zwraca warto$¢ ustawionego progu



e Status procesu - okresla status procesu dozowania.

Wartos¢ dziesietna Status procesu Numer bitu
zmiennej (Dec) B1 BO
0 Proces nieaktywny. 0 0
1 Start dozowania. 0 1
2 Zatrzymanie dozowania. 1 0
3 Koniec dozowania. 1 1

3.2.2. Zmienne wejsciowe

Zapis zmiennych wyjsciowych do przetwornika masy MW-04 pozwala wptywac
na jego dziatanie.

Wszystkie wartosci wejsciowe sa ustawiane wzgledem
jednostki kalibracyjnej.

Nazwa zmiennej wejsciowej Adres Dtugosc¢ [stowa] Typ danych
Komenda 0 1 word
Komenda ztozona 2 1 word

Parametry komendy ztozonej

Platforma 4 1 word
Tara 6 2 float
LO 10 2 float
MIN 16 2 float
MAX 20 2 float
Prog dozowania szybkiego 24 2 float
Prog dozowania wolnego 28 2 float

¢ Komenda - komenda podstawowa. Ustawienie odpowiedniego bitu
komendy realizuje bezposrednio zadanie zgodnie z tabela:

Bit komendy | Zadanie Dec
0 Zerowanie platformy. 1
1 Tarowanie platformy. 2
5 Start procesu dozowania. 32
6 Stop procesu dozowania. 64




Przykiad:
0000 0000 0010 0000 - komenda wykona start procesu dozowania
na aktywnej platformie.

o Komenda zlozona - Ustawienie odpowiedniego bitu komendy realizuje
zadanie zgodnie z tabela:

Bit komendy | Zadanie Dec
0 Ustaw wartos¢ tary aktywnej platformy. 1
1 Ustaw warto$¢ progu LO aktywnej platformy. 2
3 Ustaw wartos¢ progu MIN aktywnej platformy. 8
4 Ustaw warto$¢ progu MAX aktywnej platformy. 16
5 Ustaw warto$é progu dozowania szybkiego aktywnej platformy. 32
6 Ustaw warto$¢ progu dozowania wolnego aktywnej platformy. 64
8 Ustaw aktywna platforme. 256

Przyktad:

0000 0000 0000 0010 — komenda wykona ustawienie progu LO na wartos¢
podang w parametrze LO (adres 10).

Komenda zfozona wymaga ustawienia odpowiedniego
parametru adresy od 4 do 28.

e Platforma — parametr komendy ztozonej — numer aktywnej platformy:

Wartos¢ dziesietna parametru Numer platformy
0 1
1 2
2 3
3 4
e tara — parametr komendy ziozonej - wartos¢ tary (w jednostce

kalibracyjnej).

e LO — parametr komendy ztozonej - wartos¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjnej).

e MIN - parametr komendy ziozonej - wartos¢ Progu MIN (w jednostce
kalibracyjnej).
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e MAX - parametr komendy ztozonej - warto$¢ Progu MIN (w jednostce
kalibracyjnej).

e Prog dozowania szybkiego - parametr komendy ziozonej — wartos¢
progu dozowania szybkiego (w jednostce kalibracyjnej).

e Prég dozowania wolnego - parametr komendy ztoZzonej — wartos¢ progu
dozowania wolnego (w jednostce kalibracyjnej).

Komenda lub komenda z parametrem wykonywana jest
jednorazowo po wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli
konieczne jest ponowne wykonanie komendy z ustawionym

tym samym bitem nalezy go najpierw wyzerowac.

Przykiad:
Komenda Adres 1 Adres 0
Tarowanie 0000 0000 0000 0010
Zerowanie bitow komendy 0000 0000 0000 0000
Tarowanie 0000 0000 0000 0010
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