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1. INFORMACJE PODSTAWOWE

A.

Znakowy protokdt komunikacyjny przeznaczony jest do komunikacji
miedzy wagg RADWAG a urzgdzeniem zewnetrznym, przy pomocy
interfejsow RS-232, USB*, Ethernet*.

. Protokét sktada sie z komend przesytanych z urzgdzenia zewnetrznego

do wagi i odpowiedzi z wagi do urzadzenia.

. Odpowiedzi sg wysytane z wagi kazdorazowo po odebraniu komendy

jako reakcja na dang komende.

. Przy pomocy komend skfadajgcych sie na protokdt komunikacyjny

mozna uzyskiwac informacje o stanie wagi jak i wptywaé na jej dziatanie,
np. mozliwe jest: otrzymywanie z wagi wynikbw wazenia, kontrolowanie
wyswietlacza, itp.

*) - W zaleznosci od dostepnosci interfejsu w danym typie wagi.

2. ZESTAW ROZKAZOW

Rozkaz Opis komendy

z Taruj wage

T Zeruj wage

TZ Taruj/Zeruj wage

oT Odczyt tary

uTt Ustaw tare

S Podaj wynik stabilny w jednostce podstawowej

Si Podaj wynik natychmiast w jednostce podstawowej
SuU Podaj wynik stabilny w jednostce aktualnej

Sul Podaj wynik natychmiast w jednostce aktualnej

Cc1 Wigcz transmisje ciggtg w jednostce podstawowe;j
Cco Wytacz transmisje cigglg w jednostce podstawowej
Ccu1 Wigcz transmisje ciagta w jednostce aktualnej

Cuo Wylgcz transmisje ciagtg w jednostce aktualnej

K1 Zablokuj klawiature wagi

KO0 Odblokuj klawiature wagi

DH Ustaw dolny prég dowazania

UH Ustaw gérny prég dowazania

ODH Podaj wartos¢ dolnego progu dowazania
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OUH Podaj wartos¢ gérnego progu dowazania

SS Symulacja wecisnigcia przycisku ENTER/PRINT

SM Ustaw mase pojedynczej sztuki

BP Uruchom sygnat dzwigkowy

BN Podaj typ wagi

FS Podaj maksymalny udzwig

RV Podaj wersje programu

A Ustaw autozero

IC Kalibracja wewnetrzna

IC1 Zablokuj automatyczng kalibracje wewnetrzng wagi
ICO Odblokuj automatyczng kalibracje wewnetrzng wagi
Ul Podaj dostepne jednostki

us Ustaw aktualng jednostke

UG Podaj aktualng jednostke

NB Podaj numer fabryczny

PC Wyslij wszystkie zaimplementowane komendy
& Kazdy rozkaz musi zostaé zakonczony znakami CR LF.

3. FORMAT ODPOWIEDZI NA PYTANIE Z KOMPUTERA

Indykator po przyjeciu rozkazu odpowiada:

XX_A CRLF komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

XX_D CRLF zakonczono komende (wystepuje tylko po XX_A).

XX_ICRLF komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

XX _ACRLF komenda zrozumiana, ale wystgpito przekroczenie zakresu max.

XX _vCRLF komenda zrozumiana, ale wystgpito przekroczenie zakresu min.
ES_CRLF komenda niezrozumiana.

XX _ECRLF przekroczony limit czasu przy oczekiwaniu na wynik stabilny (limit

czasowy jest parametrem charakterystycznym wagi).

XX - w kazdym przypadku jest nazwg wystanego rozkazu.
- reprezentuje znak odstepu (spacji).




4. OPIS KOMEND

4.1. Zeruj wage
Sktadnia: Z CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

Z_A CRLF [ komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

Z_D CRLF [ zakonczono komende.

Z_A CRLF [komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

Z_* CRLF [komenda zrozumiana, ale wystgpito przekroczenie zakresu zerowania.
Z_A CRLF [ komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

Z_E CRLF [ przekroczony limit czasu przy oczekiwaniu na wynik stabilny.
Z_ICRLF [ komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

4.2. Taruj wage
Skfadnia: T CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

T_ACRLF | komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

T_D CRLF | zakonczono komende.

T_ACRLF | komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

T_vCRLF | komenda zrozumiana, ale wystgpito przekroczenie zakresu tarowania.
T_A CRLF [ komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

T_E CRLF | przekroczony limit czasu przy oczekiwaniu na wynik stabilny.
T_ICRLF [ komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

4.3. Taruj/Zeruj wage
Sktadnia: TZ CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

T_A CRLF [ komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

T_D CRLF | zakonczono komende.

T_A CRLF [ komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

T_E CRLF | przekroczony limit czasu przy oczekiwaniu na wynik stabilny.
T_ICRLF [ komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

A\

Komenda obstugiwana tylko w wagach nielegalizowanych.




4.4. Podaj wartos¢ tary
Sktadnia: OT CRLF
Odpowiedz: OT_TARA CR LF - komenda wykonana.

Format ramki tary jakg odpowiada indykator:

1 2 3 4 5-6 7-15 16 17 ‘ 18 ‘ 19 20 21
(0] T spacja Z’.‘ak . spacja tara spacja jednostka CR LF
stabilno$ci
Tara - 9 znakéw z wyréwnaniem do prawe;.

Jednostka - 3 znaki z wyréwnaniem do lewe;.

4.5. Ustaw tare
Sktadnia: UT_TARA CR LF, gdzie TARA - wartos¢ tary

Mozliwe odpowiedzi:

UT_OK CRLF [ komenda wykonana.

UT_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

ES CRLF - komenda niezrozumiana (nieprawidtowy format tary).

W formacie tary nalezy uzywac kropki jako znacznika miejsc
po przecinku.

4.6. Podaj wynik stabilny w jednostce podstawowej
Sktadnia: S CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

S_ACRLF - komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.
S_ECRLF - przekroczony limit czasu przy oczekiwaniu na wynik stabilny.
S_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.
S_ACRLF - komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

RAMKA MASY |- zwracana jest wartos¢ masy w jednostce podstawowe;.

Format ramki masy jakg odpowiada indykator:

1 2-3 4 5 6 7-15 16 17 18 19 20 21
S spacja znak spacja znak masa spacja jednostka CR LF
pac stabilnosci pacy pacj )




Przykiad:

S CR LF - rozkaz z komputera.

S _ A CR LF - komenda zrozumiana i rozpoczeto jej wykonywanie.

S - 8.5 _g_ _ CRLF-komenda wykonana, zwracana jest

wartos¢ masy w jednostce podstawowe;.

4.7. Podaj wynik natychmiast w jednostce podstawowej
Skfadnia: SI CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

SI_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

RAMKA MASY |- zwracana jest warto$¢ masy w jednostce podstawowej natychmiast.

Format ramki masy jakg odpowiada indykator:

1 2 3 4 5 6 7-15 16 17 18 19 20 21
S | spacja znak spacja znak masa spacja jednostka CR LF
paci stabilnosci pac] pac] )
Przykiad:

S | CR LF - rozkaz z komputera.
SI_?_______ 18.5_kg_ CRLF - komenda wykonana, zwracana jest
wartos¢ masy w jednostce podstawowej natychmiast.

4.8. Podaj wynik stabilny w jednostce aktualnej
Skfadnia: SU CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

SU_ACRLF [ komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

SU_E CRLF [ przekroczony limit czasu przy oczekiwaniu na wynik stabilny.
SU_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.
SU_ACRLF [ komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.

RAMKA MASY | zwracana jest warto$¢ masy w jednostce aktualne;.

Format ramki masy jakg odpowiada indykator:

1 2 3 4 5 6 7-15 16 17 ‘ 18 ‘ 19 20 21
S ] spacja znak spacja znak masa spacja jednostka CR LF
stabilnosci




Przyktad:

S U CR LF - rozkaz z komputera.

S U _ A CRLF - komenda zrozumiana i rozpoczeto jej wykonywanie

SU__ _-__172.135_N_ _CRLF-komenda wykonana, zwracana
jest wartos¢ masy w jednostce aktualne;.

4.9. Podaj wynik natychmiast w jednostce aktualnej
Skfadnia: SUI CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

SULLICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

RAMKA MASY |- zwracana jest warto$¢ masy w jednostce aktualnej natychmiast.

Format ramki masy jakg odpowiada indykator:

1 12| 3 4 5 6 7-15 16 17 | 18 | 19 | 20 | 21
S u | znak spacja znak masa spacja jednostka CR LF
stabilnosci pac) pac )
Przykitad:
S U I CR LF - rozkaz z komputera.
SUI?_-___58.237_kg_CRLF -komenda wykonana, zwracana jest

wartos¢ masy w jednostce aktualnej natychmiast.

4.10. Wiacz transmisje ciggta w jednostce podstawowej
Sktadnia: C1 CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

C1_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

C1_ACRLF - komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.
RAMKA MASY |- zwracana jest wartos¢ masy w jednostce podstawowe;.

Format ramki masy jakg odpowiada indykator:

1 2 3 4 5 6 7-15 16 17 18 19 20 21
S | spacja znak spacja znak masa | spacja jednostka CR LF
stabilnosci




4.11. Wylacz transmisje ciagta w jednostce podstawowej
Sktadnia: CO CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

CO_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

CO_ACRLF - komenda zrozumiana i wykonana.

4.12. Wiacz transmisje ciggla w jednostce aktualnej
Sktadnia: CU1 CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

CU1_ICRLF | komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

CU1_A CRLF [ komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.
RAMKA MASY | zwracana jest warto$¢ masy w jednostce aktualne;j.

Format ramki masy jakg odpowiada indykator:

1 2 3 4 5 6 7-15 16 17 18 19 20 21
S U | znak spacja znak masa spacja jednostka CR LF
stabilnosci pac pac J

4.13. Wylacz transmisje ciagta w jednostce aktualnej
Sktadnia: CUO CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

CUO_I CRLF | komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

CUO_A CRLF [ komenda zrozumiana i wykonana.

4.14. Zablokuj klawiature wagi
Skfadnia: K1 CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

K1_I CRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

K1_OK CRLF | komenda wykonana.

& Komenda nie jest pamietana po restarcie wagi.
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4.15. Odblokuj klawiature wagi
Sktadnia: KO CR LF
Odpowiedz: KO_OK CR LF - komenda wykonana.

4.16. Ustaw dolny préog dowazania
Sktadnia: DH_XXXXX CR LF, gdzie XXXXX - format masy.

Mozliwe odpowiedzi:

DH_OKCRLF - komenda wykonana.

ES CRLF - komenda niezrozumiana (nieprawidtowy format masy).

4.17. Ustaw gorny prég dowazania
Sktadnia: UH_XXXXX CR LF, gdzie XXXXX - format masy.

Mozliwe odpowiedzi:

UH_OK CRLF - komenda wykonana.

ES CRLF - komenda niezrozumiana (nieprawidtowy format masy).

4.18. Podaj wartos¢ dolnego progu dowazania
Skfadnia: ODH CR LF
Odpowiedz: DH_MASA CR LF - komenda wykonana.

Format odpowiedzi:

1 2 3 4-12 13 14 15 16 17 18 19
D H spacja masa spacja jednostka spacja CR LF
Masa - 9 znakéw z wyréwnaniem do prawe;.

Jednostka - 3 znaki z wyréwnaniem do lewe;.

4.19. Podaj wartos¢ gornego progu dowazania
Sktadnia: OUH CR LF
Odpowiedz: UH_MASA CR LF - komenda wykonana.

Format ramki masy, jakg odpowiada indykator:

1 2 3 4-12 13 14 15 16 17 18

19

U H spacja masa spacja jednostka spacja CR

LF
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Masa - 9 znakéw z wyrdéwnaniem do prawe;.
Jednostka - 3 znaki z wyréwnaniem do lewe;j.

4.20. Symulacja wcisniecia przycisku ENTER/PRINT
Skiadnia: SS CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

SS_OK CRLF - komenda wykonana.

Wystanie rozkazu S S CR LF do wagi powoduje automatyczny zapis wazenia
w bazie z jednoczesnym wywotaniem zadeklarowanego wydruku.

wszystkie warunki wykonania wazenia (kontrola wyniku,

j Podczas wysfania rozkazu do wagi muszg byé spetnione
stabilny odczyt masy itd.).

4.21. Ustaw mase pojedynczej sztuki
Sktadnia: SM_XXXXX CR LF, gdzie: _ - spacja, XXXXX - format masy.

Mozliwe odpowiedzi:

SM_OK CRLF | komenda wykonana.

SM_I CRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

ES CRLF - komenda niezrozumiana (nieprawidtowy format masy).

& Rozkaz obstugiwany w modzie pracy ,,Liczenie sztuk”.

4.22. Uruchom sygnat dzwiekowy

Sktadnia: BP_TIME CR LF, gdzie: _ - spacja, TIME - czas w [ms] trwania
sygnatu dzwiekowego. Zalecany przedziat <50+-5000>.

Mozliwe odpowiedzi:

BP_OK CRLF | komenda wykonana, uruchamia sygnat BEEP.

BP_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

BP_E CRLF - komenda niezrozumiana (nieprawidtowy format czasu trwania).
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Przyktad:

BP_350 CR LF - rozkaz z komputera (wtgcz BEEP na czas 350ms).
BP_OK CR LF - BEEP zaigczony.

W przypadku podania wartosSci wiekszej od dopuszczalnej
dla danego urzadzenia, BEEP zostanie uaktywniony
na maksymalny czas obstugiwany przez urzadzenie.

AN
AN

BEEP wywofany komenda BP, zostanie przerwany, jezeli
w czasie jego trwania nastapi uaktywnienie sygnafu z innego
zrédfa (np. klawiatura).

4.23. Podaj typ wagi
Sktadnia: BN CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

BN_A_”"x” CRLF | komenda zrozumiana, zwracany jest typ wagi.

BN_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

x - typoszereg wagi (miedzy znakami cudzystowu).

Przykitad:

BN CR LF - rozkaz z komputera.
BN_A_"1” - komenda wykonana, zwracany jest typ wagi - "1” (WLC/A2).

4.24. Podaj maksymainy udzwig
Sktadnia: FS CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

FS_A_"x” CRLF [ komenda zrozumiana, zwracany jest Max wagi.

FS_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

x - Max wagi bez dziatek wybiegu (migedzy znakami cudzystowu).

Przykiad:

FS CR LF - rozkaz z komputera.
FS_A_"2000.00” - komenda wykonana, zwracany jest maksymalny udzwig
wagi - "2000g”.
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4.25. Podaj wersje programu
Sktadnia: RV CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

RV_A_"x” CRLF [ komenda zrozumiana, zwracana jest wersja programu.

RV_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

X - wersja programu (miedzy znakami cudzystowu).

Przyktad:

RV CR LF - rozkaz z komputera.
RV_A_"1.0” - komenda wykonana, zwracana jest wersja programu - ”1.0”.

4.26. Ustaw AUTOZERO

Sktadnia: A_n CR LF, gdzie: _ - spacja; n - parametr, wartos¢ dziesietna
okreslajgca ustawienie autozero (n = 0 - autozero wylgczone, n = 1 - autozero
wigczone).

Mozliwe odpowiedzi:

A_OKCRLF - komenda wykonana.

- wystgpit blgd podczas wykonywania komendy, brak parametru
lub nieprawidtowy format.

A_ECRLF

A_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

& Komenda zmienia ustawienia dla aktywnego modu pracy.

Komenda wiagcza dziatanie AUTOZERA do momentu wytgczenia rozkazem
A 0 CRLF.

Przykiad:

A_1 CR LF - rozkaz z komputera.
A_OK CR LF - komenda wykonana, autozero wtgczone.

4.27. Kalibracja wewnetrzna
Skfadnia: IC CR LF

Mozliwe odpowiedzi:
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IC_A CRLF [ komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.
IC_D CRLF [ zakonczono kalibracje.

IC_A CRLF [-komenda zrozumiana, rozpoczeto wykonywanie.
IC_E CR LF [ przekroczony zakres, limit czasu przy oczekiwaniu na wynik stabilny.

IC_ICRLF [ komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

& Komenda dotyczy wag z kalibracja wewnetrzna.

4.28. Zablokuj automatyczng kalibracje wewnetrzng wagi
Skfadnia: IC1 CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

IC1_OKCRLF - komenda wykonana.
IC1_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.
IC1_E CRLF - operacja nie jest mozliwa, np. w przypadku wagi legalizowane;j.

Komenda dotyczy wag z kalibracjg wewnetrzna.

& W wagach legalizowanych operacja nie jest mozliwa.

W wagach nielegalizowanych komenda blokuje kalibracje wewnetrzng,
do momentu jej odblokowania rozkazem ICO0 CR LF lub wytgczenia wagi.
Komenda nie zmienia ustawien wagi, dotyczgcych czynnikéw decydujgcych
0 rozpoczeciu procesu kalibraciji.

4.29. Odblokuj automatyczng kalibracje wewnetrzng wagi
Skfadnia: ICO CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

ICO_OK CR LF

- komenda wykonana.

ICO_I CR LF

- komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

& W wagach legalizowanych operacja nie jest mozliwa.
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4.30. Podaj dostepne jednostki
Sktadnia: Ul CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

Ul_"x4,X2,...Xn"_OK CR LF - komenda zrozumiana, zwracane sg dostepne
jednostki.

ULLICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie
niedostepna.

X — parametr, oznaczenie jednostek oddzielone przecinkami.
W przypadku jednostki gtéwnej [g]: x — g, kg, ct, Ib.
W przypadku jednostki gtoéwnej [kg]: x — g, kg, N, Ib.

Przyktad:

Ul CR LF - rozkaz z komputera.
Ul_"g,kg,ct,Ib”_OK CR LF — zwracane sg dostepne jednostki.

4.31. Ustaw aktualng jednostke
Sktadnia: US_x CR LF, gdzie

Mozliwe odpowiedzi:

US_x_OK CRLF |-komenda wykonana, zwraca ustawiong jednostke.

US_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

US_E CRLF - wystgpit btad podczas wykonywania komendy, brak parametru
lub nieprawidtowy format.

X — parametr, oznaczenie jednostek.
W przypadku jednostki gtéwnej [g]: x — g, kg, ct, Ib, next.
W przypadku jednostki gtéwnej [kg]: x — g, kg, N, Ib, next.

W przypadku, gdy x=next komenda powoduje zmiane
jednostki na nastepna z dostepnej listy.

Przykitad:

US_ct CR LF - rozkaz z komputera.
US_ct_ OK CRLF - ustawiono aktualng jednostke ,ct”.
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4.32. Podaj aktualng jednostke
Sktadnia: UG CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

UG_x_OK CR LF |- komenda zrozumiana, zwracana jest ustawiona jednostka.

UG_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie niedostepna.

X — parametr, oznaczenie jednostki.

W przypadku jednostki gtownej [g]: x — g, kg, ct, Ib, pcs, %.
W przypadku jednostki gtdwnej [kg]: x — g, kg, N, Ib, pcs, %.
Przykiad:

UG CR LF - rozkaz z komputera.
UG_ct_OK CR LF - aktualnie wybrana jednostka ,ct”.

4.33. Podaj numer fabryczny
Sktadnia: NB CR LF

Mozliwe odpowiedzi:

NB_A_"Nr fabryczny” CRLF | komenda zrozumiana, zwracany jest numer
fabryczny wagi.

NB_ICRLF - komenda zrozumiana, ale w danym momencie
niedostepna.

”nr fabryczny” — parametr, okreslajgcy numer fabryczny urzadzenia. Zwracany
pomiedzy znakami cudzystowu.

Przyktad:

NB CR LF - rozkaz z komputera.
NB_A_"123456” CR LF — numer fabryczny urzgdzenia — 123456.

4.34. Wyslij wszystkie zaimplementowane komendy
Sktadnia: PC CRLF

Odpowiedz: PC_A_"Z,T,S,Sl,SU,SUl,C1,C0,CU1,CU0,DH,ODH,UH,OUH,OT,
uUT, SM,K1,K0,BP,IC,IC1,IC0,SS,NB,BN,FS,RV,A,UlLUS,UG,PC”’CR LF

— komenda wykonana, indykator wystat wszystkie zaimplementowane
komendy.
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5. WYDRUK RECZNY / WYDRUK AUTOMATYCZNY

Uzytkownik moze generowac z wagi wydruki recznie lub automatyczne.

e Woydruk reczny generowany jest po umieszczeniu na platformie wagowe;j
wazonego tadunku i po ustabilizowaniu sie wyniku wazenia wcisnieciu
klawisza ENTER/PRINT.

e Wydruk automatyczny generowany jest automatycznie po umieszczeniu
na platformie wagowej wazonego tadunku i ustabilizowaniu sie wyniku
wazenia.

Jezeli waga jest legalizowana to wydruk pomiaréw
chwilowych jest zablokowany.

Format wydruku:

1 2 3 4-12 13 14 ‘ 15 ‘ 16 17 18
znak spacja znak masa spacja jednostka CR LF
stabilnosci pac) pac] J

[spacja] jezeli wynik jest stabilny

[?] jezeli wynik jest niestabilny

[*] jezeli wystapi btad przekroczenia zakresu na +
[v] jezeli wystgpi btad przekroczenia zakresu na -

[spacja] dla wartosci dodatnich

Znak stabilnosci

Znak [-] dla wartosci ujemnych
Masa 9 znakdw z kropkg z wyréwnaniem do prawej
Jednostka 3 znaki z wyréwnaniem do lewej
Rozkaz 3 znaki z wyréwnaniem do lewej
Przykiad 1:

______ 1832.0_g9g_ _ CRLF - wydruk wygenerowany z wagi
po nacisnieciu przycisku ENTER/PRINT.

Przyktad 2:

? _-____2.237 _1b _ CR LF - wydruk wygenerowany z wagi
po namsmecm przymsku ENTER/PRINT.

Przykiad 3:

A 0.000 _ kg_ CRLF - wydruk wygenerowany z wagi

po nacisnieciu przycisku ENTER/PRINT.
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6. TRANSMISJA CIAGLA

Waga posiada mozliwos¢ wydruku wartosci masy w transmisji ciggtej zaréwno
w jednostce podstawowej jak i dodatkowej. Tryb transmisji moze zostaé
wigczony poprzez wydanie rozkazu z komputera lub poprzez ustawienie
parametru w wadze.

Format ramki wysytanej przez wage w przypadku ustawienia parametru
<5.1.2.Cnt> na wartos¢ CntA:

1 2 3 4 5 6 7-15 16 17 | 18 | 19 | 20 21
S | spacja znak spacja znak masa spacja jednostka CR | LF
stabilnosc

[spacja] jezeli wynik jest stabilny

[?] jezeli wynik jest niestabilny

[*] jezeli wystgpi btad przekroczenia zakresu na +
[v] jezeli wystapi btad przekroczenia zakresu na -

[spacja] dla wartosci dodatnich

Znak stabilnosci

Znak [-] dla wartos$ci ujemnych

Masa 9 znakéw z kropkg z wyréwnaniem do prawej
Jednostka 3 znaki z wyréwnaniem do lewej

Rozkaz 3 znaki z wyréwnaniem do lewej

Format ramki wysytanej przez indykator w przypadku ustawienia parametru
<5.1.2.Cnt> na wartos¢ Cntb:

1 2 3 4 5 6 7-15 16 17 | 18 | 19 20 21
znak ) . )
S U | stabilnosci spacja znak masa spacja jednostka CR | LF

[spacja] jezeli wynik jest stabilny

[?] jezeli wynik jest niestabilny

[*] jezeli wystgpi btad przekroczenia zakresu na +
[v] jezeli wystgpi bfad przekroczenia zakresu na -

[spacja] dla wartosci dodatnich

Znak stabilnosci

Znak [-] dla wartos$ci ujemnych

Masa 9 znakéw z kropkg z wyréwnaniem do prawej
Jednostka 3 znaki z wyréwnaniem do lewej

Rozkaz 3 znaki z wyréwnaniem do lewej
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