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1. CONFIGURACION DE LOS AJUSTES DE LA PLATAFORMA

La configuracién de la plataforma HRP para la comunicacion mediante el
protocolo PROFINET se realiza mediante el software MWMH MANAGER
disponible en el sitio web www.radwag.com.En la pestafia COMUNICACION>
DISPOSITIVOS, seleccione el protocolo Profinet y luego ingrese la direccion
IP, la mascara de subred y el nombre del dispositivo en la red Profinet. Para
obtener mas informacion, consulte el manual del usuario del dispositivo en
www.radwag.com.

2. ESTRUCTURA DE DATOS
2.1. Registros de entrada

Lista de las variables de entrada:

Variable Offset Longitud [WORD] Tipo de datos
Masa 0 2 float
Tara 4 2 float
Unidad 8 1 word
Estado de la plataforma 10 1 word
Umbral LO 12 2 float
Estado de entradas 66 1 word
Min 68 2 float
Max. 72 2 float
Umbral de dosificacion rapida 76 2 float
Umbral de dosificacion lenta 80 2 float
Estado de calibracién 100 1 word
Estado de proceso de dosificacion 102 1 word

Masa de la plataforma - el valor de la masa de la carga se devuelve en la
unidad actual

Tara de plataforma - el valor de tara de la plataforma se devuelve en la
unidad de calibracién

Unidad de la plataforma — determina la unidad de masa de la plataforma
actual (visualizada)

Bit del registro
0 - gramo [g]
1 - kilogramo [kg]
2 - libra [Ib]
3 - uncia [0z]



http://www.radwag.com/
http://www.radwag.com/

- quilates [ct]
- Newton [N]

Ejemplo:

Valor de lectura HEX 0x02.Forma binaria:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje
dada.

Bit del
registro

medicion correcta (la balanza no informa un error)
medicion estable

balanza esta en cero

balanza estéa tarado

balanza esta en el segundo rango

balanza estéa en el tercer rango
balanza informa un error NULL

balanza informa un error LH

balanza informa un error FULL

O[N] W|N|(FL|O

necesidad de calibracién de tiempo / necesidad de calibracién de temperatura

Ejemplo:
Valor de lectura HEX . 0x13

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 [ B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

La balanza no informa un error, medicion estable en el segundo rango.

Umbral LO - devuelve el valor umbral LO en la unidad de calibracién de la
plataforma dada.

Estado de entradas-mascara de bits de las entradas de la plataforma
Ejemplo:

Valor de lectura HEX . 0x02

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 [ B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1




Las entradas 1 y 2 de la plataforma estan en estado alto.

MIN - devuelve el valor ajustado en umbral MIN (en la unidad actual).
MAX. - devuelve el valor ajustado en umbral MAX. (en la unidad actual).

Umbral de dosificacién rapida - devuelve el valor del umbral de dosificacién
rapida configurado (gruesa)

Umbral de dosificacion lenta - devuelve el valor del umbral de dosificacion
lenta configurado (precisa)

Estado de calibracion

0x00 — calibracion completada correctamente
0x01 — proceso activo

0x02 — rango excedido

0x03 — tiempo excedido

0x04 — proceso interrumpido

Estado del proceso de dosificacidn _— determina el estado del proceso

0x00 — proceso inactivo
0x01 — tara en curso

0x02 — proceso en ejecucion
0x03 — proceso detenido
0x05 — proceso completo

2.2. Registros de salida

Lista de las variables de entrada:

Variable Offset | Longitud [WORD)] Tipo de datos
Comando 0 1 word
Comando con parametro 2 1 word
Tara 6 2 float
Umbral LO 10 2 float
Estado de salidas 14 1 word
Min 16 2 float
Max. 20 2 float
Umbral de dosificacion rapida 24 2 dword
Umbral de dosificacion lenta 28 1 word
Masa peso de calibracién 48 1 word




Comando bésico -establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea
directamente de acuerdo con la tabla:

Bit del registro | Comando

0 Puesta a cero de la plataforma
Tara la plataforma
Inicio de dosificacion

Detener la dosificacion

inicio de la calibracién interna

Determinacion de masa inicial

O|lo|N|O|O0|F

Determinacion del factor de calibracion

10 Registro de parametros de calibracién (masa inicial/coeficiente de calibracion)

Ejemplo:

Guardar el registro con el valor 0x02

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 [ B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Esto tara la plataforma.

El comando se ejecuta una vez, después de detectar el

' ajuste de su bit. Si es necesario volver a ejecutar el
! comando con el mismo conjunto de bits, primero se debe

borrar y luego volver a establecer el valor deseado.

Comando complejo -establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea
directamente de acuerdo con la tabla:

Bit del registro | Comando

0 Ajustar el valor de tara para la plataforma dada

Establecer el valor umbral de LO para una plataforma dada
Ajuste del estado de la salida

Configuracién el umbral MIN

Configuracion el umbral MAX.

Establecer el umbral de dosificacion rapida

Configuracion el umbral de dosificacion lenta
Configuracion del valor del peso de calibracién

N|Oo|a|~|W|IN|F




parametros (la direccion de 2 a 24 - mira: la tabla Lista de los

i El comando compuesto requiere la configuracion de
. parametros del comando compuesto ).

Un comando complejo se ejecuta una vez, después de que

se detecta la configuracion de un bit dado. Si es necesario

i ' E volver a ejecutar el comando con el mismo conjunto de bits,

. primero se debe borrar y luego volver a establecer el valor
deseado.

Ejemplo:
Enviar a la balanza tara del valor de 1.0
La ejecucién del comando requiere guardar 2 registros:

1. Comando complejo - valor 0x01 - es decir, establecer la tara.
2. Tara — valor 1.0 (0x3F800000).

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de
calibracion)

Umbral LO — parametro de comando compuesto: valor de umbral LO (en la
unidad de calibracion)

Estado de salidas — parametro de comando compuesto: especificando el
estado de las salidas de la plataforma.

Ejemplo:
Configuracion de la salida de la plataforma 1 en un estado alto.

La mascara de las salidas sera:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 [ B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1

Después de convertir a HEX, obtenemos 0x01
La ejecucién del comando requiere guardar 2 registros

1. Comando complejo - valor 0x02 - que establece el estado de las salidas.
2. Mascara de salida - valor 0x01.

Min_— parametro de comando compuesto: el valor del umbral MIN ( en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

MAX. — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MAX ( en la
unidad del modo de trabajo actual usado).



Umbral de dosificacién rapida - parametro de comando complejo - valor de
umbral de dosificacion rapido (grueso)

Umbral de dosificacién lenta - parametro de comando complejo - valor de
umbral de dosificacion lento (precisa)

3. CONFIGURACION DEL MODULO PROFINET EN EL ENTORNO
TIA PORTAL V14

El trabajo en el entorno debe comenzar con la creacion de un nuevo proyecto
en el que se determinaré la topologia de la red PROFINET con el controlador
MASTER, que en este ejemplo sera el controlador de la serie SIEMENS S7-
1200.

Add new device

Device name:

[PLc_2 |
vn_[. Controllers Z Device:
~ [l SIMATIC 57-1200
~ [ cPU

e —

3 CPU 1211C AC/DCIRI

Controllers r_F o g

b L CPU1211C DODCDC
= g

3 CPU 1211C DCDCRI
- e CPU 1214C DCIDCIDC

» L CPU 1212C ACIDCIRly

D 3 n_uCPU 1212C bODODC X

+ (1§ CPU 1212C DAIDCIRlY Article no:  [6ES7 214-1AG40-0XBO |

= —
HMI » Ll CPU 1214C ACIDCIRly Version: [vaz [+]
'n_uCPU 1214C DODODC L
— Il 6E57 214-1AE30-0%B0 | Description:
[. BESY 214-1AG31-0XB0 Work memory 100 KB; 24VDC power supply with
[ F6ES7 214-1AGA0-0XB0] DI14 x 24VDC SINKISOURCE, DQ10 x 24VDC and

~ — Al2 on board; 6 high-speed counters and 4 pulse

» Ll CFU 1214C DODCIRly outputs on board; signal board expands on-

FCsystems » [ cPU 1215C ACIDCIRly board IiD; up to 3 communication modules for

I g serial communication; up to 8 signal modules

b r_{. GBS ESEErE for 110 expansion; 0.04 ms{1000 instructions;

» Ll CPU 1215C DCIDCIRly FROFINET interface for programming, HM and

» "‘_IICPU 1217C DODCIDC FLC to PLC communication

» ?ﬂ CPU 1212FC DCIDCIDC

» [[§ cPU 1212FC DODCRlY ||

» ?ﬂ CPU 1214FC DC/IDCIDC

» [l CPU 1214FC DCIDCIRIY

» ?ﬂ CPU 1215FC DCIDCIDC

» [l CPU 1215FC DCIDCIRIY

» [ Unspecified CPU1200

3.1. Importacion GSD

Usando el archivo de configuracion GSD adjunto, se debe agregar un nuevo
dispositivo al entorno. Para hacer esto, use la pestafia OPCIONES y luego
GESTIONAR ARCHIVOS DE DESCRIPCION DE LA ESTACION GENERAL
(GSD) e indique la ruta al archivo GSD.



nage general station description

Source path: | CAUsersluserNesktnnlRadwanProfinetsamnlescl 1 1additinnalFiles|GSD []

Przegladanie w poszukiwaniu folderu 5'

Content of imported p
] File Info

[T GSDMLV2.3-HMS-ABICI Anybus-iC ...
o :

. HYPERTRM

. MicroWIN

. NEW J

. profinet scl

. PUESLDInputTest

Radwag Profinet Sample 1.0

. Radwag Profinet Sample 1.0.backup

. Radwaa Profinet Samole 1.0 V13 SP1 | _ILI
»
oK I Anuluj |

s

Install || Cancel |

Después de agregar con éxito el archivo en la lista de dispositivos, podemos
encontrar el médulo ABIC-PRT que nos interesa:

Totally Integrated Automation
PORTAL

logy view | g Network view "ﬁ'f Device view | Options
I Network overview " Connections | | 4 | » =

2| Device Type hd | Catalog
* 57-1200 station_1 57-1200 station |<Search)
b FLC 1 CPU 1214CDCIDCIDC E Filter
* GSDdevice_1 GSD device
¥ ABIC-PRT RT Migration (Fi=_.

Frofile: | <All>

] 5 Controllers
[ Hw
5 PCsystems
[ Drives & starters
5 Network components
5 Detecting & Monitoring
[/ Distributed 10
[ Power supply and distribution
5 Field devices
5 Other field devices
3 p_uAdditional Ethernetdevices
~ [l FROFINETIO
v [ Drives
] E Encoders
r 5 Gateway

{ v v vvvvv~

'5 General
[<] i ] Y « [l HMS Industrial Networks
« [l Anybus-C PRT
| '5 Migration
[l RT Migration (FW 1 )

perties H"_i.'.lnfo y"ﬁ Diagnostics

Il ~7standard
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Ya puede crear una red que consta de un controlador MASTER y un modulo
SLAVE agregado:

RadwagProfinetSampleSCL1.1 » Devices & networks

% Network ¥ Connections

PLC_1 ABIC-PRT [ |
CPU 1274C RT Migration (F... DP-NORM
PLC 1

TBMIE 1 L |
PNJIE_1

3.2. Configuracién del médulo

En esta etapa, debe construir una red compuesta por el controlador MASTER
y los dispositivos SLAVE (balanza). Después de conectar la fuente de
alimentacion en el entorno, puede buscar dispositivos utilizando la funcion
DISPOSITIVOS ACCESIBLES. Como resultado, deberiamos encontrar
MASTER y SLAVE en la lista:

Accessible devices [%

! Type ofthe PGIFCinterface: |i_F’Nw'IE "l
[-]€

PGIPC interface: @ Realtek PCle GEE Family Controller

Accessible nodes ofthe selected interface:

Device Device type Interface type Address MAC address

Accessible device SERE 150 = 00-16-76-25-13-51

pro2 RTMigration (FW 1300  PNIIE 10.10.8.64 00-30-11-0D-EE-17
u plc_1 CPU1214CDCDCIDC  PNIIE 10.10.8.244 28-63-36-9C-D1-12

| |Flash LED

Stmartcearch

Online status information: D Display onlyerror messages

1 Found accessible device Accessible device [00-16-76-25-13-51]
€ scan completed. 3 devices found. E
7 Retrieving device information_..

Scan and information retrieval completed.
r Show 1 | Cancel ‘
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A continuacion, debe definir la direccion IP del médulo y su nombre en la red
PROFINET. Después de seleccionar el madulo en la pestafia PROPIEDADES,
busque el submend PROFINET INTERFACE donde ingrese la direccion IP y
dé un nombre. Estos ajustes deben ser compatibles con los parametros
establecidos en el menud de la balanza. Recuerde que la direccion IP SLAVE
debe estar en la misma subred que la direccion MASTER.

< > [100% ® ——i— W A =
|'d Properties | info 4| % Diagnastics |
General | 10 tags System constants Texts
» Genersl ~
Catslog infarmatian
w PROFINET interface [x1] IP protocol
General
(@) Set 1P sddress in the project
w Advanced options IPaddress: | 10 . 10 .8 62
-~ = Realtime settings
F 10 cycle
Hardware identifer il
identification & Maintenance
Hardwere identier (0} IF dldress is set directly at the deviee
PROFINET
[ Generate PROFINET device name autoretically
PROFINET device name | FRO1
Converted name: | prot =

Podemos ir a la configuracién del médulo. Al principio, definimos el tamafio de
los registros de entrada y salida y definimos sus direcciones de inicio. Para
ello, de la lista de mddulos de ENTRADA y SALIDA disponibles, seleccione los
que se muestran en la siguiente imagen. El tamafio maximo de los datos de
entrada es 110 bytes y los datos de salida son 52 bytes. El proyecto utiliza las
direcciones de inicio predeterminadas: 68 para el modulo ENTRADA y 64 para
SALIDA:

Tenally Inteqrated Autcer atian
PORTAL

E
LAY

i
H

Whopetes  [Winte ] L lsenostics |

> | indarmation. |

12
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En esta etapa, puede cargar la configuracion de hardware en el controlador y
puede comenzar a cargar los datos en el controlador:

window Help
= ’1‘ m m r;;rﬁ Go online ;5‘ Go offline gh? [E [E_}é:l _U
RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » Devices & networks

|; Topology view ",J-E-,J Network view II} Device vie

} pf Metwark '”J Connections | HMI connection T'uj :g __] L :—,1- J Network overview Connections
- ¢ | Device Type
; E * S7-1200 station_1 57-1200 statiol
. b PLC 1 CPU 1214C DO
PLC_1
CPU 121 I]T Device configuration * GSDdevice_1 G5D device
Change device 5 } ABICPRT RT Migration (F)
= i
3 ¥ o Cerl+x -
55| copy ctrleC L.
_-3 Faste Ctrl+y —
% Delets Del
Rename F2
Assign to new Bt er
Disconnect frorm DP r em /10 system
b w
< @ D Highlight DP master system /10 system | < " m ‘
PR S

& Go to topology view

Campile ]
Genera i -
Download to device

|Q. Properties ||"_i.'.lnfo ”ﬂ Diagnostics |

Hardware and software (only changes)
~ General & Goonline Crrl+K Hardware configuration
Proje| & Go offline Crrl+d Software (only changes)
B Online & i Ctrl+D Software (all}
e
(LR
displayforced operands Name: |S7-12EIU station_1
z Ctrl+5hift+C  jomment: E
— A Bemmeeinn Ao Ewmenn —

Después de compilar y cargar el codigo con éxito, MASTER y SLAVE deberian
establecer una conexién. Esto se puede verificar yendo a la conexion ONLINE.
Deberiamos obtener el resultado como se muestra a continuacion.

14



Project tree

- |—_'| RadwagProfinetSampleSCL1 2 (EX)
ﬁ Add new device
& Devices & networks
~ 1§ PLC_1 [CPU 1214C DC/DC/DC) e
." Device configuration
4| Online & diagnostics
= E Program blocks
B Add new block

7 Hardware ]
¥ ﬁ:_?' SaveOutput .

4 Ei Technology objects
» External source files
~ (g FLCtags )
Q Show all tags
ﬁ Add new tag table
54 Default tag table [54]
Q Input [14]
Q Output [10]
% Profinetinput [17]
Q ProfinetOutput [16]
v [ PLC data types
4 Watch and force tables
b I:i Online backups
¥ E Traces
4 E‘t Device proxy data
Ei Program info
Fi-l PLC alarm text lists
k [i Local modules
» [ Distributed Iio

4] 4

El siguiente paso sera crear el codigo del programa.
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4. APLICACION DE DIAGNOSTICO

Es mejor comenzar a crear una aplicacion definiendo los nombres de los
registros simbdlicos de entrada y salida. Para ello, utilizamos la rama PLC
TAGS del arbol del proyecto. Para este ejemplo, las matrices de etiquetas se
crearon como se muestra en la siguiente figura:

Devices

e
Be

. ':3 PLC tags

45 Showall tags

B Add new tag table
2 Defaulttag table [55]
=5 complimentary [2]
= Input [14]

L output [10]

% Profinetinput [12]
2 ProfinetOutput [10]

Las tablas ENTRADA y SALIDA se refieren a las entradas / salidas fisicas del
controlador MASTER y no tienen ningun significado en esta aplicaciéon. Los
registros de entrada y salida del modulo PROFINET se definen en las tablas
Profinetinput y ProfinetOutput

Las figuras siguientes muestran los nombres y direcciones simbdlicos
asignados:

<@ Tags = User constants

# 2 B [Fet H
Profinetinput
Narme Data type Address a Retain | Acces.. Writa.. Visibl. Monitorvalue Comment
1 a  mass Real %ID68 (=] =] M 4353
2 | e Real %ID72 =] =] M 1253
3 @ unit Word HIWTE =] =] M 1520001
4 @ st word BIWTS ] (=] & 1sz020F
5 la 1w Real %IDB0 =] =] ™ oo
6 @ inputs Word BIWI34 =] = M 1szo0000
7 @ min Real %ID136 (=] =] M oo
8 @ max Real %ID140 =2} [v! M oo
S @ threshold_dose_coarse Real [&]] %ip144 = =] =] M so00
10 4@  threshold_dose_fine Real %ID148 =] =2} M ss00
Il @ calibr_stat Word I 68 =] =] [  is#0000
12 @ dosestat Wiord IW170 (=2} =) M 1620000
Add ne M ¥ ¥

@ Tags |3 User constants
= % 22 ="

ProfinetOutput

Name Data type Address Retain  Acces.. Writa. | Visibl. Monitorvalue Comment

4 cammand Word HQWE4 (=] =] [ 1620000
2 4@ complexcommand Word %QWEE =] =] M 1620000
5 @ settare Dpwerd %QD70 (=] =] M 16#0000 0001
4 @ setlo Real %QD74 (=] = M 40
5 @ outputs Word %QW78 =] =] M 1620002
& @ setmin Real %QDE0 (=] M M 2000
7 @ setmax Real [E)] »qps4 = (=] =] M 12232
8 4@ setthreshold_dose_coarse Real ~ aqpss B (=] (=] M 44444
9 4 setthreshold_dose_fine Real %QD92 (=) =] M &8ss
10 @  set_calibr_mass Real %QD112 =] =] M zo000
1 Add ne ] ™ &

16



Para no trabajar directamente sobre las entradas / salidas fisicas del médulo,
conviene crear bloques de datos que contengan representaciones de estos
registros y crear funciones "reescribiendo” los valores entre ellos. Para ello,
cree el grupo HARDWARE en la rama PROGRAMA BLOCKS vy defina los
blogues de datos de la siguiente manera:

Devices

e
&t
=

K Add new block

- [i] Hardware
4 Main [OB1]
~ [gz] Savelnput
48 HD_Savelnput [FC1]
4 HD_SaveProfinetinp...
@ HD_Input [DB1]
@ HD_Profinetinput [...
~ [£z] SaveOutput
4 HD_SaveOutput [FC...
48 HD_SaveProfinetOu...
@ HD_Output [DB2]
@ HD_ProfinetQutput ...
4 rn_* Technology objects
4 External source files
e n_a PLC tags
% Show all tags

ﬁ)‘-.dd new tag table
<] I |

Los bloques HD_OUTPUT y HD_INPUT se refieren a entradas / salidas
MASTER fisicas y no son relevantes en términos de este proyecto. Los
blogues HD_ProfinetOutput y HD_Profinetinput se refieren a los registros de
entrada / salida del médulo PROFINET en un instrumento de pesaje. Tienen el
siguiente aspecto:

RadwagProfinetHRP1.0 ang » PLC_1 [CPU 1214C DUDUDC] » Program blocks » Hardware » Savelnput » HD_Profinetinput [DB3]

4]

S @ B, B = "7 Keepactualvalues [gg Snapshot ®j ™,  Copysnapshots tostartvalues [ [ Loadstartvalues asactualvalues [y

HD_Profinetinput

Name Data type start value Retain Accessiblef. | writa.. | Visiblein .. |Setpoint | Comment

| @~ statc

2 @®  mass Real (] =] =] =] =
S oamae tere Real 0.0 (] ] = ] “
4 l@me  unit Word 6% 0 =] =) =) a
5 @s st word 6%0 (] =] =) =) ]
5 @@= Io Real 0 (]} =] =] ] B
7 a@s inpus word 640 o] =) =) = B8
8 an min Real [E] 1620 0] =@ =] ~ B
s @@= max Real [m] ] =] ~ o]
0 4@ = threshold_dose_coarse  Real ]} =] =] = B
it @= threshold_dose_fine  Real | =] 7] =] ]
124 s clibrstatus Viord 6% | =] =] =] 8
1304 n doze_status word gaC =] =] =] =] =

[EnY
~



RadwagProfinetHRP1.0 ang » PL

1 [CPU 1214¢

% 2 Wy B | 7 Keepectualvalues g Snapshot W 8,

HD_ProfinetOutput

dbadbdbbdad

| Name
- Static
= command
= complexcommand
= settare
- setlo
5 outputs
- setmin
= setmax
= threshold_dose_coa
= threshold_dose_fine
= calibrmass

Data type

Word
Word
Real
Real
Word
Real
Real
Real
Real
Real

rse

Start value

16£0000

1620002
200.0
12234
44444
888.88
20000

Copysnapshots to start values

Retsin

o o o o [ o

Accessible f

INNEEORNAEE

B &

Writa

INNENENREEE

Load start values as actual values

Visiblein

INNRENENARNE

Setpaint

DDEO0080000

| -

Comment

|

Las funciones que reescriben valores entre las entradas / salidas fisicas del
modulo pueden tener este aspecto:

"TIE) EE LR LI El
HD_SaveProfinetinput
Name Dsta type Defaultvalue  Comment
1 4@~ Input
-
e
ir... [EHES FOR_ [WHIE . (.« |recion]

1 "HD_ProfinetInput".mass »  "HD_ProfinetInput”
2 "HD_ProfinetInput”.tare }  "HD_ProfinetInput®
3 unit }  "HD_ProfinetInput”
4 .status }  "HD_ProfinetInput”

b lo = »  "HD_ProfinetInput"

[ %pg3netInput”. inputs » "HD_ProfinetInput”

u )_prorinetinpuc”.min := }  "HD_ProfinetInput”

P 3 "HD_ProfinetInput”
] ¢ eshold_ »  "HD_ProfinetInput"
10 threshold dos "threshold dos }  "HD_ProfinetInput®
11 -cali - }  "HD_ProfinetInput”
12 .dose_status : }  "HD_ProfinetInput"
13
14

< 0 I [>] [100%

HD_SaveProfinetOutput

Iz b

Gy e

§ o

=+ | g

il

Neme Dt type Defeultvalue  Comment
1@ ~ input
T
CASE. FOR. WHLE. ,
[ | PO Y81 4= xewion]

10
11
12
12

"set threshold dose
"set_calibr mass™

tOutput

"HD_ProfinetOutput”.command;
tput”."complex command”:

set tare™:

18

rrvvyryvyrvrvrw

"cammand”
"complex command™
"set tare”

"get lo”
"outputs”

"set min"

"get max"

"set threshold dose_coa. ..

"set threshold dose fine™
"set_calibr mass”

3QD92
30D112




Invocar las funciones en el bucle principal del programa.

RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » PLC_1 [CPU 1214C DUDCDC] » Program blocks » Hardware » Main [OB1]

P == —— v
i B, EE =08 8t BB E e eEal s BFad & 5
Main

Name Data type Default value Comment

1 4@~ Input

2 @@= Initial_Call Bool Initial call of this OB

3 @ Remanence Bool =True, ifremanent data are available

4 4@ v Temp

5 - <Ad

6 40 v Constant

Ir.. CASE.. FOR. WME. Ly eecioy
1 r'HDﬁEEVEInput"(J: "HD Savelnput" BEC1
2 "HD SaveQutput™(); "HD_SaveQutput™ 3FC2
3 "HD SaveProfinetInput”™(): "HD_SaveProfinetInput” 3EC3
4 "HD SaveProfinetQutput™(); "HD_SaveProfinetOutput™ 3EC4
5

Al compilar y cargar el programa en el dispositivo en el bloque de datos, puede
leer registros de salida interesantes (MONITOR ALL) y guardar registros de
salida (por ejemplo, cambiando el START VALUE i LOAD START VALUES AS
ACTUAL) del modo SLAVE

Una funcion ejemplar de guardar el registro con el valor 0x01(restablecimiento
de la plataforma):

RadwagProfinetHRP1.0 ang » PLC_1 [CPU 1214C DUDUDC] » Program blocks » Hardware » Main [0B1]

= s n B om = s o= 38 I s
i S CamsP EEaf Fad & °7 & =
Main
Name Data type Defaultvalue  Comment
1@~ Input
2 an Initial_Call Bool Initial call of this OB =
3 4@s  Remanence Bool =True, if remanent data are available -
; T
I AT TR WHLE. .y egon
Network 2:
P timp” £4100.0
P "memo”™ 2M100.1
"Inputd 0" $10.0 1
tput”.command := 164 }[ "HD ProfinetGutput” 2084
"HD_ProfinetOutput”.com. ..
"HD_ProfinetOutput”.command := 16# b "HD Profin=tOutput” 1084 =
s | END IF;
10 =
-~
[ I [ [3][roo% | = o, e

19
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