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1. ESTRUCTURA DE DATOS

1.1. La direccion de entradas

1.1.1. Lista de la variable de entrada

Variable Offset Longitud [WORD] Tipo de datos
Masa plataforma 1 0 2 float
Tara de plataforma 1 4 2 float
Unidad de la plataforma 1 8 1 integer
Estado de la plataforma 1 10 1 integer
Umbral Lo de plataforma 1 12 2 float
Masa plataforma 2 16 2 float
Tara de plataforma 2 20 2 float
Unidad de la plataforma 2 24 1 integer
Estado de la plataforma 2 26 1 integer
Umbral Lo de plataforma 2 28 2 float
Masa de la plataforma 3 32 2 float
Tara de plataforma 3 36 2 float
Unidad de la plataforma 3 40 1 integer
Estado de la plataforma 3 42 1 integer
Umbral Lo de plataforma 3 44 2 float
Masa de la plataforma 4 48 2 float
Tara de plataforma 4 52 2 float
Unidad de la plataforma 4 56 1 integer
Estado de la plataforma 4 58 1 integer
Umbral Lo de plataforma 4 60 2 float
Estado del proceso (detener, iniciar) 64 1 integer
Estado entradas 66 1 integer
MIN 68 2 float
Max. 72 2 float
Numero de serie 84 2 long
Usuario 88 1 integer
Producto 20 1 integer
Cliente 92 1 integer
Embalaje 94 1 integer
Almacén de origen 96 1 integer
Almacén de destino 98 1 integer
Recatas/Proceso de dosificacion 100 1 integer




1.1.2. Descripcion de registros de entrada

Masa de |la plataforma - el valor de la masa se devuelve en la unidad actual

Tara de plataforma - el valor de tara se devuelve en la unidad de calibracién

Unidad de la plataforma — determina la unidad de masa actual de la
plataforma dada (visualizada)

Bit de la unidad

0 gramo [g]

kilogramo [kg]

1

2 ct (quilates),
3 Ib (libra)*,
4

5

0z (uncia)*,

N (Newton).

Ejemplo:
Valor de lectura HEX 0x02.Forma binaria:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje
dada.

Bit del estado

Medicioén correcta (la balanza no informa de un error)

Medicién estable

Balanza esta en cero

Balanza estéa tarado

Balanza esta en el segundo rango

Balanza estéa en el tercer rango

Balanza informa un error NULL

Balanza informa un error LH

O|IN|o|ja|dlW[IN|F]|O

Balanza informa un error FULL

Ejemplo:
Valor HEX leido:0x13



B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 ( B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

La balanza no informa un error, medicion estable en el segundo rango.

Umbral LO - devuelve el valor umbral LO en la unidad de calibracion de la
plataforma dada.

Estado_del proceso — determina el estado del proceso de dosificacion o
receta

0x00 - proceso inactivo
0x01 — proceso en ejecucion
0x02 — proceso interrumpido
0x03 — proceso completo

Estado _de entradas-mascara de bits de las entradas del indicador. Los
primeros 4 bits mas bajos representan las entradas del terminal de pesaje.

Ejemplo:
Valor HEX leido:0x000B

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Las entradas 1, 2 y 3 en el terminal de pesaje estan en estado alto.

MIN — devuelve el valor del umbral MIN establecido en la unidad actual.
MAX — devuelve el valor del umbral MAX establecido en la unidad actual.

Numero de serie — devuelve el valor del nimero de serie.j Solo se aceptan
valores numéricos! Todos los caracteres anteriores se omiten.

Usuario — devuelve el valor del cédigo de usuario registrado.
Producto — devuelve el valor del cédigo del producto seleccionado
Cliente — devuelve el valor del cédigo del Cliente seleccionado
Embalaje— devuelve el valor del cddigo del embalaje seleccionado

Almacén de origen— devuelve el valor del cédigo del almacén de origen

Almacén de destino— devuelve el valor del codigo del almacén de destino

Receta/proceso de dosificacién— devuelve el valor del cédigo de la receta.

Proceso _de dosificacion— devuelve el valor del coédigo del proceso de
dosificacion seleccionado




1.2. Ladireccién de salida
1.2.1. Lista de lavariable de entrada
Variable Offset Longitud [WORD] Tipo de datos
Comando 0 1 integer
Comando con parametro 2 1 integer
Plataforma 4 L integer
Tara 6 2 float
Umbral LO 10 2 float
Estado de salidas 14 1 integer
Min 16 2 float
Max 20 2 float
NUmero de serie 32 2 long
Usuario 36 1 integer
Producto 38 1 integer
Cliente 40 1 integer
Embalaje 42 1 integer
Almacén de origen 44 1 integer
Almacén de destino 46 1 integer
Recatas/Proceso de dosificacion 48 1 integer

1.2.2. Descripcion de registros de salida

Comando basico: guardar el registro con un valor apropiado activara las

siguientes acciones:

Numero de bit | Accién

0 Puesta a cero de la plataforma
1 Tara la plataforma

2 Estadisticas claras

3 Guardar/Imprimir

4 Inicio del proceso

5 Detener el proceso

Ejemplo:

Escribir el registro con el valor 0x02



B1/7 | B1/6

B1/5| B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Esto tarar la balanza.

A\

El comando se ejecuta una vez, después de que se detecta
la configuracion de su bit. Si es necesario volver a ejecutar
el comando con el mismo conjunto de bits, primero se debe
borrar y luego volver a establecer el valor deseado.

Comando _complejo_-establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea

directamente de acuerdo con la tabla:

Numero de
bit

Accién

Ajustar el valor de tara para la plataforma dada

Establecer el valor umbral de LO para una plataforma dada

Ajuste del estado de la salida

Configuracién el valor umbral MIN

Configuracion el valor umbral MAX

El comando compuesto requiere la configuracién del
pardmetro adecuado (la direccion de 4 a 50- ver la tabla de
registros de salida).

AN
A

Un comando con un parametro se ejecuta una vez después
de detectar el ajuste de su bit dado. Si es necesario volver a
ejecutar el comando con el mismo conjunto de bits, primero
se debe borrar y luego volver a establecer el valor deseado.

Ejemplo:

Enviar a una tara con valor 1.0 para la 1ra plataforma.

La ejecucion del comando requiere guardar 3 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x01 - es decir, establecer la tara.
offset 4 — niumero de la plataforma de pesaje a la que queremos asignar una
tara - valor 0x01 para la primera plataforma.

offset 6 — valor de tara en formato flotante - 1.0.

Plataforma — parametro de comando compuesto: nimero de plataforma de
pesaje (1 0 2).

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de

calibracién)
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Umbral LO — parametro de comando compuesto valor de umbral LO (en la
unidad de calibracion)

Estado de salidas — parametro de comando compuesto: definir el estado del
indicador de pesaje y las salidas del médulo de comunicacion.

Ejemplo:
Ajuste de estado alto de las salidas 1 y 3 del terminal de pesaje.

La mascara de las salidas sera:

B1/7 ({B1/6 | B1/5| B1/4 | B1/3 ( B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Después de convertir a HEX, obtenemos 0x05.

La ejecucion del comando requiere guardar 2 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x08 - es decir, guardar el estado
de las salidas.

offset 14 — méascara de salida 0x05.

Como resultado, las salidas 1y 3 se estableceran en estado alto.
Mini_ — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MIN( en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

MAX — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MAX( en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

Numero de serie — parametro de comando compuesto: valor de ndmero de
serie jSolo se aceptan valores numéricos! Todos los caracteres anteriores se
omiten.

Usuario — parametro de comando compuesto: codigo de usuario (solo
numerico).

Producto — parametro de comando compuesto: cédigo de producto (solo
numeérico).

Cliente — parametro de comando compuesto: codigo del cliente (solo
numeérico).
Embalaje — parametro de comando compuesto: cddigo del embalaje (solo
numerico).

Almacén de origen — parametro de comando compuesto: cédigo del almacén
de origen (solo numérico).

Almacén de destino — parametro de comando compuesto: cdodigo del
almacén de destino (solo numérico).

Recetas/ proceso _de dosificaciéon — parametro de comando compuesto:
cédigo de receta (solo numérico).
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2. CONFIGURACION DEL MODULO EtherNet/IP™

ENTORNO RS LOGIX
2.1. CONFIGURACION RSLinxs

EN UN

El trabajo en el entorno debe comenzar con la configuracion del dispositivo en
el software RSLinx. Para hacer esto, agregue el médulo EtherNet / IP de
balanza usando el archivo EDS y la herramienta de instalacion de hardware

EDS.

Registration
Electranic Data Sheet file(s) wil be added to your system for use in Rockwell Automation applicatians

@ Regster a sngle file

" Register a directory of EDS files I Lok in subfolders
Named:
Browse.._ |
Select an EDS file
4 > Tenkomputer > Pulpit > EDSfiles v o

Organizuj = Nowy folder

* Fthere is an icon file (ico) with ~ ~ -
@ ihen this image wil be associated 1 Pulpit #* Nazwa Data modyfikacji
& Poprane 4 [ 005A0D0CO0020300.eds
Dokumenty # [ EDS_ABIC_EIP_V_1_7.eds
=] Obrazy » [] EDS_ABIC_EIP_V 2 1.eds
£DS files [ ] EDS_ABIC_EIP_V_3_D.eds
Pobrane
rslogix 500 v10
update!
@ OneDrive

[ Ten komputer

= HBCD PE X84 (D2} vl

L Przeszukaj: EDS files

Tp

Plik EDS
Plik EDS
Plik EDS
Plik EDS

- @

Rozmiar

13KB
13KB
13KB
13KB

Después de conectar la balanza y el controlador maestro a la red a la red
(aseglrese de que todos los dispositivos y la PC estén en la misma subred),

deben estar visibles como se muestra en la siguiente figura.
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Wl RSLinx Classic Lite - [RSWho - 2]

& File View Communications Station DDE/OPC Security Window Help
% 38|
¥ Autobrowse Refresh iy .. Braowsing - node 10.10,3.86 found
E--Q Workstation, DESKTOP-GRIGMSS ﬁ .
&5 Linx Gateways, Ethernet
Bl AB_ETHIP-1, Ethernet 10.10.2.100 10.10.3.86
o= B ) 1763-L16D... Anybus-IC Eth...
= s ;

For Help, pres F1 [ [num 01/21/20 [10:25AM /]

2.2. Proyecto RSLogix

Empezamos a trabajar en el medio ambiente iniciando un nuevo proyecto.
Seleccione el PLC que se comunicara con la balanza en la ventana de
seleccioén del controlador.

B Wi b S i a

Far Halg. prea F1

- ER - - & - s -.ion

Después de confirmar la seleccién, vaya a la ventana del proyecto. Luego
configure la interfaz de comunicacion del controlador. Para ello, en el arbol del
proyecto, seleccionamos CHANNEL CONFIGURATION>CHANNEL 1.
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Agui podemos declarar las propiedades de este canal de comunicacion, como
direccion IP o mascara de subred.

Pt Sale T30 M Fol Do i T

« i > fnema el | .

Después de completar la configuracién, vale la pena verificar si podemos
conectarnos al PLC (en linea) y cargar el proyecto (descargar).

El siguiente paso es agregar un nuevo peldafio a la escalera del proyecto
(rung) y agregar la funcion MSG para leer los datos de la balanza.

Antes de agregar una funcién, se deben agregar nuevos archivos de datos en
el arbol del proyecto. Estos seran archivos MG (mensajes) de dos elementos.

=lelelelelelelolelelelalololelele ot el alel TR ]

[T

B Witz b wykbwans e



(01" | — AR AR EIRAD O] s[=-=

Mﬂunj"“""“"“- o)

G WETAI Mo ; 0| LR 8 | P wessaps ] amps |

e e

| (| e

Sooo

IoooSo

« == 3 i“l:l'fr\n.n! Tl
Far i, pre F1

£ Wiz b wySTuEwRn SA0Wa

También debe agregar 2 archivos del tipo INTEGER, donde se almacenaran
los datos leidos de la balanza y los que se enviaran a la balanza. En el
ejemplo, se creé el archivo ANYBUS IN (N9) con un tamafio de 104 bytes y
ANYBUS OUT (N12) con un tamafio de 56 bytes..

"Jniﬂl " - AL N = N N

ﬂﬁn

G i LT ot 0 | CIER B i e [ eeaoape J S|

T
]
o
[+]
]
o
o
B
o
o
1+
]
[+
:
]
:
+]
il
:
D v
i
o
+
il
]

AlETrea Balf

Fas Mg, peusa F1
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Ahora podemos agregar funciones MSG, una para leer datos y otra para
escribir.

1B PSLegi Morn Stmter Lt - RADWAGITHINIS

e B8 Ve fusih Conees - Mol

oo T
oo Rk ]
o~ T
or E— 5.
[ el
0= e
i
o [ -
Bw i ] oo et 101 ]
or Comeuiton Lot |5 s g
o n..u..m..,n...-h:_-j—’ sy T ]
o S s I T
g - ounit. [0 oot ] ey
or S—— e
0 r Mhaswaas Kot (55 1 [ an )
D T —
]
D
D o
oo Cadepint
eI L8 T =
Fo by, pomsa F1 3

B Wpisz u wyszukiwane showa

La configuracion se reduce a dar:

Channel — elegimos 1 (integral) que corresponde a EtherNet / IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N9:0 — es nuestro archivo de lectura de datos.
Size in Bytes — 104 — el tamafio de la tabla de registro de entrada.
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Extended Routing Info File — RIX11:0 — apuntamos al archivo RIX.
Service: Read assembly.

Instance : 64.

MulitHop: Yes.

Luego vaya a la pestafia MultiHoop e ingrese la direccién IP de la balanza.

B FLoge Moo Sumte Lt - RADWAGETMEWIY

o x
Pl LAl View etk Comma bok Weddew o
D = - RS =
“‘-‘w- [nunn-,v'....... d
G TR =

Derenal [Vhbin | SeraiDma | Rossrn Duta |

- s o =)

. bu s gt D« P i
1 g —

= — o

* | — — =
S LY Ml | :

Fos Mg, pousa F1

SR - - o - - --iis]

Del mismo modo, creamos funciones para guardar datos en la balanza:

8 5oy Mo St Lo - ADWAGETMPVY 2
Vi Lo aw e zm Wondoa _iiep

D JRERITEASD B ¢ -+

Lg.-_—d: = TCIRILIR

TR ote, 0a | SLER T R0 al

R
o
i
Sl
1 . -
= . e pr—
we —3E - 2 S | | 25
el e (R ] massionf) "
g ]
hoss & F matrg Lt €91 B
Tae Sevntn Pl FE] s e E—
e ] - ey ol
£ T e [
RS — [P
[raa—
™ Lo Pawetn bt ]
e e L s Lo
h s lw.—‘ s-nml-n@ o Ecibiot 1
==
et e
Andude bt [T vt
o o
N
oo LY el | O

T ety presa 1

[ P ——
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e Channel — elegimos 1 (integral) que corresponde a EtherNet / IP ™.

e Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N24:0 — es nuestro archivo de almacenamiento de
datos.

e Size in Bytes — 56 — el tamafio de la tabla de registro de salida.

e Extended Routing Info File — RIX11:1 — apuntamos al archivo RIX.
e Service: Read assembly.

e |Instance : 96.

e MulitHop: Yes.

Luego vaya a la pestafia MultiHoop e ingrese la direccion IP de la balanza.

En el ejemplo, las funciones se activan mediante un temporizador, que permite
regular la frecuencia de las consultas enviadas a la balanza.

AR RIFEED & |- -
E :}- [ mer e - A
o 0 | IET S e T e G
E a7 i

Ahora puede cargar el programa en el controlador y ejecutar el programa.

Después de conectarnos al PLC (en linea) en el archivo N9, debemos leer los
datos y la funcién MSG no debe devolver errores.
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B FLoge Moo Sumte Lt - RADWAGETMEWIY - 8 x

(I T Ml | "

Fas Mg, posa

[ e —

Para mantener las cosas ordenadas, se pueden crear archivos separados para
cada variable de balanza.

Los datos entre archivos N9, N24 y archivos variables se reescriben usando la
funcion CPW.Y asi, por ejemplo, la funcion para leer la masa se ve asi:

A FoLega Meoss Stmnw Lts - BADWAGITHIVS - a8 x

= Sagm Vv aanal.e -
Hllllwvv--.- :H

AL balil 1= = | =

Fos Mg, pousa F1

[ [ ——

Como resultado, deberiamos leer correctamente los datos del saldo en los
archivos correspondientes.
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Ejemplo de lectura masiva:

B FLoge Moo Sumte Lt - RADWAGETMEWIY - @ %
P B Wem ek Carma Tk Wedew by

IR, R C— (0 Y 2L Y- i I S

@Em e i

o T o 0 | CLER S e e [ e [ Comen]

W emsnres P VETVED [, fat ——

2 ICTE

AlE R LT of

g EEE R T Y

Al guardar los valores apropiados en archivos correspondientes a los registros
de salida, activamos funciones particulares de la balanza.

Ejemplo de restablecimiento de la balanza:

B FLoge Moo Sumte Lt - RADWAGETMEWIY - @ %
P B Wem ek Carma Tk Wedew by
DFE & e =] AR EnivEaan ol e---
@Em o R i
o T e 04 | LTS B i o wptcps ) Coope |
W raoanres | P BV s T
[ e pm
kT
-
1
L %
e
T
b
B
1€ » AENre f
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