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1. KONFIGURACJA USTAWIEN PRZETWORNIKA MASY

Konfiguracji ustawien przetwornika masy MW-01-A do komunikacji
z wykorzystaniem protokotu PROFINET dokonujemy za pomocg programu
komputerowego ,,MwManager”, w zaktadce <Parametry / Komunikacja /
Moduly dodatkowe>. Konfiguracja jest szczegdtowo opisana w instrukcji
programu komputerowego ,,MwManager”.

2. STRUKTURA DANYCH

Wszystkie rejestry majg postac 2 bajtowg (WORD). Dane zmiennoprzecinkowe
(jak masa czy tara) przechowywane sg w dwdch kolejnych rejestrach i majg
posta¢ FLOAT. Jezeli pierwszy rejestr sktada sie z dwoch bajtow AB a drugi
z dwdch bajtéw CD to FLOAT bedzie miat posta¢ HEX ABCD

2.1. Adres wejsciowy

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset I[)\;\;‘g;SD(]: Typ danych
Masa platformy 0 2 float
Tara platformy 2 float
Jednostka platformy 1 word
Status platformy 10 1 word
Prog Lo platformy 12 2 float
Status procesu 64 1 word
Stan wejsé 66 1 word
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Prég dozowania szybkiego 76 2 float
Prég dozowania wolnego 80 2 float
Status kalibracji 100 1 word

2.2.1 Opis rejestrow wejsciowych

Masa platformy — zwraca warto$¢ masy netto platformy w jednostce aktualnej.

Przyktad:

Odczytany rejestr o offsecie 0 posiada wartos¢ hex réwng 0x43E28000,
po zamianie na float otrzymujemy 453.0 co stanowi biezgce wskazanie masy
tadunku.



Tara platformy — zwraca wartos¢ tary platformy w jednostce kalibracyjnej.

Jednostka platformy — okresla aktualng (wyswietlang) jednostke masy netto
platformy.

Bity jednostki

0 Gram [g]

1 Kilogram [kg]

2 Karat [ct]

3 Funt [Ib]

4 Uncja [0Z]

5 Newton [N]
Przyktad:

Wartos¢ odczytana HEX 0x02. Posta¢ binarna:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Jednostkg wagi jest kilogram [kg].

Status platformy — okresla stan platformy wagowej.

Bity statusu

0 Pomiar prawidtowy (waga nie zgtasza btedu)

Pomiar stabilny

Waga jest w zerze

Waga jest wytarowana

Waga jest w drugim zakresie

Waga jest w trzecim zakresie
Waga zgtasza btad NULL

Waga zgtasza btad LH
Waga zgtasza btagd FULL

(N[O~ |[W|N|PF

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x13

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1




Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.

Prég LO platformy — zwraca wartos¢ progu LO w jednostce kalibracyjnej
platformy.

Status procesu — okresla status procesu dozowania lub recepturowania:

Wartos¢ HEX | Opis
0x00 Proces nieaktywny
0x01 Proces uruchomiony
0x02 Proces przerwany
0x03 Proces zakonczony

Stan wej$¢ — maska bitowa wej$¢ przetwornika masy. Pierwsze 3 najmtodsze
bity reprezentujg stan wejs¢ przetwornika masy.

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x0005

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Wejscia numer 1 i 3 terminala wagowego znajdujg sie w stanie wysokim.
MIN — zwraca wartos¢ ustawionego progu MIN w jednostce kalibracyjnej.
MAX — zwraca warto$¢ ustawionego progu MAX w jednostce kalibracyjnej.

Prég dozowania szybkieqo — zwraca wartos¢ ustawionego progu dozowania
szybkiego w jednostce kalibracyjne;.

Prég dozowania wolneqo — zwraca wartos¢ ustawionego progu dozowania
wolnego w jednostce kalibracyjnej

Status Kkalibracji — okre$la status procesu kalibraciji.

Wartos¢ HEX Opis
0x00 Proces zakonczony poprawnie
0x01 Trwa wyznaczanie masy startowej / wspoétczynnika kalibracji
0x02 Przekroczony zakres
0x03 Przekroczony czas
0x04 Proces przerwany




0x05 Oczekiwanie na dane

2.2. Adres wyjsciowy

Wykaz zmiennych wyjsciowych:

Zmienna Offset Diugos¢ [WORD] Typ danych
Komenda podstawowa 0 1 word
Komenda z parametrem 2 1 word
Tara 6 2 float
Prog LO 10 2 float
Stan wyjs$¢ 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Prog dozowania szybkiego 24 2 float
Prég dozowania wolnego 28 2 float

2.2.1 Opis rejestrow wyjsciowych

Komenda podstawowa - zapisanie rejestru odpowiednig wartoscig
spowoduje wywotanie nastepujgcych akciji:
Numer bitu | Akcja
0 Zeruj platforme
1 Taruj platforme
5 Start procesu
6 Zatrzymanie procesu

Przyktad:

Zapisanie rejestru wartoscig 0x02.

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Spowoduje wytarowanie wagi.




AN

Komenda wykonywana jest jednorazowo, po wykryciu
ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest ponowne
wykonanie komendy z ustawionym tym samym bitem, nalezy
go najpierw wyzerowaé a nastepnie ustawié na zadang
warto$¢ ponownie.

Komenda zlozona (z parametrem) — ustawienie odpowiedniej wartosci

realizuje zadanie, zgodnie z tabela:

Numer bitu

Akcja

Ustawienie wartosci tary dla platformy

Ustawienie wartosci progu LO dla platformy

Ustawienie stanu wyjs¢

Ustawienie wartosci progu MIN

Ustawienie wartosci progu MAX

Ustawienie warto$ci progu dozowania szybkiego

Ustawienie wartosci progu dozowania wolnego

Komenda zfozona wymaga ustawienia odpowiedniego
parametru (offset od 6 do 28 - patrz tabela rejestrow
wyjsciowych).

0
1
2
3
4
5
6

Komenda z parametrem wykonywana jest jednorazowo,
po wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest
ponowne wykonanie komendy z ustawionym tym samym
bitem, nalezy go najpierw wyzerowac¢ a nastepnie ustawi¢
na zadang warto$¢ ponownie.

Przyklad:

Wystanie do wagi tary o wartosci 1.0.

Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - wartos¢ 0x01 — czyli ustawienie tary.

offset 6 — warto$¢ tary w formacie float - 1.0.

Tara — parametr komendy ztozonej: wartos¢ tary (w jednostce kalibracyjnej).

Prég LO — parametr komendy zilozonej: wartos¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjnej).




Stan wyjs¢é — parametr komendy ztozonej: okreslajacy stan wyjs¢ przetwornika
masy

Przyktad:
Ustawienie w stan wysoki wyjs¢ nr 1 i 3 przetwornika masy.

Maska wyjs¢ bedzie miata postaé:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Po konwersji na HEX otrzymamy 0x05

Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - wartos¢ 0x04 — czyli zapis stanu wyjsc.
offset 14 — maska wyjs¢ 0x05.

W efekcie wyjscia numer 1 i 3 zostang ustawione w stan wysoki.

MIN - parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MIN (w jednostce
kalibracyjnej).

MAX — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MAX (w jednostce
kalibracyjnej).

Préq dozowania szybkieqo — parametr komendy ztozonej: warto$¢ progu
dozowania zgrubnego (w jednostce kalibracyjnej).

Prég dozowania wolneqo — parametr komendy ztozonej: warto$¢ progu
dozowania doktadnego(w jednostce kalibracyjnej).




3. KONFIGURACJA MODULU PROFINET W SRODOWISKU TIA
PORTAL V16

Prace w srodowisku nalezy rozpoczaé od zatozenia nowego projektu, w ktérym
okreslona zostanie topologia sieci PROFINET ze sterownikiem MASTER,
ktérym w tym przykiadzie bedzie sterownik serii S7-1200 firmy SIEMENS.

Add new device X

Device name:

|PLC_1

~ (@ Controllers Device:
~ [ SIMATIC 57-1200
v mcru

~ [ CPU 1211C ACIDCIRIy

Il 6e57 211-18D30-0XB0

I 6E57 211-1BE31-0XB0

| [ ocs? 211-16400760
» (@ cPU 1211C DCIDCIDC
‘ » [ CPU 1211C DCIDCIRYy

>

Controllers
CPU 1211C ACUDCRIly

Atticle no.: | 6ES7 211-1BE40-0XBO |

HMI » [ cPu 1212C ACIDCIRlY Pt [Vas =]
» [ cPU 1212C DaiDCIDC -
J—— » [ cPU 1212C DCIDCIRly Description:

Q » [ cPU 1214C ACIDCIRlY Work memory 50 KB; 120/240VAC power supply

‘ » —l‘ CPU 1214C DC/DCIDC with DI6 x 24VDC SINK/ISOURCE, DQ4 xrelay and

1]

Al2 on board; 3 high-speed counters

» L CPU 1214C DCIDCIRly (expandable with digital signal board) and 4
| PCsystems | » —ﬂ CPU 1215C ACIDCIRly pul;e outputs on board; signa! boprd ezp:nds
| s = == on-beard 1/0; up to 3 communication modules
" -Zl SR2I5G DOIDC’.DC for serial communication; PROFINET IO controller,
» L CPU 1215C DCIDCIRl I-device, transport protocol TCPIIP, secure Open
» [ cPU 1217C DaIDCIDC User Communication, S7 communication, Web

» [ CPU 1212FC DCIDCIDC sesvee; OFE Hée Scrver D

» [l CPU 1212FC DCUDCIRIy
» [ cPu 1214FC DCIDCIDC

3.1. Import GSD

Korzystajgc z dotgczonego pliku konfiguracyjnego GSD nalezy dodaé nowe
urzadzenie w srodowisku.

W tym celu nalezy uzy¢ zaktadki OPTIONS a nastepnie MANAGE GENERAL
STATION DESCRIPTION FILES (GSD) i wskaza¢ sciezke dostepu do pliku
GSD.
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Manage general station description files

Installed GSDs

GSDs in the project

Source path:

D:IP

Content of imports
[ File

] Gsnu.-vz:-ﬂmq

oiekbdTia Port

Whybierz folder

<« v <« TiaPor... » GSD_Profinet v o 2 Przeszukaj: G!
Organizuj Nowy folder
A
Nazwa Data modyfikacji Typ
GSDML-V2-3-HMS-ABICPRT-20130219 05.11.2021 13:09 Folder plikéw

GSDML-V2-3-HMS-ABICPRT-20130219

Wybierz folder | |

Install

Folder:

Delete

Po pomysinym dodaniu pliku w liscie urzgdzenn mozemy juz odnalezé
interesujgcy nas modut ABIC-PRT:

arch in projec .“

Totally In ted Automation
o PORTAL

' Topology view H’, Network view

IEIDevice view I Options

Network overview

«[» 0

Connections |

l
!LDevi:e
¥ 5$7-1200 station_1
» PLC_1
¥ GSD device_1
» ABICPRT

D l Catalog
|<Search> I @ @]
@rier  rrofle: =]
» r_i Controllers
» [ HM
» r_i PCsystems
» [j§i Drives & starters
» [l Network components
» [ Detecting & Monitoring
» (g Distributed 10
» [l Power supply and distribution
» [ Field devices
v (g Other field devices
» (@ Additional Ethernet devices
~ [[§i PROFINETIO
» (g Drives
» (@ Encoders
» Ei Gateway
~ (@ General
~ [ HMS Industrial Networks
v |1l Anybus-C PRT
~ (@ Migration
RT Migration (FW 1.x)

Type Az
$7-1200 station

CPU 1211C AC/IDCIRly

GSD device

RT Migration (FW-=2.00)

il

<]

] RT Migration (FW-=2.00)

g Properties

I"b' Info

- - - > Il rTstandard
| % Diagnostics s v » [@vo

» [i Sensors

W AR R

11



Mozna juz utworzyé sie¢ skiadajgcg sie z jednego sterownika MASTER
oraz dodanego modutu SLAVE:

Project_08_Profinet_MW_01_New _instrukcja » Devices & networks

= Topology view
e Network 1 Connections [HAIconnec * R W |E| [C¥

PLC_1 ABIC-PRT
CPU1211C RT Migration (F... m
PLC1

PNJIE_1| |

3.2. Konfiguracja modutu

Na tym etapie nalezy zbudowaé sie¢ zlozong ze sterownika MASTER, oraz
urzgdzenia SLAVE (przetwornik masy MW-01-A). Po podtaczeniu zasilania
w $srodowisku mozna wyszuka¢ urzgdzenia korzystajgc z funkcji ACCESSIBLE
DEVICES. W efekcie powinnismy odnalez¢ na liscie zarowno MASTER jak
i SLAVE:

Accessible devices X
Type of the PGIPCinterface:  |§_PNIIE [+]
PGIPC interface: R Realtek PCle GbE Family Controller T:‘w @ E
Accessible nodes of the selected interface:
Device Device type Interface type Address MAC address
pawelk SIMATIC-PC PNIE 10.103.145 4C-ED-FB-44-C0-31
mwO01-profinet RT Migration (FW 1.x) PNIE 10.10.8.100 00-30-11-34-44-E6
m plc_1 CPU 1211CACIDCIRly  PNIIE 10.10.8.222 EO-DC-AOCF-59-E0
L tk-kacperczyk-m SIMATIC-PC PNNE 10.10.22.21 F8-32-E4-AD-BF-29
("] Flash LED
[ Startsearch |
Online status information: [ Display only error messages
1. Found accessible device mwO1-profinet |A
€ scan completed. 4 devices found. —
2 Retrieving device information... (=
Scan and information retrieval completed. lv
’ Show | [ Cancel

12



W dalszej kolejnosci nalezy okresli¢ adres IP modutu i jego nazwe w sieci
PROFINET. Po zaznaczeniu modutu w zaktadce PROPERTIES odnajdujemy
podmenu PROFINET INTERFACE gdzie wpisujemy adres IP oraz nadajemy
nazwe. Te ustawienia muszg by¢é zgodne z parametrami ustawionymi
w przetworniku masy MW-01. Nalezy pamietaC¢ o tym zeby adres IP SLAVE
znajdowat sie w tej samej podsieci co adres MASTER.

@ Properties "‘_i.,lnfo ‘ 2| Diagnostics

|| General | 10tags | Systemconstants | Texts |

~ General ~
Catalog information
~ PROFINETinterface [X1] IP protocol
General
Ethernet addresses (®/SetiPaddress in the project |
w Advanced options

IPeddress: | 10 .10 .8 . 100
~ Real time settings

Subnetmask: | 255 . 255 . 255 . 0
10 cycle

Identification & Maintenance

(O IP address is set directly at the device

PROFINET

[ Generate PROFINET device name automatically
PROFINET device name: | MWO1-ProfiNet
Converted name: | mwO1-profinet

Device number: | 1 -

v

Mozemy przejs¢ do konfiguracji modutu. Na wstepie okreslamy rozmiar
rejestrow wejsciowych oraz wyjsciowych a takze definiujemy ich adresy
poczatkowe. W tym celu z listy dostepnych modutéw INPUT oraz OUTPUT
wybieramy takie jak na zdjeciu ponizej. Maksymalny rozmiar danych
wejsciowych wynosi 102 bajty i 52 bajty dla danych wyjsciowych.
W projekcie uzyto domysinych adreséw poczatkowych — 256 dla modutu
INPUT i 256 dla OUTPUT o rozmiarze 102 bajtéw danych wej$ciowych i 32
bajtéw dla danych wyjsciowych:

Project_08_Profinet_ MW_01_New » Ungrouped devices » ABIC-PRT [RT Migration (FW>=2.00)]

[ Topology view [ Network view [ Device view
d¢ [ABICPRT[RTMigration (Fre=2lw] &) 18 (|2t [[H] @ = 3 Jm‘
A‘ Y[ -~ Module Rack Slot ||address  Qaddress ..
=| ~ ABICFRT o o [
»
_7 Input 064 bytes_1 0 1 256..319 =
~ nputO32bytes 1 O 2 320351
-_ . InputOO4bytes 1 0 3 352355
E INPUt002bytes_1 O 4  356.357 o
5 u ki Output032bytes 1 0 5 256..287 ..
o &
o 7
o 8
o 9
o 10
v|  — ™
<] m > [100% > —y— # < ] >
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= ] Project_08_Profnes_MALO1_few
W A e devce
£ Deviees & networks
= PG [ 1211C ACDGRK]
Y Deviee cansquration
4 Online & disgroste:
= 5 Program blacks
W A rew ek
& wsinjoe1]
8 Profe Lingur 081]
8 ProfeT oupat [pez]

84 Orine backups
& Taces

’
b (52 Watch and force tables
b

+ [ OPCUA communication

Totally Integrated Automation
WP * W e PORTAL

~ [ Detals view

[ Topotogy view [ Network view JIY Device view || Options =)
- . z
2 | dr [sicem T magravon Fre=dle] | B B[] S ] @2 S| | Device overview H
2N esuie fack St lmddms  Quidw || Catalog H
L] - apiceRT o ] zearcn | o
' ; B Fier [l = el|E
e » g Head madule =
N N » [ Medule
o —— . o 3 s =
1 o 4 e o
= | oo | : v oE 220 e
o & 3
o 7 H
o 8 =
o s
v S 18 ~ T
<|m 3| [100% o —% (1] < . > 5
| dPropenies  [Winfo | b Disgnostics ¥
| Gonoral [ 10 tags | Systom constants | Texis |
E
Catalog information VO scidressss H
input:. Input addresses 2
2| vosddmsses
Startaddress: 136 |
>
End acdness: (319 z
Organisation block: | (sutomatic pdsre = 2
Process image: | uiomaic updee =

5 ~ Totally Integrated Automation
P Y seproiect & X ' X W CR PERE & PORTAL
Devices |e Topology view J‘ Network view | [If Device Options. ()
= =
] 0 2 | dr [recomtimmragnson rre-zfw] | 1| B[] (U] B4 2 Device overview - ;
¥ odule Fock  Sor |isddress | Qoddvess H
rame - smiconr o o (]| 5
~ ] Project_0g_Profinet W 01_ew - £
- , = [ |E
W a0a s cavice e R e H
b Devices 8 networks Wput 033 bye o 2 amam
- L A1 [CPUT211C ATy | — H 1put 004 e o 3 s b=
B Device conbguration L 1nput 02 byte o 4 36357 3
% Online & diagnos fics - - Output 032 bytes 1 0 5 256..207 .. H
- (g Program b o & H
W Add new block =T H
& veinfoR1] o » H
1 ProBNE Linpus [0 P
1§ ProfiNET_Output [DE2) o El
» (i Technology objects | s x =
» 5 Exermal source fies <ls 3] [1oos - s a < 0 > g
» L@ PCg: | 4 Properies  [finte | Diagnostics §
» (8 P dats tpes r . b=
v I vaachang e m General | 10 tags | System consianis | Texis )
» (i Online backups e 10 addresses g
I T Carmiog infmmatien H
» (@ OPC UA commanication Vo ssdresses Output addresses H
v Details view ™
z
i — (putomatic upeate - 2
ame i Process image: | Automase upisie = -
> Information

Err e R Ly

Na tym etapie mozna zatadowac do sterownika konfiguracje sprzetowa:
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rofinet MW_01_New » Devices & networks

‘; Topology view “ﬁh Network view [@f Device view ‘
% Nework 1§ G HM connection RIEE X I RE
PLC_1 ABIC-PRT
CPU 1211C RT Migration (F... m
PLC 1
Y Device configuration L
Change device ]
Ctrbex
ctriec
Cerlav
X Delete Del
Rename F2
- aster! 10 controlle [v]
<] n ] D nect DP master system [0 syste [3] [100% M —9— &
7] Highlight DP master system /10 system |@ Properties  |*}info | Diagnestics |
General Cross-| & Go to topology view
B 1 [@|[showalimé Compile d
T Download to device > Hardware and software (onlychanges)
# Goonine cr :
)
+—{Message ] ne trlh Software (onlychanges) _
(] The project Proje: Online & dia CtrieD Softwere (all) 21 2:13:39PM (]
@  Connectionto PL{ e . . 21 2:14:32PM
@ =~ swrdownloadin jpgoce 2 ay forced operand 11152021 2:32:52PM
® =~ . 11152021 2:32:55 PM
Show catalog Ctrl+ShifteC -
(] v Hardware 11152021 2:32:55PM
(] PLC_1 4 [ Export module labeling strips 11752021 2:32:57 PM
(V] Hardwd i} Properties AltsEnter 1152021 2:33:01 PM

Po pomysinej kompilacji i wczytaniu kodu MASTER i SLAVE powinny nawigzac¢
potaczenie. Mozna to sprawdzi¢ przechodzac do potgczenia ONLINE.
Powinnidmy uzyska¢ wynik jak ponizej.

\Projekty\TiaPortal\Project_08_Profinet_ MW_01_New\Project_08_Profinet_ MW_01_New

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Of (Y saveproject @ X 2 Ty X D 5 MG TR Y coonline ¥ Gooffiine f7 MW X || [<=5

Devices

% Network 1§ Connections [HM connectio -] B

Name
~ ] Project_08_Profinet_MW_01_New LI

& Add new device PLC 1 ABIC-PRT
~ [ PLC_1 [CPU 1211C ADC/Ry] Ee Rl
e e o BE ‘
%/ Online & diagnostics
~ g Program blocks Q
B Add new block
& Main [0B1] )
@ ProfiNET_Input [DB1] )
@ ProfiNET_Output [DB2] [*]
» [ Technoloav obiects

PN/IE_1 |

Dalszym etapem bedzie tworzenie kodu programu.
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4. APLIKACJA DIAGNOSTYCZNA

Tworzenie aplikacji najlepiej zaczg¢ od zdefiniowania nazw symbolicznych
rejestrow wejsciowych i wyjsciowych. W tym celu korzystamy z gatezi drzewa
projektu o nazwie PLC TAGS. Na potrzeby tego przyktadu stworzono tablice
tagéw jak na rysunku ponizej:

Project tree o 4

Devices

=)

.o 3’ PLCtags A
%@ Showall tags
B° Add newtag table
i34 Default tag table [55]
R TAG_ProfiNETIN[12] ¢
% TAG_ProfiNET_OUT[9]
[ PLC data types
(53 Watch and force tables
[ Online backups

it

[ <
% Traces

'_;';7) OPC UA communication

v v v v v w

[, Device proxydata
5 Program info
E] PLCalarm text lists
» @ Local modules
» (@ Distributed 1i0
» i Ungrouped devices
» 5§ Security settings

: : (v
'Y £ Lrocodeyice functions |

Rejestry wejsciowe i wyjsciowe modulu PROFINET okreslono w tablicach
TAG_ProfiNET_IN oraz TAG_ProfiNET_OUT. Ponizsze rysunki prezentujg
nadane nazwy symboliczne i adresacje:

Proiect 08 Profine 01_Ne a b P P AC/DCIR PLC taq AG Pro
@ Tags H @ User constants
¥ ¥ D T =
TAG_ProfiNET_IN
Name Data type Address Retain  Acces.. Writa... Visibl. Comment
1 €@  AnyBus_Platiorm_mass DWord %ID256 =] =]
2 @  AnyBus_Platform_tare DWerd %ID260 [~ M [~}
3 @ AnyBus_Platform_unit word %IW264 ™ =] ]
4 @  AnyBus_Platform_status Word %IV266 ™ ™ ]
5 4@  AnyBus_Platiorm_LO_threshold DWord %ID268 ™~ =] ]
6 @  AnyBus_Process_status Word %IW320 =) (=) [~}
7 A  AnyBus_Inputs_status Word %IW322 ™ =] =]
8 |@  AnyBus_Min DWiord %ID324 ] ™ ]
9 @ AnyBus_Max DWord %ID328 ™ =] ™~
10 |4  AnyBus_Fast dosing_threshold  DWord %ID332 =] =) =]
11 4@  AnyBus_Slow_dosing_threshold DWord %ID336 =] =] =]
12 @  AnyBus_Adjustment_status word | %wsse = =] - =] &4
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Project_08_Profinet_MW_01_New_instrukcja » PLC_1 [CPU 1211CACUDCRIy] » PLCtags » TAG_ProfiNET_OUT [9]

‘ﬂlTags ”EI User constants ‘
T E
TAG_ProfiNET_OUT
Name Data type Address Retain  Acces.. Writa.. Visibl.. Comment
1 @ AnyBus_Command | word (=] »owess  [+] ~)] ~ )]
2 4@  AnyBus_Command_with_para... Word BQW258 ~ =] -
3 @  AnyBus_Tare DWord %QD262 ~ ™ =]
4 4@ AnyBus_LO_threshold DWord %QD266 =] =] =]
5 40  AnyBus_Output_state Word %QW270 ~ = =
6 40 AnyBus_Set_Min DWord %QD272 ~ =] )]
7 @  AnyBus_Set_Max Dword %QD276 ~ =] ™~
& @  AnyBus_Set_Fast_dosing_thres.. DWord %QD280 ~ ™ =)
9 40  AnyBus_Set Slow_dosing_thre.. DWord %QD284 =) (=] =)
10 d ne )

Zeby nie pracowaé bezposrednio na fizycznych wejsciach/wyjsciach modutu
PROFINET warto stowrzy¢ bloki danych zawieracjgce reprezentacje tych
rejestréw oraz ,przepisa¢” warosci pomiedzy nimi. W tym celu definiujemy bloki
danych jak ponizej:

Project tree 4
Devices
Name
v [ Program blocks i‘
I Add new block
& Main [0B1]

@ ProfiNET_Input [DB1]
@ ProfiNET_Output [DB2]
» [ Technology objects

{[]

» External source files
» [ PLCtags
» [ PLC data types
» [55 watch and force tables
» L& Online backups
» Cf.‘ Traces
» & OPC UA communication
» i Device proxydata

Eog Program info

E] PLCalarm text lists
» (@ Local modules

2 Dicsribusad lio
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Bloki ProfiNET_Input oraz ProfiNET_Output reprezentujg interesujgce nas
rejestry wejs¢/wyj$¢ modutu PROFINET przetwornika masy MW-01-A.
Wygladajg one jak ponizej:

Project_08_Profinet_MW_01_New_instrukcja » PLC_1 [CPU 1211C ACUDURIy] *» Program blocks » ProfiNET_Input [DB1]

¢ W, @ B °7 keepactualvalues g Snapshot " ™, Copysnapshots tostartvalues [ (& Loadstartvalues as actualvalues M), ) =
ProfiNET_Input
Name Data type Offset Start value Retain Accessible f... Writa... Visiblein .. Setpoint Comment
1 <@~ static
2 @ mess Real 00 ] ™ =) =) ]
2 @ we Real 40 [m] =) =] ] =]
4 a@as= unit word 80 D B g g D
5 as platform _status Word 100 (m] (=) =] ™ (]
5§ @= Real (@) 120 @] =) ™ =) m]
7 @ process_status word 16.0 640 B ™ =] ~ 0
8 @s inputs Viord 180 0 (m] =) =] =) B
9 @ min Real 200 (] ™~ ™ 5] 0
0@s  mex Real 240 00 m] ~ =) =) )
114 = fast_dosing_threshold Real 280 C =] =] =] =] |
1240 s slow_dosing_threshold Real 320 (m] ™~ ™ ™~ |
1340 = adjustmentstatus  Word 360 =] =] =] =] B
(<] [T B

ProfiNET_Output [DB2]

& 2F B, B = °7 Keepactualvalues g Snapshot ™ ™, Copysnapshots tostartvalues [ & Load startvalues as actualvalues B, By =]
ProfiNET_Output (snapshot created: 7/23/2021 11:03:40 AM)
Name Data type Offset Startvalue Retain Accessiblef.. writa.. Visiblein .. Setpoint Comment
1 4@ v Static
2 Gl‘ . Command | word [E) 00 # m] =] =) =] 8
3 as Command_with_parameter  word 20 6% (] ™ ] )] (=]
4 |l@s  Platrm word 40 0 =) ~ =) 8
5 la@s Tare Dword 60 () ™ ™ =] B
6 @  LO_threshold DWord 100 0 ™ =) =] 8
7 @  Output_state Word 120 m| =] =) =) ]
s |@s Mn Dword 16.0 | ™ ™ ™ m]
9 l@s  Mex DWord 200 m] =) ~ =) 8
na- Fast_dosing_threshold Dword 240 | =] =] =] @]
11 @@= slow_dosing_threshold Dword 280 8 =] ™ ™ 8
12 4@ s Adjustment_weight_mass  Dword 320 64 (m| =] =) 2 (=]
(<] [ >
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Do przepisania wartosci pomiedzy fizycznymi wejsciami/wyjsciami modutu
a rejestrami w blokach danych mozna wykorzystaé np. instrukcje MOVE:

Project_0B_Profinet_ MW_01_New » PLC_1 [CPU 1211C AUDGRIy] * Program blocks » Main [OB1]

BEef: @@ gl CGaRB s G &7 5% i

m

L

HF ik == I} = =+ e

* Block title: “Main Program Sweep (Cycle)”

*  Network 1: mass

¥  Network 2: command

MOVE

B2 DBWO

*ProfiNET_

Output®
Command —

100% — IiFrre, prevrremed

Po kompilacji i zaladowaniu programu do sterownika w bloku danych mozemy
odczyta¢ interesujgce nas rejestry wejsciowe (MONITOR ALL) oraz zapisywaé
rejestry wyjsciowe (np. poprzez zmiane START VALUE i LOAD START

VALUES AS ACTUAL) modutu SLAVE.
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