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1. STRUKTURA DANYCH
1.1. Adres wejsciowy

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset Dtugos¢ [WORD] Typ danych
Masa platformy 1 0 2 float
Tara platformyl 4 2 float
Jednostka platformy 1 8 1 word
Status platformy 1 10 1 word
Prog Lo platformy 1 12 2 float
Masa platformy 2 16 2 float
Tara platformy 2 20 2 float
Jednostka platformy 2 24 1 word
Status platformy 2 26 1 word
Prog Lo platformy 2 28 2 float
Masa platformy 3 32 2 float
Tara platformy 3 36 2 float
Jednostka platformy 3 40 1 word
Status platformy 3 42 1 word
Prog Lo platformy 3 44 2 float
Masa platformy 4 48 2 float
Tara platformy 4 52 2 float
Jednostka platformy 4 56 1 word
Status platformy 4 58 1 word
Prog Lo platformy 4 60 2 float
Status procesu (Stop, Start) 64 1 word
Stan wejs¢ 66 1 word
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Min2 76 2 float
Max2 80 2 float
Numer serii 84 2 dword
Operator 88 1 Word
Towar 90 1 word
Kontrahent 92 1 word




Opakowanie 94 1 word
Magazyn zrédtowy 96 1 word
Magazyn docelowy 98 1 word
Receptura/Proces dozowania 100 1 Word

Masa platformy — zwraca wartos¢ masy danej platformy w jednostce
aktualnej.

Tara platformy - zwraca wartos¢ tary danej platformy w jednostce
kalibracyjne;.

Jednostka platformy — okre$la aktualng (wyswietlang) jednostke masy danej
platformy.

Bity jednostki

0 Gram [g]
1 Kilogram [kg]
2 Karat [ct]
3 Funt [Ib]
4 Uncja [0Z]
5 Newton [N]
Przyktad:
Numer bitu BS B4 B3 B2 Bl BO
Warto$é 0 0 0 0 1 0

Jednostka wagi jest kilogram [kq].

Status platformy — okresla stan danej platformy wagowe.

Bity statusu

0 pomiar prawidtowy (waga nie zgtasza btedu)

pomiar stabilny

waga jest w zerze

waga jest wytarowana

waga jest w drugim zakresie

waga jest w trzecim zakresie

waga zgtasza btgd NULL

waga zgtasza btad LH

N[O |[W[N|PF

waga zgtasza btgd FULL




Przyktad:

Numer bitu B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO
Wartos¢ 0 0 0 0 1 0 0 1 1

Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.

Préog LO - zwraca wartos¢ progu LO w jednostce kalibracyjnej danej
platformy.

Status procesu — okresla status procesu:

Wartos¢ dziesigtna Status procesu Nr bitu
Bl BO
0 Proces nieaktywny 0 0
1 Start procesu 0 1
2 Zatrzymanie procesu 1 0
3 Koniec procesu 1 1
Stan wejs¢é — zwraca stan wysterowanych wejs¢:
Nr wejscia 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
OFF 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
ON 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

Przyktad:

Maska wysterowanych wejs¢ 2 i 4: 0000 0000 0000 1010

MIN — zwraca warto$¢ ustawionego progu MIN (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

MAX — zwraca wartos¢ ustawionego progu MAX (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

Numer serii — zwraca wartos¢ numeru serii.

Operator — zwraca wartos¢ kodu zalogowanego operatora.
Towar — zwraca warto$¢ kodu wybranego towaru.
Kontrahent — zwraca warto$¢ kodu wybranego kontrahenta.

Opakowanie — zwraca wartos¢ kodu wybranego opakowania.




1.2. Adres wyjsciowy

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset Diugos¢ [WORD] Typ danych
Komenda 0 1 word
Komenda z parametrem 2 1 word
Platforma 4 1 word
Tara 6 2 float
Prég LO 10 2 float
Stan wyjs¢ 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Min2 24 2 float
Max2 28 2 float
Numer serii 32 2 dword
Operator 36 1 word
Towar 38 1 word
Kontrahent 40 1 word
Opakowanie 42 1 word
Magazyn zrédtowy - - -
Magazyn docelowy - - -
Receptura / Proces dozowania 48 1 word
Komenda podstawowa - ustawienie odpowiedniej wartodci realizuje
bezposrednio zadanie, zgodnie z tabela:
Wartos¢ dziesiegtha | Komenda
1 Zeruj platforme
2 Taruj platforme
8 Wyczys$c¢ statystyki
16 Zapisz/Drukuj
32 Start
64 Stop (awaria)

Przyktad:

16# 0020 — komenda wykona start procesu.




Komenda zlozona — ustawienie odpowiedniej wartosci realizuje zadanie,
zgodnie z tabela:

Wartos¢ dziesiegtna | Komenda
1 Ustawienie wartosci tary dla danej platformy
2 Ustawienie wartosci progu LO dla danej platformy
4 Ustawienie stanu wyjs¢
8 Ustawienie wartosci progu MIN
16 Ustawienie wartosci progu MAX
32 Ustawienie wartosci uzytkownika 1
64 Zerowanie danej platformy
128 Tarowanie danej platformy
256 Ustawienie aktywnej platformy
512 Ustawienie wartosci progu MIN2
1024 Ustawienie warto$ci progu MAX2
Komenda zlozona wymaga ustawienia odpowiedniego
& parametru (adresy od 2 do 24 - patrz: tabela ,Wykaz
parametrow komendy zfozonej”).

Przyktad:

16#0002 — komenda wykona ustawienie progu LO na warto$¢ podang
w parametrze LO (adres 5 — patrz: tabela Wykaz parametrow komendy
ztozoney).

Platforma — parametr komendy ztozonej: numer platformy wagowe;.
Tara — parametr komendy ztozonej: wartos¢ tary (w jednostce kalibracyjnej).

Prég LO — parametr komendy zilozonej: wartos¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjnej).

Stan_wyjsé — parametr komendy zloZzonej: okre$lajgcy stan wyjs¢ miernika
wagowego.

Nr wyjscia 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
OFF 0 0 0 0 0 0
ON 1 1 1 1
Przyktad:

Maska wtgczonych wyjsé 2 i 4: 0000 0000 0000 1010

MIN — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MIN (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).



MAX — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MAX (w jednostce aktualnie

uzywanego modu pracy).

Numer serii — parametr komendy ztozonej: warto$¢ numeru serii.

Komenda Ilub komenda z parametrem wykonywana jest
jednorazowo, po wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli
konieczne jest ponowne wykonanie komendy z ustawionym
tym samym bitem, nalezy go najpierw wyzerowaé.

Przyktad:

Komenda

Tarowanie

0000 0000 0000 0010

Zerowanie bitow komendy

0000 0000 0000 0000

Tarowanie

0000 0000 0000 0010

2. KONFIGURACJA MODULU PROFINET W SRODOWISKU TIA

PORTAL V14

Prace w $rodowisku nalezy rozpocza¢ od zatozenia nowego projektu w ktérym
okreslona zostanie topologia sieci PROFINET ze sterownikiem MASTER,
ktérym w tym przykiadzie bedzie sterownik serii S7-1200 firmy SIEMENS.

Add new device

Device name:

[PLc 2 |
~ [ Controllers [A]
» [ sIMATIC 571200
~ [ cru
» [ CPU 1211C ACIDCIRlY

Controllers

3
=

PC systems

» @ cPu 1211 DEDTDC

» [l cPu 1211C DEIDTRlY

» [l CPU 1212C ACIDCIRlY

» [ CPU 1212C DEIDOIDC

» [l CPU 1212C DEIDTRlY

» [l CPU 1214C ACIDCIRlY

= [ CPU 1214C DC/DCIDC
Il 557 214-1AE30-0x80
Il 557 214-1AG31-0xB0
[ocsy 2iorncooonad

» [l cPU 1214C DEDTRlY

» [l CPU 1215C ACIDCIRl

» [ CPU 1215C DEIDOIDE

» [ CPU 1215C DCIDCRlY

» [m cPu 1217c DaibaiDe

» [[@ cPU 1212FC DCIDCIDC

» [l CPU 1212FC DCIDCRY

» [@ CPU 1214FC DODCIDE

» [@ CPU 1214FC DODCIRlY

» [ CPU 1215FC DOIDCIDE

» [ CPU 1215FC DCIDCIRIY

» [/ Unspecified CPU 1200

I
q

Device:

CPU 1214C DU/DCIDC
Article no: | 6ES7 214-1AG40-0XB0 |
Version: ‘W.Z |'|
Description:

Wiork memory 100 KB; 24VDC power supply with
DI14 x 24VDC SINK/SOURCE, DQ10 x 24VDC and
Al2 on board; 6 high-speed counters and 4 pulse
outputs on board; signal board expands on-
board Ii0; up to 3 communication modules for
serial communication; up to 8 signal modules
for li0 expansion; 0.04 msi1000 instructions;
PROFINET interfsce for pragramming, HM and
PLC to PLC communication



2.1. Import GSD

Korzystajac z dotgczonego pliku konfiguracyjnego GSD nalezy dodaé nowe

urzgdzenie w S$rodowisku. W tym

celu nalezy uzy¢ zaktadki OPTIONS,

a nastepnie MANAGE GENERAL STATION DESCRIPTION FILES (GSD)

i wskaza¢ $ciezke dostepu do pliku GSD.

X|

Source path:

Content of imported p

] File

D GSDMLV2.3-HMs-ABICI

ClUsersluserNeskmnniRadwanProfinetSamnl=SC1 1 11AdditinnalFiles)|GSD E‘ i
Przegladanie w poszukiwaniu folderu ll 3
Info
Anybus-C ...

HYPERTRM
MicroWIN

NEW
profinet 5Cl

PUESLDInputTest
Radwag Profinet Sample 1.0
Radwag Profinet Sample 1.0.backup

Radwaa Profinet Samole 1.0 V13 SP1 | _'LI
3

24 B B E

[

o]

Anuluj |
VA

!

| Delete H Install H Cancel |

Po pomys$inym dodaniu pliku w lisScie urzadzeh mozemy juz odnalez¢

interesujgcy nas modut ABIC-PRT:

-

irch in prajects

”—[l'f Device view ‘

logy view  ||gh Network view

Totally Integrated Automation
PORTAL

Options

J Network overview ” Connections | 4(r

'ﬂ' Device
~ 57-1200 station_1
b PLC_1
* G50 device_1
» ABIC-PRT

Type

57-1200 station

CPU 1214C DC/DCIDC
GSD device

RT Migration (Fik=__

[<] [ ] by

i
v | Catalog

Jperties ”:i.llnfo iJHﬂDiagnostics ‘

[search=

[ Filter
3 ’—\'_u Contrellers
» [ HM
» [ PC systems

] t!
I~ e

Frofile: | <All»

3 h Drives & starters
3 rf]l Network components
» [ Detecting & Monitaring
» (1§ Distributed 1io
3 rf]l Power supply and distribution
3 ’—\'_u Field devices
~ [§i Otherfield devices
» [ Additional Ethernet devices
~ [l PROFINETIO

» [ Drives

» [l Encaders

» h Gateway

- rf]l General

~ [l HMS Industrial Networks
~ [ Anybus-C PRT
- rf]l Migration
[l RT Migration (FW 1.0
I ERT Migration (Fvie=2.00
[l "7 standard
» [ Ident Svstems
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Mozna juz utworzy¢ sie¢ skiadajgcg sie z jednego sterownika MASTER
oraz dodanego modutu SLAVE:

RadwagProfinetSampleSCL1.1 » Devices & networks

% Network| £¥ Connections

PLC_1 ABIC-PRT [ |
CPU1214C RT Migration (F... DP-NORM
FLC_ 1

[BNNE 1 - |
PNJIE_1

2.2. Konfiguracja modutu

Na tym etapie nalezy zbudowac sie¢ ztozong ze sterownika MASTER,
urzadzenia SLAVE (waga). Po podigczeniu zasilania w $rodowisku mozna
wyszukac urzadzenia korzystajgc z funkcji ACCESSIBLE DEVICES. W efekcie
powinnismy odnalez¢ na liscie zarowno MASTER jak i SLAVE:

Accessible devices

! Type ofthe PGIPC interface: ﬁ_PNl‘IE “l
~FleHE

PGIPCimterface: [l Resitek PCle GBE Farnily Controller

Accessible nodes ofthe selected interface:

Device Device type Interface type Address MAC address

Accessible device S7-PC 150 = 00-16-76-25-13-51
pro2 RT Migration (FW 10 PMIIE 10.10.8.64 00-30-11-0D-EE-17
ple_1 CPU 1214C DC/DCIDC  FNIIE 10.10.8244 28-63-36-9CD1-12

D Flash LED

Startsearch

Online status informaticn: [ Display only error messages
¥ Found accessible device Accessible device [00-16-76-25-13-51]

) scen completed. 3 devices found.

=2 Retrieving device information...

Scan and information retrieval completed.

(<Pl

Show 1 ‘ Cancel

11



W dalszej kolejnosci nalezy okresli¢ adres IP modutu i jego nazwe w sieci
PROFINET. Po zaznaczeniu modutu w zaktadce PROPERTIES odnajdujemy
podmenu PROFINET INTERFACE, gdzie wpisujemy adres IP oraz nadajemy
nazwe. Te ustawienia muszg by¢ zgodne z parametrami ustawionymi w menu
wagi. Nalezy pamieta¢ o tym, zeby adres IP SLAVE znajdowat sie w tej same;j
podsieci co adres MASTER.

< > [100% 12| (3] < >

G Properties | % Info 4] % Diagnostics

General 10 tags System constants Texts
v General -~
Catalog information
v PROFINETinterface [X1] IP protocol
General

(@ Set P address in the project

v Advanced options Paddress: | 10 10 .8 .62
v ~ Real time settings
10 cycle
Hardware identiber
Identication & Msintenance

Hardware identifer () 1P address is set directly at the device

PROFINET

[7) Generate PROFINET device name automatically
PROFINET device name  FRO1

Converted name: |prot

Mozemy przejs¢ do konfiguracji modutu. Na wstepie okreslamy rozmiar
rejestrow wejsciowych oraz wyjsciowych a takze definiujemy ich adresy
poczatkowe. W tym celu z listy dostepnych modutéw INPUT oraz OUTPUT
wybieramy takie jak na zdjeciu ponizej. Maksymalny rozmiar danych
wejsciowych wynosi 116 bajtow i tyle samo dla danych wyjsciowych. W
projekcie uzyto domysinych adreséw poczgtkowych — 68 dla modutu INPUT i
64 dla OUTPUT:

Totatly Integeated Automation
yimes PORTAL

Devices

b Notwork view |[{ Device view || Options

* ] dvagPoineSampieSCLI 260 &

Pport exended FROFINET diagnestics

.| > [ntormation

I | EX T C T R P

co000 BORI s

1
Disoin B

12



Puject Edit View Insen Online

ON s proecs | X

X =

Options Toals

Window  Help

oMM E G ¥ coonine F cocifine

= MR x

Totally Integrated Automation

PORTAL

ETT YT

| I P T ety

#0le P

AT

Sonean [ wela

Topology view | Network evice view || Options
] D Opti
S Device overview |
N - moduie mck |siot ¥ | Catalog
- _;ﬂm:mwﬁnmpk!ul}[tn - - mcHT s o ] Senr )
Add e device
' .
b3 6wtk = e
B i e TC—
- [ Pc_1 [ou 12140 DGR npot 033 bytest ] -
» [ e
; input 016 by o s
Inpon 064 yees_1 o 4
Cutpet 022 b1 o s
Cutp 016 BT °© s
~| ' o 7 ~
a0 < S
= [l Saveinpuc
== [ Properties | pinio_i)] % Diagnasiics
& o _severrotnemnp | General | 10 tags | Systom constants | Texis |
W rorpuroen] ea—
 HO_Protnetnput] — 10 addresses
=l e O addresses Input addresses
D SaveOutput FC. rarsware densiter
= ® sy ¥ S
T End addvess: 131
Organimon block: | (surometc update =
Process image: auren v -
varme A
> [information

Praject

DY st @] X 8 XD

View mzen online Option: ool Wnsow Help

*: 3 B B 3 F coonine oo

Totally Integrated Automaticn
PORT,

Oerien

@ o

Lo b ocry

| 2m Profinetinput |-nu,mm | B

IR -]
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AL

& Topology view | gh, Network I Device view | Options
= =
[m| 2 | dr| [reicrmrimragmion reemdw] | 25) | B [dp) 2 [H] & & i | | Device overview d|g
s TR [ —
~ ) dvagmoinesamplescL 200 A = - B TH
W e e - o —nall
2 Devices & nernsrks L Input 064 bytes_1 o i 0 k3
* 8 Pc_1 [P 12142 DGDCDE] = " e 5 . + | Head module o
a2 b » [ Meduie
Y Divce consgurnsion " nput 016 0 1 e =
9/ O 8 dagnostics — 1Pt 004 Bytes_1 o 4 B
= (g Fogram bocks - T oupmosze s 2
W A Gutput 018 byes_i R ]
= il Hordrare - M Curput 008 byare 1 o s M H
Mo 081 = 3| 100 = 0 < 0 > E
- i Smveinpur

- o | Proparties  [Miinfo ] % Diagnastics
& HD_Saverotnesinp [ Genersl | 10tags | System constants | Tests | gl
§ e izenl ot A
W Ho_Pretosnput e 10 addresses z
= [k Saveoutpur rardwere identifer Output addresses ol
& HD_Saveduaput [FC =
& HD SavePrafinesdu ¥ 3
o 1 - [ — H
~ [Doais om e s 55 :

Orgeriasgon block: | — (su1armetc update =
Heme A




Na tym etapie mozna zatadowa¢ do sterownika konfiguracje sprzetowag
i mozna przystgpi¢ do zatadowania danych do sterownika:

Window Help : : : :
+ TIN5 l,,’rﬁ Goonline i ¥ Go offline éﬁh? i} [EX:I (1]

RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » Devices & networks

|E Topology view ||ﬁi'h Network view  |JIf Device vie

H} EE Network “J Connections | HM connection ﬂbj % __| 4 :_"- J Network overview Connections
- ¢ | Device Type
; E * S7-1200 station_1 57-1200 statiol
. b PFLC 1 CPU 1214C DO
PLC_1 -
CPU 121 [IY Device configuration ¥ GSDdevice_1 GSD device
Chznge device 5 ¥ ABICFRT RT Migration (F1
= 4
3 ¥ an Crrl+x -
[E5| copy Ctrl+C L.
[ Paste Crrlsv -
¥ Delete Del
Rename F2
<[] e arerariill B Y| i \

; Go to topology view

O | 3
Genera omee -
Download to device

|Q.Pmperties ||"_i.'.lnf0 ”ﬂ Diagnostics |

Hardware and software (only changes)

~ General & Goonline Ctrl+K Hardware configuration
Proje| & Go offline Crrl+d Software (only changes)
B Online & Ctrl+D Software (all}
HRHE
LE
splayforced operands Name: |S7—1 200 station_1
Z' Ctri+5hift+C jemment: E
— e Ale | Smene =

Po pomysinej kompilacji i wezytaniu kodu MASTER i SLAVE powinny nawigzac
potaczenie. Mozna to sprawdzi¢ przechodzac do potgczenia ONLINE.
Powinnismy uzyskaé¢ wynik jak ponizej.
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Devices

e
EL
=

¥ 7 RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) 9 E
ﬁﬁdd new device Bl
EETJ Devices & networks

+ [ijg PLC_1 [CPU 1214C DC/DCIDC] 9
[IT Device configuration
%[ Online & diagnostics
- | Program blocks
E Add new block
~ [t:] Hardware
48 Main [DB1]
] r':j SaveQutput
v [ Technology objects

o9e o

-

External source files

= p_a FLC tags

5 showall tags

[ Add new tag table
[# Default tag table [54]
L Input [14]

bl output [10]

L Profinetinput [17]

<
|

-Jﬁ ProfinetOutput [16]
fﬂ PLC data types
201 Watch and force tables
m Online backups
:.f Traces

- v v v w

i Device proxydata
E'i Program info

E] PLC alarm text lists
4 r\-_[. Local modules

» r\-_[. Distributed 110

<] <

Dalszym etapem bedzie tworzenie kodu programu.

3. APLIKACJA DIAGNOSTYCZNA

Tworzenie aplikacji najlepiej zaczg¢ od zdefiniowania nazw symbolicznych
rejestréw wejsciowych i wyjsciowych. W tym celu korzystamy z gatezi drzewa
projektu o nazwie PLC TAGS. Na potrzeby tego przyktadu stworzono tablice
tagow jak na rysunku ponizej:

15



Devices

e
SR
4

@ HD_ProfinetOutput ...

-

[ Technology cbjects
External source files

-

1

r:a PLC tags
4;% Show all tags
ﬁ Add new tag table
.ﬁj‘a' Default tag table [54]
L Input [14]
=L output[10]
-Jﬁ Prefinetinput [17]
,Ja ProfinetOutput [16]
fﬂ PLC data types
za[ Watch and force tables
i Online backups

=
[z Traces

- v v v v

[, Device proxy data
BrE Program info
Z] PLC alarm text lists

.

Tablice INPUT i OUTPUT odnoszg sie do fizycznych wejs¢/wyjs¢ sterownika
MASTER i nie majg znaczenia w tej aplikacji. Rejestry wejsciowe i wyjsciowe
modutu PROFINET okreslono w tablicach Profinetinput oraz ProfinetOutput.
Ponizsze rysunki prezentujg nadane nazwy symboliczne i adresacje:

|@l Tags H @ User constants

= 2 T

Profinetinput

Name
mass
tare
unit
status
Lo
mass_2
tare_2
unit_2
status_2
Lo_2
mass_3
tare_3
unit_3
status_3
Loz
mass_d4
tare_4
unit_4
status_4
LO_4

fpbppebtpbtRaBRAtRl

Data type
Real
Real
Wiord
Word
Real
Real
Real
Wiord
Word
Real
Real
Real
word
Word
Real
Real
Real
Word
Word
Real

Address Retain | Acces... | Writa... |Visibl...
%ID68 (=]

%ID72 =) =) =]
WBIWT6 =] =] (=]
WIWTS =] =] =]
%IDBO =] =] (=]
%ID84 =] = =]
%ID88 =] =) =]
W%IW92 (=] (=] (=]
WIV94 - - =]
%ID96 =] =] (=]
%%ID100 =] =] =]
%ID104 =) =) =]
%IW108 (=] (=] (=]
HIWI10 - =) =]
%ID112 =] =] (=]
%ID116 =] = =
%ID120 =] =] =]
w124 =] (=] (=]
W26 =) =) =]
%ID128 =] =] (=]

16
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-2 Tags H & User constants

oF = B0 =
Profinetinput
Name Data type Address Retein  Acces.. Writa... Visibl.. Comment

21 @ process_status Word %IW132 v vl =]
22 @ inputs Word IW1 34 )] vl =]

2 @ min Real %ID136 )] vl =]

24 @ max Real %ID140 =] vl =]

25 4@  lot_number Dword %ID152 =] vl =]

26 4@  operator Word %IW156 =] = =]

27 @ anicle Word %IW158 =) =] =]

28 <@  customer Word %IW160 =] =] =]

29 4@  packaging Word W1 62 =l =) =]

30 4@  source_warehuse Word W1 64 =l =) =]

31 <@ target_warehouse Word %IW1 66 =l =) =]

32 <@ formulation/dosing_process word &IW168 =l =) =] H

Zeby nie pracowaé bezposrednio na fizycznych wejéciach/wyjéciach modutu
warto stowrzy¢ bloki danych zawieracjgce reprezentacje tych rejestrow oraz
stworzy¢ fukncje ,przepisujace” warosci pomigdzy nimi. W tym celu tworzymy
grupe HARDWARE w gatezi PROGRAM BLOCKS oraz definiujemy bloki
danych jak ponizej:

Devices

e
Et

“L'P.dd new block

* [%z] Hardware
4 Main [OB1]
e L Savelnput
48 HD_Savelnput [FC1]
4 HD_saveFrofinetinp...
@ HO_Input [DB1]
@ HD_Prefinetinput [...
* [i:] SaveOutput
3B HD_SaveOutput [FC._.
48 HD_saveProfinetOu...
@ HD_Output [DB2]
@ HD_ProfinetOutput ..
] zﬂ Technology objects

3 External source files
- [4 PLCtags
&5 showall tags

B¢ Add new tag table
<] i |

Bloki HD_OUTPUT i HD_INPUT odnoszg sie do fizycznych wej$é/wyjsc
MASTER i nie majg znaczenia dla tego projektu. Bloki HD_ProfinetOutput oraz
HD_Profinetinput reprezentujg interesujace nas rejestry wejs¢/wyjs¢ modutu
PROFINET wagi. Wygladajg one jak ponizej:
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FF LEE

HD_Profinetinput

Snapshot ™ ™ ' Copysnapshots tostartvalues [ & Load startvalues as acwalvalues By, Bl =

Keepactualvalues [gg |

Name Data type Start value Monitor value Retain Accessiblef.. Writa_. | Visiblein . | Setpoint Com...
1l v stwtc [a]
2 l@e  mass Real 00 0.0 (] =] =] =] (] [
3 @ wre Real 0.0 [l =] =] = (]

4 |agm unit Word 160000 (] =] =] ™ (]

5 |a@n status Word 160000 (] =] =] ™ (]

6 |an lo Real 0.0 ] =] =] ™ ]

7 | mass_2 Real 0.0 (] =] =] ™ (]

8 l@me  tare2 Real 0.0 (] =] =] ™ (] L
9 | = unit_2 Word 160000 (] =] =] ™ (] 3
10 |4 = status_2 Word 5 160000 (] =] =] ™ (]

R lo_2 Real 0.0 0.0 (] =] =] =] (]

12 40 = mass_3 Real 0.0 0.0 (] =] =] =] (]

13 |4m = are3 Real 0.0 0.0 (] =] =] =] (]

14 40 = unit_3 Word 640 16#0000 (] =] =] =] (]

15 | = status_3 Word 6 1640000 (] =] =] =] (] L]
16 |an = lo_3 Real 00 0.0 (] =] =] =] (]

17 | = mass_4 Real 0.0 0.0 (] =] =] =] (]

18 | = tare_4 Real 0.0 0.0 (] =] =] =] (]

19 |0 = unit_4 Word 640 1640000 (] =] =] =] (]

20 an = status_4 Word 640 1640000 (] =] =] =] (]

21 |a = lo_4 Real 0.0 0.0 0 =] =] (=] 0

== B Keep actual values [gg  Snapshor ®j ™, | Copycnapshots tostartvalues |- (- Load startvalues as actualvalues By, ) =

HD_Profinetinput
Name Data type Startvalue Meoniter value Retain Accessible f.. Writa.. Visiblein .. Setpoint Com...

22 4@ = process_status Word 0 1620000 (=] =] =] =] (=]

25 = inputs word 0 16#0000 =] =] =] =] =]

24 @ = min Real 00 =] =] =] =] =]

25 @ = max Real 00 =] =] =] =] =]

26 @ = lot_number Dword 16#FFFF_FFFF =] =] =] =] =]

27 @ = operator Word 16#FFFF =] =] =] =] =]

28 <@ = article Word 16#0001 =] =] =] =] =]

20 @@= customer Word 16#FFFF | =] =] =] =] =]

30 <@ = packaging Word 16#FFFF =] =] =) =) =]

31 @@= source_warehouse Word 16#FFFF =] =] =) =) =]

32 = target_warehouse Word 16#FFFF =] =] =) =) =]

33 @ formulationidosing_process Word 16#FFFF =] =] =) =] =] ﬂ

RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » PLC_1 [CPU 1214C C] » Program bloc! » Hardware »

= @F B, @ B "7 keepacwalvalues [g Snapshor ™% ", Copysnapshotstostartvalues [ (- Load startvalues as actualvalues [ )

HD_ProfinetOutput

Name Data type Startvalue Retain Accessible f.. Writa... Visiblein ... Setpoint Comment

1 4@ >~ Static

2 <= komenda Word 0 =) =} =) B
3 @ komenda z parame(r._..w\:rd 1640008 0 =) =]

4 @n= platfroma Word 16#0001 O =) =] =) B
5 @@= 1ara ustaw Real 20 D E g E D
& @m= prég LO mpis Real 15 () =] =] =] 8
7 @-= stan wyjéc Word 16#0000 O =) =] =) =)
8 @nw= min ustaw Real 21 D E E E D
9 @= max ustaw Real 22 O =) =] =) B
o< = numer serii ustaw Dword 1680000 D E E E D
1= operator wybierz Word 1640004 0 =] =] =] B
12 @ towar wybierz Word 16#0001 O =) =] =) B
13 e kontrahent wybierz Word 16801 D E g E D
14 @e= opakowanie wybierz  Word 1640004 () =] =] =] 8
15 = magazyn Frédiowy wy... Word 1 O =) =] =) B
16 41 = magazyn docelowyw... Word D E E E D
7@ recepturaiproces dozm.. Word O =) =] =) B
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Funkcje przepisujgce wartosci

modutu mogg wygladac jak ponizej:

pomiedzy fizycznymi

wejsciami/wyjsciami

Poject Edit View incen Onine Options Took Window Help R T
G 3 sweproject B X e i X Ot B EE B G coovie J Gooftine fp B X' PORTAL
Options
Z2*e DL EFRCCRAR R RTINS PO &TT & 4 JIg
| CPU operator panel 2|
~ [ mC_1 [0u 1214 DODGRC) Gelf - @ [ T ey |
5 W RisTor ]
» 'l Program blocks o 3 ERROR ¥l
W Add new block 3 3
< Rl T wanr Hi
= Vo (081] ° b |
- i Swveipus ° T 73— o M|
1o, s..m:: ° 4 v | Call environment |
B HD_Saveoinetinput =)
# Ho_nut oe1] 3 : Mocondiiondetoed | 12|
§ HO_pronetnput 1083 @ » Change ]
g SoveOutput ° » )
& HD_SaveOutpur [PC2] » &l
B HOSavehofneoup. @ » H
§ +0_0umu o82) ° ¥ 3 H
@ HO_ProfinetOutput | L : |
& Tachnsioay ohiscrs » i
g o [ 13 ~ [Breakpoints
m — ' DGR
' e
X breshpoins
same Adorens »
»
b
b
' | Call hierarchy
b
b
o callpath svsiable
<] ] lioow o
G froperties [ Info_ 1| % Diagnostics
b secrmr | @ vo potne | pofinetioput [ @ ro_soverror ] ortating ronpa® Jawainiony T Homotieet

0
nwosn W

@gJ@ Bowal

» Hardware » SaveOutput » HD_SaveProfinet!
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= (SRR R T Fad &7 & =]
HD_SaveProfinetOutput
Name Data type Default value ‘Comment
1ol v Input
2 - <Add new>
3 |40 ~ ourput
i
B || e ron e oy
1 "komenda" "HD_ProfinetOutpuc”.komenda;
2 "komenda z "HD_ProfinetOutput”."komenda z parametrem”;
3 "pla ) | netdutput”.platfroma;
4 "gara ustaw” := "HD_ProfinetOutput”."tara ustaw”;
5 "prég LO zapis“:="HD_ProfinetOutput”."prég L0 zapis™;
& "stan wyjs¢" := "HD_ProfinetOutput”."stan wyjac'
L 7 netouULput”."min usTaw";
“ 8 "max ustaw";
[l El HD_ProfinetOutput”."numer serii ustaw’
ol |10 roperator wybierz" ) "operator wybierz™;
[| |11 rtowar wybierz" := "HD ProfinetOutput”."towar wybierz";
12 "xontrahent wybierz" := "HD_ProfinetOutput”."kontrahent wybierz
13 "opakowanie wybierz" := "HD_ProfinetOutput”."cpakowanie wybierz
14 r"magazyn zrédiowy wybierz" := "HD ProfinetQutput”."magazyn zrédiowy wybierz";
15 "magazyn docelowy wybierz" := "HD_Profinetfutput”."magazyn docelowy wybierz":
16 "receptura/proces dozowenia wybierz” := "HD ProfinetQutput”."receptura/proces dozowania wybierz';
17
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Pozostaje w gtdwnej petli programu wywotaé interesujgce nas funkcje.

RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » PLC_1 [CPU 1214C DUDCDC] » Program blocks » Hardware » Main [OB1]

Wi L EREp @R BB cmal N Fad &% 6
Main
Name Data type Default value Comment
1 <@~ Input
2 |- Initial_Call Bool Initial call of this OB
3 |@a- Remanence Bool =True, ifremanent data are available
4 @ v Temp
5 L] <Add new>
6 40 v Constant

CASE... FOR... WHILE.

IFeo “Gr 1005, Do (") REGION
1 [HD_SaveInput” () ; "HD SaveInput" ®FC1
2 "HD 20uULpuL” () 7 "HD_SaveQutput™ sFC2
3 "HD_! eProfinetInput”(}; "HD_SaveProfinetInput” &§FC3
4 "HD_SaveProfinetCutput™(); "HD_SaveProfinetCutput”™ EFC4
5

Po kompilacji i zaladowaniu programu do sterownika w bloku danych mozemy
odczyta¢ interesujgce nas rejestry wejsciowe (MONITOR ALL) oraz zapisywaé
rejestry wyjsciowe (np. poprzez zmiane START VALUE i LOAD START
VALUES AS ACTUAL) modutu SLAVE.
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