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1. STRUKTURA DANYCH
1.1. Adres wejsciowy

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset | Dlugos¢ [WORD] | Typ danych
Masa 0 2 float
Tara 4 2 float
Jednostka 8 1 word
Status platformy 10 1 word
Prég Lo 12 2 float
Status procesu (Stop, Start) 64 1 word
Stan wejsé 66 1 word
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Numer serii 84 2 dword
Operator 88 1 word
Towar 90 1 word
Kontrahent 92 1 word
Opakowanie 94 1 word
Magazyn zrédtowy - - -
Magazyn docelowy - - -
Receptura/Proces dozowania 100 1 word
Masa platformy — zwraca wartos¢ masy danej platformy w jednostce
aktualnej.
Tara platformy - zwraca wartos¢ tary danej platformy w jednostce
kalibracyjne;j.
Jednostka platformy — okresla aktualng (wyswietlang) jednostke masy danej
platformy.
Bity jednostki
0 - gram [g]
1 - kilogram [kg]
2 - karat [ct]
3 - funt [Ib]
4 - uncja [0z]
5 - Newton [N]




Przyktad:

nr bitu B5 B4 B3 B2 Bl BO
wartos$¢ 0 0 0 0 1 0

Jednostkg wagi jest kilogram [kg].

Status platformy — okre$la stan danej platformy wagowe;.

Bity statusu

0 - pomiar prawidtowy (waga nie zgtasza btedu)
1 - pomiar stabilny
2 - waga jest w zerze
3 - waga jest wytarowana
4 - waga jest w drugim zakresie
5 - waga jest w trzecim zakresie
6 - waga zgtasza bfgd NULL
7 - waga zgtasza btad LH
8 - waga zgtasza btad FULL
Przyktad:
nr bitu B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO
warto$¢ 0 0 0 0 1 0 0 1 1

Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.

Préog LO - zwraca wartos¢ progu LO w jednostce kalibracyjnej danej
platformy.

Status procesu — okresla status procesu:

L Nr bitu
Wartos¢ dziesietna Status procesu
Bl BO
0 proces nieaktywny 0 0
1 start procesu 0 1
2 zatrzymanie procesu 1 0
3 koniec procesu 1 1
Stan wejsé — zwraca stan wysterowanych wejs¢:
Nr wejscia 12 11 10 9 8 7
OFF 0 0 0 o|o0|0|0|]O0]|O0]|O
ON 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1




Przyktad:

Maska wysterowanych wejs¢ 2i4: 0000 0000 0000 1010

MIN - zwraca warto$¢ ustawionego progu MIN (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

MAX — zwraca wartos¢ ustawionego progu MAX (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

Numer serii — zwraca wartos¢ numeru serii.

Operator — zwraca wartos¢ kodu zalogowanego operatora.
Towar — zwraca wartos¢ kodu wybranego towaru.
Kontrahent — zwraca warto$¢ kodu wybranego kontrahenta.

Opakowanie — zwraca wartos¢ kodu wybranego opakowania.

1.2. Adres wyjsciowy

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset | Dlugos¢ [WORD] | Typ danych
Komenda 0 1 word
Komenda z parametrem 2 1 word
Platforma 4 1 word
Tara 6 2 float
Prég LO 10 2 float
Stan wyjs¢ 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Numer serii 32 2 dword
Operator 36 1 word
Towar 38 1 word
Kontrahent 40 1 word
Opakowanie 42 1 word
Magazyn zrodtowy - - -
Magazyn docelowy - - -
Receptura / Proces dozowania 48 1 word




Komenda podstawowa - ustawienie odpowiedniej wartosci realizuje
bezposrednio zadanie, zgodnie z tabela:

Numer bitu Komenda

0 Zeruj platforme
Taruj platforme
Wyczys¢ statystyki
Zapisz/Drukuj
Start

Stop (awaria)

AW IN|F

Przyktad:
0000 0000 0010 0000 — komenda wykona start procesu.

Komenda zlozona — ustawienie odpowiedniej wartosci realizuje zadanie,
zgodnie z tabelg:

Wartos¢ dziesietna | Komenda

0 Ustawienie wartosci tary dla danej platformy

1 Ustawienie wartosci progu LO dla danej platformy

2 Ustawienie numeru serii

3 Ustawienie stanu wyjs¢

4 Wybér operatora

5 Wybér produktu

6 Wybér opakowania

7 Ustawienie wartosci progu MIN

8 Wybér kontrahenta

9 Wybér magazynu zrédtowego

10 Wybdr magazynu docelowego

11 Wybor procesu dozowania

12 Ustawienie wartosci progu MAX

Komenda zfozona wymaga ustawienia odpowiedniego
& parametru (adresy od 2 do 24 - patrz: tabela ,Wykaz

parametrow komendy zlozonej”).

Przyktad:

0000 0000 0000 0010 — komenda wykona ustawienie progu LO na wartosé
podang w parametrze LO (adres 5 — patrz: tabela ,Wykaz parametréw
komendy ztozonej”).



Platforma — parametr komendy ztozonej: numer platformy wagowej.
Tara — parametr komendy ztozonej: wartos¢ tary (w jednostce kalibracyjnej).

Prég LO — parametr komendy zilozonej: wartos¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjnej).

Stan_wyjs¢ — parametr komendy zlozonej: okreslajgcy stan wyjs¢ miernika
wagowego.

Nr wyjscia 12 11 10

OFF 0 0 0 0| 0] O

ON 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Przyktad:

Maska wtgczonych wyjs¢ 2 i 4: 0000 0000 0000 1010

MIN — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MIN (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

MAX — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MAX (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

Numer serii — parametr komendy ztozonej: wartoS¢ numeru serii.

Operator — parametr komendy ztozonej: wartos¢ kodu zalogowanego
operatora.

Towar — parametr komendy ztozonej: warto$¢ kodu wybranego towaru.

Kontrahent — parametr komendy zlozonej: wartos¢ kodu wybranego
kontrahenta.
Opakowanie — parametr komendy ztozonej: wartos¢ kodu wybranego
opakowania.

Komenda lub komenda z parametrem wykonywana jest

jednorazowo, po wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli
konieczne jest ponowne wykonanie komendy z ustawionym

tym samym bitem, nalezy go najpierw wyzerowac.

Przyktad:

Komenda

Tarowanie 0000 0000 0000 0010
Zerowanie bitow komendy 0000 0000 0000 0000
Tarowanie 0000 0000 0000 0010




2. KONFIGURACJA MODULU PROFIUS W SRODOWISKU TIA
PORTAL V13

Prace w $rodowisku nalezy rozpoczaé od zatozenia nowego projektu w ktorym
okreslona zostanie topologia sieci PROFIBUS ze sterownikiem MASTER
ktérym w tym przykfadzie bedzie sterownik serii S7-300 firmy SIEMENS.

Add new device X

Device name:

[PLC_2

- rj] Controllers Device:
] p_u SIMATIC S7-1200
¥ p_u SIMATIC 57-1500

~ [ siMaTIC 57300
~ [ cru
» [ cPU 312
» [ cPU 312C
» [ cPU 313C
~ [ cPu 313c2DP
[l Version: |V2_6 |v|
Il 5E57 313-6CG04-0ABD
» [ CPU 313C2 PP Description:

Hil
g » [ cPU 314 Work memaory 64KB; 0.1ms/1000 instructions;
I DI16IDO16 integrated; 3 pulse outputs (2.5kHZ)
» [ cPU314c2 DP : UL
r_F . 3 channels counting and measuring with 24 V
» Ll CPU 314C-2 PNIDP (30kHz) incremental encoders; MFI+DF interface
PC systems » "“_!. CPU 314C-2 PtP (DP rmaster or DP slave); multi-tier configuration
up to 31 modules; capable of sending and
receiving in direct data exchange; constant bus

[2]

Controllers

CFU 313C-2 DP

Article no: | BES7 313-6CF03-0ABO |

» [ cPU 3152 DP

» p_[l CPU 315-2 PMIDP cycle time; routing; S7 communication (loadable

» "‘_!. CPU 317-2 DP FBsJ’chls);ﬁrhmwa_rel V2.6; zlso available as SIPLUS
- th arti 6AGT 313-6CF03-

» [ CPU 317-2 PNIDP ;r::Bou e with article number

» [ CPU 319-3 PNIDP
» (@ cPU 315F2 DP

» ([ CFU 315F-2 FNIDF
» [ cPU317F2 DF

» [ CFU 317F-2 PNIDP
» (3 CPU 319F-3 PNIDP

- .
a i |

2.1. Import GSD

Korzystajgc z dotgczonego pliku konfiguracyjnego GSD nalezy doda¢ nowe
urzgdzenie w $rodowisku. W tym celu nalezy uzy¢ zakfadki OPTIONS
a nastepnie MANAGE GENERAL STATION DESCRIPTION FILES (GSD)
i wskazac sciezke dostepu do pliku GSD.



Source path: CUserslusedNownlnads\RadwanProfibus3 5 W13 SP1 FXladditionalFiles\GSD g

X
Content of imported p
D File Info

D hms_1810.g95d

. PLCM
. IM
/ Logs 1
. System
. TMP
| UserFiles
. RadwagProfibus3.5_V13_SP1EX.backup
1L simatic

Po pomys$inym dodaniu pliku w lisScie urzadzeAh mozemy juz odnalez¢
interesujgcy nas modut Anybus-IC PDP

Totally Integrated Automation
PORTAL

opology view | g Network view ||i|'|’ Device view | Options
_J Network overview ” Connections | |< | r g
V|Catalog

t{ Device Type
~ S7300/ET200M station_1 S7300/[ET200M station | anybus
b PLCI CPU 313C2DP () Fileer

¥ GESD device_1 G=D device
HX5 EXAMOT Anybus-IC FDF

» p_u Controllers
» [E Ha
13 r‘-_!. PCsystemns
» [ Drives & starters
» p_u Network components
» p_[. Detecting & Monitoring
» [ Distributed lio
» p_u Field devices
- rj. Other field devices
» [l PROFINETIO
~ [ FROFIBUS DF
3 r:u Drives
4 ri. Encoders
3 I"-_!. Gateways
] | ‘I Il | » ~ [ General

~ !
&, Properties H"A.'. Info " %] Diagnostics | ~ L@l HWMS Industrial Networks
= [l Anybus-c FOP

[ inbusic o
» [l SIEMENS AG

4 ri. ldent systemns

» [l PLCs

loes not have anydisplayable properties.
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Nalezy utworzyé sie¢ sktadajgcg sie z jednego sterownika MASTER oraz

dodanego modutu SLAVE:

RadwagProfibus3.5_V13_SP1 EX » Devices & networks

HMI connection

PLC_1
CPU 313C-2 DP

PROFIBUS_1

HX5.EX-IMO1
Anybus-IC PDP
PLC 1

2.2. Konfiguracja modutu

| DP-NORM

W dalszej kolejnosci nalezy okresli¢ adres modutu. Ten parametr musi byé

zgodny z adresem ustawionymi w menu wagi.

PAREETe e
H ~ 57300/ET200M station_1 S7300/ET200M sti
PLC » PLCI CPU 313C-2 DP
CPU 313C-2 DP ~ GSD device_1 GSD device
HX5 EX-M01 Anybus-C PDP
PROFIBUS_1 U
v
HX5_EX-IMO1
Anybus-IC FDP | DP-NORM
PLC 1
Jul 100 - e & (<] n ]
@Properties ||"_i.‘.|nfo HﬂDiagnos‘tics |
General H 10 tags ” System constants H Texts ‘
v General Il
. PROFIBUS address
Catalog information

PROFIBUS address:

Interface networked with
General DP parameters

Watchdog

Subner: | PROFIBUS_1
SYNCIFREEZE

Diagnostics addresses

Parameters

Address: |1

Highest address: | 126

Transmission speed: | 1.5 Mbps

P el
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Mozemy przejs¢ do konfiguracji modutu. Na wstepie okreslamy rozmiar
rejestréw wejsciowych oraz wyjsciowych a takze definiujemy ich adresy
poczatkowe. W tym celu z listy dostepnych modutéw INPUT oraz OUTPUT
wybieramy takie jak na zdjeciu ponizej. Maksymalny rozmiar danych
wejsciowych wynosi 116 bajtow i tyle samo dla danych wyjSciowych.
W projekcie uzyto domysinych adreséw poczgtkowych — 256 dla modutu
INPUT i 256 dla OUTPUT:

RadwagProfibus3.5_V13_SP1 EX » PLC_1[CPU 313C-2 DP] » Distributed /O » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » HX5.EX-IMO1

|; Topology view @ Network view u—l]f Device view |_
i* 2 ¥ [4]5] ®¢ S | | Device overview |
- Module Rack |slot Iaddress | Q address | Type
|E| HX5 EX-IMOT o o 1022% AnybusH__
INFUT: 32 Byte (16 word)_1 O 1 256..287 INFUT: ...
INPUT: 32Byte (16 word)_2 0 2 288..319 INFUT. ..
INPUT: 32 Byte (16 word)_3 O 3 320.351 INFUT: .
INPUT: 16 Byte ( 8 word)_1 o 4 352367 INPUT:
— = INPUT: 4 Byte (2 word)_1 o 5 368..371 INPUT: ...
L] W OUTPUT: 32 Byte (16 word)... O 6 256..287 QUTFUT....
N OUTPUT: 16 Byte (8 word)_1 0O 7 288303 OUTPUT-..
SFNORM K OUTPUT: 4 Byte (2word)_1 0O 8 304307 OUTPUT-..
E o 9
] 10
o n
o 12
o 13
o 14
o 15
<] Plfoos 1= —%— ®& [«<] L ) E‘E

...wagProfibus_V13_HX5.EXEX » PLC_1[CPU 313C-2 DP] » Distributed I/0 » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » HX5.EX-IMO1

|; Topology view Hﬁﬂ-h Network view |||]'f Device view L

i o _1 'H Device overview
a ¥ .. Module Rack |slot  |1address |Q address Type
=] HX5.EXAMOT 0 0 1022" Anybus-ICP...
INFUT: 32 Byte (16 word)_1 0 1 256..287 INPUT: 32 _.
INFUT: 32 Byte (16 word)_2 0 2 288..319 INPUT: 32 ...
_ INPUT: 32 Byte (16 word) 3 0 3 320.351 INPUT: 32 _.
L INFUT: 16 Byte (8word)_1 0 4 352..367 INPUT: 16 ...
— " INFUT: 4 Byte (Zword)_1 O 5 368371 INPUT: 4B..
L - OUTPUT: 32 Byte (16 word).. 0 6 256..287 OUTPUT: 3...
OUTPUT: 16 Byte (8 word)_1 0 7 288.303 OUTPUT: 1...
OUTPUT: 4Byte (2word)_1 0 8 304.307 OUTPUT: 4.
E (] ]
(] 10
0 1
T T T T Ty | | ol

‘QPmperties H*_i.',lnfo y”ﬂ Diagnostics |

JGeneraI || 10 tags || System constants ” Texts |

b General Rl
. — 11O addresses E

Manufact a: | |
(max 14 byte hexadecimal, separated by comma
orspace)

Input addresses

Startaddress: |256

e
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HEEH Network view ||T]'f Device view

HX5 EX4AMO1

¥ ... [ module Reck  slot laddress | Q address | Type
HX5 EXAMO1 o o 1022 AnybusiCP... [~
INPUT: 32 Byte (16 word)_1 O 1 256..287 INPUT: 32
INPUT: 32 Byte (16 word)_2 0O 2 288..319 INPUT: 32 _ | =
- INPUT: 32 Byte (16 word)_3 O 3 320351 INPUT: 32
" INPUT: 16Byte (8word) 1 0 4 352..367 IMPUT: 16 ...
— Il INPUT: 4 Byte (2 word)_1 o 5 368..371 INPUT. 4 B...
L : OQUTPUT: 32 Byte (16 word}.. O 6 256..287 OUTPUT: 3.
OUTPUT: 16 Byte (8 word)_1 0O 7 288..303 OUTPUT: 1..
OUTPUT: 4 Byte (2word)_1 O 8 304.307 OUTPUT: 4.
I o 9
o 10
o 1
& "
‘Q Properties ||‘ Info y"ﬂ Diagnostics |
J General H 10 tags H System constants H Texts |
} General il
/O add

10 addresses

Qutput addresses

Start address:

Length:

[out

(max 14 byte hexadecimal, separated by comma

orspace)

256

be T3]

Na tym etapie mozna zatadowac do sterownika konfiguracje sprzetowa.

‘5'? Topology view MNetworkview ‘m’f Device view \_

HXS EX-MO1T [~

Device overview

<|[u]

& Goto
gy Go to network view

General L)
Catalog information

PROFIBUS address

General DP parameters

Watchdog

SYNCIFREEZE

Diagnostics sddresses

~ General

Compile
Download

nce information

d Properties

Ctrl+K

Crrl+!
Crrl+D

Shift+F

Alt+Enter

¢ .. Module Rack | Slot laddress | Q address | Type
HX5 EXIMO1 o o 1022* Anybus. [
INPUT: 32 Byte (16 word)_1 0 1 256..287 INPUT: .
INPUT: 32 Byte (16 word)_2 0 2 288.319 INPUT:
INPUT: 32 Byte (16 word)_3 0 3 320..351 -
INPUT: 16 Byte (Bword)_1 0 4
INPUT: 4 Byte (2word)_1 O 5
OUTRUT. 32 Byte (16 word)... 0 6 256..287 OUTFUT:
OUTRUT: 16 Byte (Bword) 1 0O 7 288.303 OUTPUT:
OUTPUT: 4 Byte (2 word)_1 0 8 304.307 OUTPUT:..
0 9
0 10
0 1
0 12
0 13
o 14
0 15
[ <] i ]
| '€l Properties H:\l Info H %] Diagnostics |

Hardware and software (anlychanges)

e (only changes)

Software (all)

FIBUS_1
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Po pomysinej kompilacji i wezytaniu kodu MASTER i SLAVE powinny nawigzac
potgczenie. Dalszym etapem bedzie tworzenie kodu programu.

3. APLIKACJA DIAGNOSTYCZNA

Tworzenie aplikacji najlepiej zaczg¢ od zdefiniowania nazw symbolicznych
rejestréw wejsciowych i wyjsciowych. Rejestry wejsciowe i wyjsciowe modutu
PROFINET okreslono w blokach danych tablicach HD_Profbusinput oraz
HD_ProfbusOutput w grupie HARDWARE w gatezi PROGRAM BLOCKS.

% QO =2

¥ ] RadwagProfibus3.5_V13_SP1 EX |~
ﬁ Add new device
o Devices & networks
~ [ PLC_1 [CPU 313C-2 DP]
I]T Device configuration
%[ Online & diagnostics

= ';:. Pragram blocks
K Add new block
48 0B1 [0B1]
¥ [£2] Hardware

& r'.?_:, Savelnput
@ HD_Profibusinput [DB2]
= [iz] SaveOutput
@ HD_ProfibusOutput [DB3]
» g System blocks
4 n_* Technology objects

4 External source files
= ':g PLC tags
%= showalltags
ﬁﬁ.dd new tag table
2 Nafanlt tan rahle 141 E

Bloki HD_ProfinetOutput oraz HD_Profinetinput reprezentujg interesujgce nas
rejestry wejs¢/wyjs¢ modutu PROFIBUS wagi. Wygladajg one jak ponizej:

14



Project Edit View Insert  Online Toals

Ui (3 saveproject & ¥

Options Window  Help

X 0t 5 ME DR Y coonine F cooine g @A x| )

d kg Rezon=HB[E
HD_Profibusinput

Devices
CiQQ =
~ [] RadwagProfibus3.5_V13_SP1 EX ~
B Add new device 1
iy Devices & networks 2
= (3 PLC_1 [CPU 313C2 D] i El
IIY Device configuration =
%] Online & diagnostics 5
~ [ Program blacks [ ]
[ Add new block 7
& 081 [081] [ ] 5
 [&] Hardware o |
® |Jio
I o |
® |
@ HD_Frofibuso... [ ] 13
» [ System blocks 14
» [ Technology objects 15
» [@ External source files 16
~ g PLCags 17
5 Showall tags 18
A 19
< n B

Name Data type
@~ swic

anw mass Real
as e Real
<= unit Word
a- status Word
a. lo Real
@=  process_status Word
@=  inpuss Word
<= min Real
al = max Real
@@=  lotnumber DViord
anw operator Word
= article Word
<= customer Word
@@= peckaging Wiord
fGi[®)]  source warchouse. | |Word
@ls  tergerwerehouse | word
a Tormuladion " Word

<Add news

Offser  Startvalue

Monitor value

1650002
16#0003
05

16#0000
16£0000

16#0000_00DE
160000
1620007
1650002
1640008
1650000
1650000
16£0000

Retain

A A A e A a e afis]

Visible in .

I A e i afis]

Setpoint

DO00D000D00000000

«

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
CF (% B saveproject 5 M E X D G ME B R F coonline &F coofiiine| A A 2 ]
Go offline
Devices
CiQ O #g bl Recod=ERH™
HD_ProfibusOutput

~ | ] RadwagProfibus3.5_V13_SP1 EX ~ Name Data type Offset Start value Monitor value Retain Visible in .. | Setpaint

B Add new device 1 @ v swtic
i Devices & networks 2 @ command Word 1680 1620000 = = (@]
~ [1ff PLC_1[CPU313C2 DF] _|: = special_command Word 16240 1620040 =] =] =]
[IY Device configuration | @= platorm word 1621 16%0001 )] =] -
) Online & diagnostics s la= set_tare Real 20 20 =] =] (]
- [ Program blocks @ ls |an= setlo Real 05 =] =] (]
I Add new block 7 la-= outputs Word 1640000 =] =] (=]
& 0B1[0B1] [ ] 8 = set_min Real 11 =] (=] (=]
~ [iz] Hardware [ ] 9 o= set_max Real 15 ~ (=] =]
v [tz] Savelnput @ |iola-= set lot DWord 16#0000_00DE =] =] (=]
@ HD_Profibusin @ |iil@=  setoperstor Word 160005 = =] (]
@ |izla-= set_article Word 16#0007 =) (=) (m]
] @ |las  setcustomer Word 16#0002 =] =] =]
¢! System blocks 14|a = set_packeging Word 16#0008 =] (=] =]
» [ Technology objects 15 | = cet_source_warehouse Word 16#0000 =] (=] =]
» [@ External source files 16 | = set_target_warehouse.. Word 1640000 = = (@]
= [@ PLCtags 17 @ = Word 1620000 = = (@]

a

%5 Showalltags 18

Tl_m.m_:‘.ﬁmmm-;‘

~ | Details view

set_formulation_proc...

news

Pozostaje w gtownej petli programu stworzy¢ funkcje przepisujgce stany
fizycznych rejestréw wagi do rejestrow w blokach danych HD_Profibusinput
i HD_ProfibusOutput. Funkcje mogg wygladac¢ jak ponizej. Na przykiadzie
zaprezentowano sposéb odczytu masy oraz zapisu rejestrow ,komenda”
i ,komenda z parametrem”.
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RadwagProfibus3.5_V13_SP1 EX » PLC_1[CPU 313C-2DP] » Program blocks » OB1 [OB

= g

T i &K

)

Name Data type Offset Default value Comment
1o v Temp
2 |a = Temp_0 Byte 0.0
s . Ternp_1 Byte 1.0 -
e
ca
¥  Network 1:
Comment
a CALL DPRD_DAT
H LADDR ELEE100 WELE£100
3 RET VAL :="err read" L
4 RECORD :="HD_ProfibusInput” .mass %082 DBDO
s
8
11

¥  Network 2:

WELE£104
S
%D0EZ_DBD4

i
4
8

V13_SP1EX » PLC_1[CPU 313C-2 DP] » Program blocks » OB1 [OB1]

= 5 = ol o=
o kG = EF B CoddP a% & T H =
0B1
Name Data type Offset Default value Comment
1@~ Temp Q
2 @@= Tempo Byte
3 @ Temp Byte [+]
i
caL
1
z WELGEL100
3 "HD Profibusfutput”. command $IB3_DBWO
! "err write" e
8
11
*  Network 17:
Comment
1 CALL DPWR_DAT
3 LADDR $1e$102 WELEELOZ E
3 RECORD :="HD ProfibusOutput”.special_command %083 [EWZ
4 RET VAL :="err write" e
E
11
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Po kompilacji i zatadowaniu programu do sterownika w bloku danych mozemy
odczytac interesujgce nas rejestry wejsciowe (MONITOR ALL) oraz zapisywac
rejestry wyjéciowe (np. poprzez zmiane START VALUE i LOAD START

VALUES AS ACTUAL) modutu SLAVE.
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