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1. STRUKTURA DANYCH
1.1. Adres wejsciowy

1.1.1. Wykaz zmiennych wejsciowych

Zmienna Offset Diugos¢ [WORD] Typ danych
Masa platformy 1 0 2 float
Tara platformy 1 4 2 float
Jednostka platformy 1 8 1 integer
Status platformy 1 10 1 integer
Prog Lo platformy 1 12 2 float
Masa platformy 2 16 2 float
Tara platformy 2 20 2 float
Jednostka platformy 2 24 1 integer
Status platformy 2 26 1 integer
Prog Lo platformy 2 28 2 float
Masa platformy 3 32 2 float
Tara platformy 3 36 2 float
Jednostka platformy 3 40 1 integer
Status platformy 3 42 1 integer
Prog Lo platformy 3 44 2 float
Masa platformy 4 48 2 float
Tara platformy 4 52 2 float
Jednostka platformy 4 56 1 integer
Status platformy 4 58 1 integer
Prég Lo platformy 4 60 2 float
Status procesu (Stop, Start) 64 1 integer
Stan wejsé 66 1 integer
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Numer serii 84 2 long
Operator 88 1 integer
Towar 90 1 integer
Kontrahent 92 1 integer
Opakowanie 94 1 integer
Magazyn zrédtowy 96 1 integer
Magazyn docelowy 98 1 integer
Receptura/proces dozowania 100 1 integer




1.1.2. Opis rejestrow wejsciowych

Masa platformy — zwraca wartos¢ masy danej platformy w jednostce
aktualnej.

Tara platformy - zwraca wartos¢ tary danej platformy w jednostce
kalibracyjne;.

Jednostka platformy — okre$la aktualng (wyswietlang) jednostke masy danej
platformy.

Bity jednostki

0 gram [g]

kilogram [kg]

1

2 karat [ct]
3 funt [Ib]
4

5

uncja [0z]

Newton [N]

Przyktad:
Warto$¢ odczytana HEX 0x02. Posta¢ binarna:

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Jednostkg wagi jest kilogram [kg].

Status platformy — okresla stan danej platformy wagowe;.

Bity statusu

0 Pomiar prawidtowy (waga nie zgtasza btedu)

Pomiar stabilny

Waga jest w zerze

Waga jest wytarowana

Waga jest w drugim zakresie

Waga jest w trzecim zakresie

Waga zgtasza btad NULL

Waga zgtasza btad LH

I N[([O|O(D|W|IN|PF

Waga zgtasza btgd FULL

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x13



B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 [ B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.

Prég LO - zwraca wartos¢ progu LO w jednostce Kkalibracyjnej danej
platformy.

Status procesu — okresla status procesu dozowania lub recepturowania:

0x00 — proces nieaktywny
0x01 — proces uruchomiony
0x02 — proces przerwany
0x03 — proces zakonczony

Stan_wejs¢ — maska bitowa wejs¢ miernika. Pierwsze 4 najmiodsze bity
reprezentujg wejscia terminala wagowego.

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x000B

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Wejscia numer 1,2 i 3 terminala wagowego znajdujg sie w stanie wysokim.

MIN — zwraca wartos¢ ustawionego progu MIN w jednostce aktualne;.
MAX — zwraca wartos¢ ustawionego progu MAX w jednostce aktualne;j.

Numer_serii — zwraca warto$¢ numeru serii. Akceptowane sg tylko wartosci
numeryczne! Wszystkie inne znaki sg pomijane.

Operator — zwraca wartos¢ kodu zalogowanego operatora.

Towar — zwraca wartos¢ kodu wybranego towaru.

Kontrahent — zwraca warto$¢ kodu wybranego kontrahenta.
Opakowanie — zwraca warto$¢ kodu wybranego opakowania.
Magazyn zrédtowy - zwraca warto$¢ kodu magazynu zrédtowego.

Magazyn docelowy - zwraca wartos¢ kodu magazynu docelowego.

Receptura/proces dozowania — zwraca wartos¢ kodu wybranej receptury.

Proces dozowania — zwraca warto$¢ kodu wybranego procesu dozowania.




1.2. Adres wyjsciowy

1.2.1. Wykaz zmiennych wejsciowych

Zmienna Offset Diugos¢ [WORD] Typ danych
Komenda 0 1 integer
Komenda z parametrem 2 1 integer
Platforma 4 1 integer
Tara 6 2 float
Prog LO 10 2 float
Stan wyjs¢ 14 1 integer
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Numer serii 32 2 long
Operator 36 1 integer
Towar 38 1 integer
Kontrahent 40 1 integer
Opakowanie 42 1 integer
Magazyn zrodtowy 44 1 integer
Magazyn docelowy 46 1 integer
Receptura/proces dozowania 48 1 integer

1.2.2. Opis rejestrow wyjsciowych

Komenda podstawowa - zapisanie rejestru odpowiednig wartoscig
spowoduje wywotanie nastepujgcych akciji:
Numer bitu Akcja
0 Zeruj platforme
1 Taruj platforme
2 Wyczys$¢ statystyki
3 Zapisz/Drukuj
4 Start procesu
5 Zatrzymanie procesu
Przyktad:

Zapisanie rejestru wartoscig 0x02




B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 [ B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Spowoduje wytarowanie wagi.

Komenda wykonywana jest jednorazowo, po wykryciu
ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest ponowne
A wykonanie komendy z ustawionym tym samym bitem, nalezy
go najpierw wyzerowaé a nastepnie ustawié na zadang
warto$¢ ponownie.

Komenda zlozona — ustawienie odpowiedniej wartosci realizuje zadanie,
zgodnie z tabela:

Numer bitu | Akcja

Ustawienie warto$ci tary dla danej platformy

Ustawienie wartosci progu LO dla danej platformy

Ustawienie stanu wyjs¢

Ustawienie wartosci progu MIN

Ustawienie wartosci progu MAX

0

1

2

3

4
Komenda zfozona wymaga ustawienia odpowiedniego
& parametru (offset od 4 do 50 - patrz tabela rejestrow

wyjsciowych)

Komenda z parametrem wykonywana jest jednorazowo, po
wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest
ponowne wykonanie komendy z ustawionym tym samym
bitem, nalezy go najpierw wyzerowaé a nastepnie ustawié¢ na
zgdang wartos¢ ponownie.

Przyklad:
Wystanie do wagi tary o wartosci 1.0 dla 1-szej platformy
Wykonanie komendy wymaga zapisania 3 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - wartos¢ 0x01 — czyli ustawienie tary.

offset 4 — numer platformy wagowej, do ktérej chcemy przypisac tare- wartos¢
0x01 dla pierwszej platformy.
offset 6 — wartos¢ tary w formacie float - 1.0.

Platforma — parametr komendy ztozonej: numer platformy wagowej (1 lub 2).

Tara — parametr komendy ztozonej: wartos¢ tary (w jednostce kalibracyjnej).
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Prég LO — parametr komendy zlozonej: wartos¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjnej).

Stan_wyjsé — parametr komendy zloZzonej: okreslajgcy stan wyjs¢ miernika
wagowego i modutu komunikacyjnego.

Przyktad:
Ustawienie w stan wysoki wyjs¢ nr 1 i 3 terminala wagowego.

Maska wyj$¢ bedzie miata postaé:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Po konwersji na HEX otrzymamy 0x05.

Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow:
offset 2 — komenda z parametrem - warto$¢ 0x08 — czyli zapis stanu wyjs¢.
offset 14 — maska wyjs¢ 0x05.

W efekcie wyjscia numer 1 i 3 zostang ustawione w stan wysoki.

MIN — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MIN (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

MAX — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MAX (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

Numer _serii — parametr komendy zlozonej: warto§¢ numeru serii.
Akceptowane sg tylko wartosci numeryczne! Wszystkie inne znaki sg pomijane.

Operator — parametr komendy ztozonej: kod operatora (tylko numeryczny).
Towar — parametr komendy ztoZzonej: kod towaru (tylko numeryczny).

Kontrahent - parametr komendy ztozonej: kod kontrahenta (tylko
numeryczny).

Opakowanie — parametr komendy zlozonej: kod opakowania (tylko
numeryczny)

Magazyn zrédtowy — parametr komendy ztozonej: kod magazynu zrédtowego
(tylko numeryczny).

Magazyn docelowy — parametr komendy ztozonej: kod magazynu docelowego
(tylko numeryczny).

Receptura/proces dozowania — parametr komendy ztozonej: kod receptury
(tylko numeryczny).




2. KONFIGURACJA MODULU EtherNet/IP™ W SRODOWISKU RS
LOGIX

2.1. Konfiguracja RSLinxs

Prace w $rodowisku nalezy rozpoczg¢é od konfiguracji urzgdzen
w oprogramowaniu RSLinx. W tym celu nalezy doda¢ modut EtherNet/IP wagi
korzystajac z pliku EDS oraz narzedzia EDS Hardware Installation Tool.

Registration
Electronic Data Sheet file(s) will be added to your system for use in Rockwell Automation applications.

& Register a single fil
€ Register a drectory of EDS fies I Look in subfolde

Named:

Browse... I

Select an EDS file
A || > Tenkomputer > Pulpit > EDSfiles ) O Przeszukaj: EDS files
Organizyj v Nowy folder =~ @M @
(@) jlrmemioteleolal  mpusc £ 4 N Datamodyieci | Tp Reamir
¥ Pobrane * [ ] 005A000C00020300.eds 2013-01-25 13:41 Plik EDS 13KB
[ Dokumenty # ] EDS_ABIC_EIP_V_1_7.eds 2 Plik EDS 13k8B
=] Obrazy * [] EDS_ABIC_EIP_V_2_1.eds Plik EDS 13K8
EDS files [] EDS_ABIC_EIP_V_3_0.eds Plik EDS 13KB
Pobrane
rslogix 500 v10
updatel
@ OneDrive
=3 Ten komputer
- HBCDPEX64(D) , 5

Po podtaczeniu wagi oraz sterownika Master do sieci do sieci (nalezy zadbac
zeby wszystkie urzgdzenia oraz komputer PC znajdowaty sie w tej samej
podsieci) powinny by¢ one widoczne jak na rysunku ponizej.
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iy RSLinx Classic Lite - [RSWho - 2] — m} *

& File View Communications Station DDE/OPC Security Window Help R
| £18)|
W Autobrowse Refresh_| QI.. Browsing - nade 10.10.3.86 found
=-E) Workstation, DESKTOP- GRIGMSS ﬁ '
5 Linx Gateways, Ethernet
=& AB_ETHIP-1, Ethernet 10.10.3.100 10.10.3.86

£ 10.10.3.100, MicroLogix 1100, 1763-L16DWD B/16.00 1763-L16D... Anybus-IC Eth...
5-IC 5-|C EtherNet/IP(TM)

For Help, press F1 NUM 01/21/20 [10:35AM

2.2. Projekt RSLogix

Prace w srodowisku rozpoczynamy od zatozenia nowego projektu. W oknie
wyboru sterownika zaznaczamy PLC, ktéry bedzie komunikowat sie z waga.

B RStogi Mire et Lite - o

For Help, pess F1.
P Wpisz u wyszukiwane stowa

Po zatwierdzeniu wyboru przechodzimy do okna projektu. Nastepnie nalezy
dokona¢ konfiguracji interfejsu komunikacyjnego sterownika. W tym celu
w drzewie projektu wybieramy CHANNEL CONFIGURATION->CHANNEL 1.

11



W tym miejscu mozemy zadeklarowaé wiasciwosci tego kanalu komunikaciji
takie jak adres IP czy maska podsieci.

#®
oW e T s Oe|r «-=
A-ﬂn“..m.»_mm :
A 1 01N U S
o
Al | =

~ | 6
Motk Uk 0 7
St ok [T T
Gatwway Adves |
Detauk Domas Nare: | B
Ponry ame Sorver [ 57 TE T T
Secondary Name Sever [T 1 3
P o
 500TP Erate [~ OHCP Erale g Comaction Tmend 5 5500
™ SNMP SorvrErable [~ SHTP Qe e g ey T
P HTTP Server Erate ey Tt s 7
L_i§ % Ats ot
i
oK Pl Pomoe |
vo>—
A2/ Vel |

For Help, press F1

P Wpisz tu wyszukwane slowa

Po dokonaniu konfiguracji warto sprawdzi¢ czy jestesmy w stanie potgczy¢ sie
z PLC (online) i zatadowac projekt (download).

Nastepnym krokiem bedzie dodanie nowego szczebla w drabinie projektu
(rung) i umieszczenie w nim funkcji MSG stuzacej do odczytu danych z wagi.
Zanim dodamy funkcje nalezy w drzewie projektu doda¢ nowe pliki danych
(data files). Bedg to dwuelementowe pliki typu MG (message)

&

DEa | £} =/ 30

e = Tl oo i

Fie ,,_m,, o Node. 0| (2T User {58 % Trertomier £ mpesioupd § Comeare

0 s|[E=] % R

g
IR I .
< > [ifEneies
Fo Hel,press F1
B Wpisz tu wyszuiwane siowa




oraz RIX.
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o
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For Help, press F1

B wipisz tu wyszukiwane sows

Nalezy rowniez dodac 2 pliki typu INTEGER, w ktorych bedg przechowywane
dane odczytane z wagi oraz te, ktére do wagi bedg wysytane. W przyktadzie
stworzono plik ANYBUS IN (N9) o rozmiarze 104 bajty oraz ANYBUS OUT
(N12) o rozmiarze 56 bajtow.
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For Help, press 11

P Wpisz w wyszukiwane slows
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SCOCOCOOCOC000CEE5E0050000000000550000

« : Tl s sl | of

For Help, press I

P Wpisz tu wyszukiwane slowa

x
ore 8]
[Nokas 3]
Oover A8 ETHIPT
weiiene @0 Ko e 5
[ Benes6 - G100 : (1 Bements =
-
Torens 1w ot 10} 2] =
[ m‘unB —
Amaitng Execudion [EW] o
Message Trsnemting (5T} 0]
Message Eratied (EN} [0 ]
Locel/ e [z ] Mbbes ]
Ertardod Fousing o Fie0. (501 e
Seves Faaiic Servce Codo bt [
E: m— | G Codebio) 0
o T | -
lestarca bt [E2 ] iocl (100 o
Santute st ek
[ ye—
o
S[EI\e2 £ Nl | = 0]
For ek, press 71

P Wpisz tu wyszukiwane slows

Konfiguracja sprowadza sie do podania:

Channel — wybieramy 1 (integral) co odpowiada EtherNet/IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N9:0 — to nasz plik do odczytu danych.
Size in Bytes — 104 — rozmiar tablicy rejestrow wejsciowych.

14



Extended Routing Info File — RIX11:0 — wskazujemy plik RIX.
Service: Read assembly.
Instance : 64.

MulitHop: Yes.

Nastepnie przechodzimy do zaktadki MultiHoop gdzie wpisujemy adres I[P
wagi.

8 RSLogi Micro Sater Lit - RAOWAGETHPHY1D - & x
Fe fde View Semch Comms Took Wvdow Wep

Ded e e R AmIYE LSO -

[ s 50w w o a8

Pokas 4] [Foces énaed [1]

Oover A8 ETHIFT Node . 0 | (LIRS Uaer ) 08 { Tewricomter X waiutse ]

® SETE®

" " B MSG - M0 (1 Bements)
[ uoro. vessace I

0 Rt -RouThG Gerenst [ MHo5 | Send Dova | Recene Data |
[ w12 Awveus our

0 no-Towe
B ru_missns .
@ 5. Tare Lt
DO we- vy
B wir-sTanus

30
108101

£
M ner.conmacton ¥
< > | [N £

Nel | =
For Help, press I

P Wpisz tu wyszuliwane slows

Analogicznie tworzymy funkcje do zapisu danych w wadze:

£ RSLogn Micro Starter Lite - RADWAGETHPHY 10
Fie Edt View Seach Comms Toch Window Help

- 8 x
o=@ e Jowp SR AW YW R A E] e -
ERl [ 155t 0 @ o momem 0]
Diver AB_ETHPT Node 0d | LI2 I User & 00 £ Tomercoumer £ nowoups X Conpare
n SrETE % STeE
000 |- -
o
125G - G101 1 Blemerts)
Gameral | Mubbiop | Send Data | Recewe Do |
Thi Conpoler ComatBin
wuu-udulwiﬂ
" AmatngEwesson €t 2]
Sie n Sytes eceie) sl
(%] ] p—
Tt Deree Messagn v O [1]
Message Treot ' [T Messagn Turamting 5T}
Meagn Enstd N
oo Local/Rance Mabbes: ]
s € Erded R o PO (BT =
Sevice [ A
[——
Gt ol
Vatance el
Avtte et ] ldect ]
. Enar Deserptor.
Hoencs
oes
‘ v o
« A Nree2 [ Dol | o
ForHelp. press F1
£ Wpist tu wyszukiwane stowa
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Channel — wybieramy 1 (integral) co odpowiada EtherNet/IP™.

[ ]

e Communication Command — CIP Generic.

e Data Table Address — N24:0 — to nasz plik do zapisu danych.
e Size in Bytes — 56 — rozmiar tablicy rejestrow wyjsciowych.

o Extended Routing Info File — RIX11:1 — wskazujemy plik RIX.
e Service: Read assembly.

e Instance : 96.

e MulitHop: Yes.

Nastepnie przechodzimy do zakfadki MultiHoop gdzie wpisujemy adres IP
wagi.

W przyktadzie funkcje wyzwalane sg poprzez timer, co pozwala regulowaé
czestotliwosé zapytan wysytanych do wagi.

AR RWIYE &&0O &
PP ———— i

SC0OCDCOODSOOE050000000505500600000000500

Mozna juz zatadowa¢ program do sterownika i uruchomic program.

Po potgczeniu sie z PLC (online) w pliku N9 powinniSmy juz czytaé dane
a funkcja MSG nie powinna zwraca¢ btedéw.
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£ RStogix Micro Starte Lite - RADWAGETHIHYID - 8 x

Dea & — =
[efoce 11 Huow
ﬂ --U
Oover A8 ETHIPT Hode 04
CRCREl ENECRE
_:~=.=- o o
@ oo
5@ -
g
4
s 156 Data File N9 thea) - ANVBUSIN Lo (ot
e [Hsildid‘v:n
0 res 3 siar s oMK
. e .

U

< > faTneer £ Yol |
ForHelg press 71

P Wpisz tu wyszukiwane siowa

Dla zachowania porzadku mozna stworzy¢ oddzielne pliki dla kazdej zmiennej
wagi.

Dane pomiedzy plikami N9, N24 i plikami zmiennych przepisywane sg za
pomocg funkcji CPW. | tak dla przyktadu funkcja do odczytu masy wyglada tak:

8 RSLogi Micro Sater Lt - RAOWAGETHPHY1D - & x
Fe fde View Sewch Comms Took Wndow Wep

Dwd P [awp B EEY A =

ﬂnoh«m ull[]......w.n_..... a8

ok [Focer et 1]

S SEETHFT KD R Y S e

s L ]

[ w3 - souace v
[ was- cesTm

D s - rosuoos
0 e - counano

D 2. swasren

e CusomDma st ¥ ans | -
< > ([ Ne2 £ Mol | b
ForHlp pess 71 o001 AP

P Wpisz tu wyszukiwane slows

W efekcie w odpowiednich plikach powinnismy czyta¢ poprawnie dane z wagi.
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Przyktad odczytu masy:

£8 RStogix Micro Starter Lite - RADWAGETHIHY1D - 8 x
Fe Tt View Sewch Comms Tock Wvdow Hep
DBE S (RE -~ ~fw S hAhVEEAD[S] s -

[ mow e a

Cors Werk
O w12- Awveus ouT Soure 5
B v Dw W40
0 rremassas Lo
0 ris.aneny
0 we- et
0 wir-sTaTus Ay
0@ re-om
0 riswassaz
0 2. n2
M e ver ez v =
< > [l N2/ Vel | o

For Help, press 1

P Woisz tu wyszukiwane shows

-

Zapisujac odpowiednie wartosci w plikach odpowiadajgcych rejestrom
wyjsciowym uruchamiamy poszczegolne funkcje wagi.

Przykfad zerowania wagi:

8 RSLogix Miro Stater Lte - RADWAGETHHY1D - 8 x
Fe fde View Sewch Comms Tock Wdow Wep

DA S  BE -~ [w ARERYRAQOS | ]+ -+ -
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