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1. STRUKTURA DANYCH
1.1.Adres wejsciowy

1.1.1. Wykaz zmiennych wejsciowych

Zmienna Offset Diugos¢ [WORD] Typ danych
Masa platformy 1 0 2 float
Tara platformy 1 4 2 float
Jednostka platformy 1 8 1 word
Status platformy 1 10 1 word
Prog Lo platformy 1 12 2 float
Masa platformy 2 16 2 float
Tara platformy 2 20 2 float
Jednostka platformy 2 24 1 word
Status platformy 2 26 1 word
Prog Lo platformy 2 28 2 float
Status procesu (Stop, Start) 64 1 word
Stan wejsé 66 1 word
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Numer serii 84 2 dword
Operator 88 1 word
Towar 90 1 word
Kontrahent 92 1 word
Opakowanie 94 1 word
Receptura 100 1 word
Proces dozowania 102 1 word

1.1.2. Opis rejestrow wejsciowych

Masa platformy — zwraca wartos¢ masy danej platformy w jednostce
aktualnej.

Tara platformy - zwraca wartos¢ tary danej platformy w jednostce
kalibracyjnej.

Jednostka platformy — okresla aktualng (wyswietlang) jednostke masy danej
platformy.




Bity jednostki

0 gram [g]

1 kilogram [kg]

2 karat [ct]

3 funt [Ib]

4 uncja [0z]

5 Newton [N]
Przyktad:

Wartos¢ odczytana HEX 0x02. Posta¢ binarna:

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Jednostkg wagi jest kilogram [kg].

Status platformy — okresla stan danej platformy wagowe.

Bity statusu

0 Pomiar prawidtowy (waga nie zgtasza btedu)

Pomiar stabilny

Waga jest w zerze

Waga jest wytarowana

Waga jest w drugim zakresie

Waga jest w trzecim zakresie
Waga zgtasza btad NULL
Waga zgtasza btad LH
Waga zgtasza btad FULL

N~ [W[N|F

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x13

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.

Préog LO - zwraca wartos¢ progu LO w jednostce kalibracyjnej danej
platformy.



Status procesu — okresla status procesu dozowania lub recepturowania:

0x00 — proces nieaktywny
0x01 — proces uruchomiony
0x02 — proces przerwany
0x03 — proces zakohczony

Stan_wej$¢ — maska bitowa wejS¢ miernika. Pierwsze 4 najmiodsze bity
reprezentujg wejscia terminala wagowego.

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x000B

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Wejscia numer 1,2 i 3 terminala wagowego znajdujg sie w stanie wysokim.

MIN — zwraca wartos¢ ustawionego progu MIN w jednostce aktualne;.
MAX — zwraca warto$¢ ustawionego progu MAX w jednostce aktualnej.

Numer _serii — zwraca wartos¢ numeru serii. Akceptowane sg tylko wartosci
numeryczne! Wszystkie inne znaki sg pomijane.

Operator — zwraca wartos¢ kodu zalogowanego operatora.
Towar — zwraca wartos¢ kodu wybranego towaru.
Kontrahent — zwraca warto$¢ kodu wybranego kontrahenta.
Opakowanie — zwraca wartos¢ kodu wybranego opakowania.
Receptura — zwraca warto$¢ kodu wybranej receptury.

Proces dozowania — zwraca warto$¢ kodu wybranego procesu dozowania.

1.2.Adres wyjsciowy

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset Dlugosé [WORD] Typ danych
Komenda 0 1 word
Komenda z parametrem 2 1 word
Platforma 4 1 word
Tara 6 2 float




Prég LO 10 2 float
Stan wyjs¢ 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Numer serii 32 2 dword
Operator 36 1 word
Towar 38 1 word
Kontrahent 40 1 word
Opakowanie 42 1 word
Receptura 48 1 word
Proces dozowania 50 1 word
1.2.1. Opis rejestrow wyjsciowych
Komenda podstawowa - zapisanie rejestru odpowiednig wartoscig
spowoduje wywotanie nastepujgcych akcji:
Numer bitu Akcja

0 Zeruj platforme

1 Taruj platforme

2 Wyczys¢ statystyki

3 Zapisz/Drukuj

4 Start procesu

5 Zatrzymanie procesu

Przyktad:

Zapisanie rejestru wartoscig 0x02

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Spowoduje wytarowanie wagi.

Komenda wykonywana jest jednorazowo, po wykryciu
ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest ponowne
& wykonanie komendy z ustawionym tym samym bitem, nalezy
go najpierw wyzerowaé a nastepnie ustawié na zgdang
warto$¢ ponownie.




Komenda zlozona — ustawienie odpowiedniej wartosci realizuje zadanie,
zgodnie z tabela:

Numer bitu | Akcja

o

Ustawienie wartosci tary dla danej platformy

Ustawienie wartosci progu LO dla danej platformy

Ustawienie numeru serii

Ustawienie stanu wyjs¢

Wybér operatora

Wybér produktu

Wybér opakowania

Ustawienie wartosci progu MIN

Wybdr kontrahenta

Ol | N[O~ |W[IN]|F

Wybdér magazynu zrédtowego

=
o

Wybér magazynu docelowego

[EY
[N

Wybér procesu dozowania

[y
N

Ustawienie warto$ci progu MAX

Komenda zfozona wymaga ustawienia odpowiedniego
parametru (offset od 4 do 50 — patrz tabela rejestrow
wyjsciowych)

Komenda z parametrem wykonywana jest jednorazowo, po

wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest
& ponowne wykonanie komendy z ustawionym tym samym

bitem, nalezy go najpierw wyzerowaé a nastepnie ustawié¢ na
zgdang wartos¢ ponownie.

Przykiad:
Woystanie do wagi tary o wartosci 1.0 dla 1-szej platformy.
Wykonanie komendy wymaga zapisania 3 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - wartos¢ 0x01 — czyli ustawienie tary.

offset 4 — numer platformy wagowej, do ktérej chcemy przypisac tare- wartos¢
0x01 dla pierwszej platformy.

offset 6 — warto$¢ tary w formacie float - 1.0.

Platforma — parametr komendy ztozonej: numer platformy wagowej (1 lub 2).

Tara — parametr komendy ztozonej: wartos¢ tary (w jednostce kalibracyjnej).



Prég LO — parametr komendy zilozonej: wartosé¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjnej).

Stan _wyjsé — parametr komendy zlozonej: okreslajgcy stan wyjs¢ miernika
wagowego i modutu komunikacyjnego.

Przyktad:
Ustawienie w stan wysoki wyjs¢ nr 1 i 3 terminala wagowego.

Maska wyjs¢ bedzie miata postac:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Po konwersji na HEX otrzymamy 0x05
Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - warto$¢ 0x08 — czyli zapis stanu wyjs¢.
offset 14 — maska wyjs¢ 0x05.

W efekcie wyjscia numer 1 i 3 zostang ustawione w stan wysoki.

MIN — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MIN (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

MAX — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MAX (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

Numer _serii — parametr komendy zlozonej: warto§¢ numeru serii.
Akceptowane sg tylko wartosci numeryczne! Wszystkie inne znaki sg pomijane.

Operator — parametr komendy ztozonej: kod operatora (tylko numeryczny).
Towar — parametr komendy ztozonej: kod towaru (tylko numeryczny).

Kontrahent - parametr komendy ztozonej: kod kontrahenta (tylko
numeryczny).

Opakowanie — parametr komendy ziozonej: kod opakowania (tylko
numeryczny)

Receptura — parametr komendy ztozonej: kod receptury (tylko numeryczny).

Proces dozowania - parametr komendy ztozonej: kod procesu dozowania
(tylko numeryczny).




2. KONFIGURACJA MODULU EtherNet/IP W SRODOWISKU RS
LOGIX

2.1.Konfiguracja RSLinxs

Prace w $rodowisku nalezy rozpoczg¢é od konfiguracji urzgdzen
w oprogramowaniu RSLinx. W tym celu nalezy doda¢ modut EtherNet/IP wagi
korzystajgc z pliku EDS oraz narzedzia EDS Hardware Installation Tool.

Registration
Electronic Deta Sheet filefs) il be added to your system for use in Rockwell Automation applications.

@ Register a single fie

 Register a diectory of EDS fies I Lok
Nemed:
I Bowse
Select an EDS file
4 [ > Tenkomputer > Pulpit > EDS files v o ) Praeszukaj: EDS files
Organizuj »  Nowy folder =~ M @
€1 mmx::\:;;mg:;g{;‘"gd [ Pulpit # A Nazwa . Data modyfikacji e Rozmiar
¥ Pobrane * ] 00SA000C00020300.eds. 0 2513:41 Plik EDS 13KB
5 Dokumenty [] EDS_ABIC_EIP_V_1 7.eds Plik EDS 13K8
[&] Obrazy * [] EDS_ABIC_EIP_V_2_1.eds Plik EDS 13KB
EDS files (] EDS_ABIC_EIP_V_3 .eds Plik EDS 13K8
Pobrane
rslogix 500v10
updatel
@ OneDrive
=3 Ten komputer
= HBCDPEXS4 (D) |, 5

Po podtagczeniu wagi oraz sterownika Master do sieci do sieci (nalezy zadbac¢
zeby wszystkie urzgdzenia oraz komputer PC znajdowaty sie w tej samej
podsieci) powinny by¢ one widoczne jak na rysunku ponizej.

%y RSLinx Classic Lite - [RSWho - 2] - o x
@& File View Communications Stetion DDE/OPC Security Window Help REIE

& 218
I Autobrowse Fetiesh_| T.’Al%

Browising - node 10.10.3.86 found

5 Workstation, DESKTOP-GRIGMSS e
&5 Linx Gateways, Ethernet i
&% AB_ETHIP-1, Ethemnet 10.10.3.100 10.10.3.86
{5 10.10.3.100, MicroLogix 1100, 1763-L16DWD B/16.00 1763-L16D... Anybus-IC Eth..
P }10.10.3.86, Anybus-IC EIP, Anybus-IC EtherNet/IP(TM)
For Help, press F1 [ Num [ [o121720 [1e:25AM
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2.2.Projekt RSLogix

Prace w srodowisku rozpoczynamy od zatozenia nowego projektu. W oknie
wyboru sterownika zaznaczamy PLC, ktory bedzie komunikowat sie z waga.

h Wedow Help

~..»a.4v««r:uo.- e

-{E—-uliﬁlﬁﬂu- EI‘

)| (T wer {58 X Tomercowen: X vowrvu £ Corowe] |

e — P
FEWPT =] B pocpat Mok | 0Bl
Octat

For g, prens F1
P Wpisz tu wyszukiwane stowa

Po zatwierdzeniu wyboru przechodzimy do okna projektu. Nastepnie nalezy
dokona¢ konfiguracji interfejsu komunikacyjnego sterownika. W tym celu
w drzewie projektu wybieramy CHANNEL CONFIGURATION->CHANNEL 1.
W tym miejscu mozemy zadeklarowaé wiasciwosci tego kanatu komunikacji
takie jak adres IP czy maska podsieci.

; CIEEE R Y =L R
— -IE..",..-..- = o
i v T e o x

e
[Wvoviars (o XaTa We: Sl [ =rers
=

B Al wx|@x Ha O [ 2]

p— Marbwre Adtens [NSONSRNSRS Mot k10 7 z
Solondll | | g AL = e

e —ay o
s e

Fis_uass S T |
« R CTO ) . of”
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Po dokonaniu konfiguracji warto sprawdzi¢ czy jeste$my w stanie potaczyc sie
z PLC (online) i zatadowac¢ projekt (download).

Nastepnym krokiem bedzie dodanie nowego szczebla w drabinie projektu
(rung) i umieszczenie w nim funkcji MSG stuzgcej do odczytu danych z wagi.
Zanim dodamy funkcje nalezy w drzewie projektu doda¢ nowe pliki danych
(data files). Bedg to dwuelementowe pliki typu MG (message)

HoEa:
Do A8 ETRET

T Sk Whed Fteg rfrsten
[ s

© Lol  E— |

St

o & Nors
7 Masty Mok Domond [~ WV i

o Carcel kb ||

oraz RIX.

3
NEd

HoEa:
Do A8 ETRET

S & Nors
- 7 Masty Mok Domond [~ WV i

o Carcel kb ||

~ litineen

Tl T
Fox Help, pres FI

P Wpisz uwyszukiwae siows

Nalezy réwniez doda¢ 2 pliki typu INTEGER, w ktérych beda przechowywane
dane odczytane z wagi oraz te, ktére do wagi bedg wysytane.
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W przyktadzie stworzono plik ANYBUS IN (N9) o rozmiarze 120 bajtéw oraz

ANYBUS OUT (N12) réwniez o rozmiarze 120 bajtow.

E ]

DEE & Bl S AAR IS AAT G-
n T
(e v | ey
Daver A8 ETHP1 Node: 0 | ({IP1K Compumiten % Wovailsgen ) Filedinc £ Fis S
STEE TR
Al e
Y —— x
5 Owla Fies Geres |
8@ Cross Raterance
B oo-ouTeT %)
D n.oevr Toe
B s2-stans e
Ve PSR
owe [
e
=
™ 510 When Dt Ut S
v
=
“uassa
5 TaRE ALt e f =l
“nen
wons - b v
r r
I O, e |
pres
D e - orerator
M n0. aRTELE »
« > |2 211
Forte, 1

P Wpisz w wyszukiwane slowa

0 ror-uax
TRE—

D ao- owaron

M 100 . ARTCLE v

< > fanme2 1ol |

For Help, press F1.

L Wpisz w wyszukiwane siowa

Mozemy juz doda¢ funkcje MSG, jedng do odczytu danych i drugg do zapisu.
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£ RSog Micro Starte Lite - RADWAGETHIPHIT - 8 x
Fie Edt View Search w

D@l - AL =

o [——

T e LT k)

= ST
{ 5.
1 MSG - MG100: (1 Blements) ok

Thi Conmoler ComolBis
3 e opere e 4 (101 2]
Biesk Cornaction 5K} (0]

g Escuen W1 (0]

Ex ERL ]
)

Message Tireriting (5T} [T]
Message Enatled EN} [1]

Locd /Rencte - [[ocg ] Moo ey
) o) ]

S Code st £ EnorCodbient 0
3 ]

s N\Fie2 [ Tl X %

Konfiguracja sprowadza sie do podania:

Channel — wybieramy 1 (integral), co odpowiada EtherNet/IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N9:0 — to nasz plik do odczytu danych.
Size in Bytes — 120 — rozmiar tablicy rejestréw wejsciowych.
Extended Routing Info File — RIX11:0 — wskazujemy plik RIX.
Service: Read assembly.

Instance: 64.

MulitHop: Yes.

Nastepnie przechodzimy do zaktadki MultiHoop, gdzie wpisujemy adres IP
wagi.
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8 RSLogi Mecro Staer Lt - RAOWAGETHIHY1D

- 8 x
Fie Gt View Seach Comms Tech Wndow Hep
A 1"] v fowe B AR =
orve 8] [Noface: TH] ] 35O D e e 0
Nokan 8] [Foes inied |1 g a
Do AOETHIPT Node 0| (LIPS 55 0 £ Tercaier X wuiou £ Conpre]
W CREAE-AES o a’Ts
O s,
™ B8 MSG - G160 : (1 Blements) =

Gerensl (V35155 | Send Dt | Rceive Do |

i i% Y = Addop Dl Renave Hop.

10108701

M w1 conmactor ¥

AE e 2 £ el | S 2

For Help, press

P Wpisz tu wyszukiwane siows

Analogicznie tworzymy funkcje do zapisu danych w wadze:

£ RStog Micro Starte Lite - RADWAGETHIPHIT

- o x
Fle Edt View Seoch Comms Took Wndow Help
D&a e A &% [E -
Mode 0 | (LD 1K Compuwtinn X Woveagesl )
¥ ERLRE]
Lo
= (3 Owh Fins. Tio | EEMSG- MGIB1: (1 Elements)
B Crona Rateance e
B co-ouTrT o | | [Gowd]| bticn | SendDas | Receve Data|
b The ot Conttn
0 s2-sws L g 1 — It et (10}[0]
B &:-amary Connuricsion Conmand. [ G &
O 7e-Twer i o] Amasing Execution EW? [T
cs- counTER T4 St 0 Epts (Focaivnl o)
i — i)
D w-wroen ™ Tasge Device Mezsage dorn ON) 1]
B re-RoaT L - E— Mpm'ummqlshg
D rs-ansusn Messoge Enabled (EN}
B uore-vessace i R
@ R -Roumae N )
D iz wveus oo o eended R o =
0 s reup Sovie lfsdet__] SeveeComped [T P,
D Fre-massay Chss bt [ ] It L]
0 rs otance pest ] bl
B w At et T el B
o Enoe Descrpton:
e i
B =
n
n
n
0
0 e
M 0 - arTeLe x
« > | [ el |

For Help, press F1.

P Wpisz i wyszukiwane slowa

Channel — wybieramy 1 (integral) co odpowiada EtherNet/IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N24:0 — to nasz plik do zapisu danych.
Size in Bytes — 120 — rozmiar tablicy rejestrow wyjsciowych.
Extended Routing Info File — RIX11:1 — wskazujemy plik RIX.
Service: Read assembly.
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Instance: 96
MulitHop: Yes

Nastepnie przechodzimy do zakfadki MultiHoop gdzie wpisujemy adres IP

wagi. W przyktadzie funkcje wyzwalane sg poprzez timer, co pozwala
regulowac czestotliwos¢ zapytan wysytanych do wagi.
48 RSLogin Micro Stater Lite - RADWAGETHIPHY10 o x

Fle Edt View Semch Comms Tooh Window Help

ODed & sar RIS Wed AU =L

[oFruNE 8] [HoFarces 1M O B e 0
-End 3

Divee AB_ETHIPY ode LTy =

,auaévar

00 |

=111

< s |fanes £ Dol | T

For Help, press F1

P Wpisz tu wyszukiwane slowa

Mozna juz zatadowa¢ program do sterownika i uruchomié¢ program.
Po potaczeniu sie z PLC (online) w pliku N9 powinniSmy juz czytaé dane
a funkcja MSG nie powinna zwraca¢ bteddéw.

3 RSLogin Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHXT

- 8 x
fie Ede View Sewch Comme Took Window Falp
Dol & BE 0 fswp JRA% YR AQAOC | » & -
_Bm [{ = o o
e L1 0 e e Ty i)
) 5 |% = &
iy
T
BEES -
Y
T s i 9 ) - ANVBUSIN
Iy [ Fim o e e o] e e R
. 50 z =

BN

ol >

st ] Re[feBD <]
Symbet i ] Cobmra[10 ]
Desc: [ ]
= Propartes Heo

o2 [/

For Help, press F1

P Wipisz tu wyszukiwane siowa
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Dla zachowania porzadku mozna stworzy¢ oddzielne pliki dla kazdej zmiennej
wagi.

Dane pomiedzy plikami N9, N24 i plikami zmiennych przepisywane sag za
pomoca funkcji CPW. | tak dla przykfadu funkcja do odczytu masy wyglada tak:

seter Lite - RADWAGETHPHY1D [- I
Search Comms Tocks Window Help

Ded ‘e [owp AR YN QD& ») ¢ -+
e
Diver AB_ETHIP1 MNode - g | [LIRINEser)\! ToarCounter £ noOutps £ Conpere.
& @ |z =l
B es-rours ry | ] 6 x

[ s - roswoos
D wes . com

{}00§0O00ODOO0D0000O0G

{EN\Fhe2 f KTM]
For Help, press 1 2000

P Wpisz tu wyszukiwane slowa

W efekcie w odpowiednich plikach powinnismy czyta¢ poprawnie dane z wagi.
Przyktad odczytu masy:

8 RSLoga Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHY 10 - o X
B U Vo Stk G ok Wk iy

Dl & 2@

|
1] m
S ST
‘ CREAREj “N‘ sl@iya
EFL " € >
T operes ;h i
5 4
>
THa " =
7] |— [ omaFieFu - masspt
- s T E— .
@o rie:
T -
: F
[
0« B <
0= i
] St [
0 — = e 2z
g ] o= Popater
S L
]
0 -
] !
0
]
0
o
]
D
]
0
]
] nz
M . oAz m— s
Y Yol | of

For Hels, press /1

P Wpisz tu wyszukiwane siowa
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Zapisujgc odpowiednie wartosci w plikach odpowiadajgcych rejestrom
wyjsciowym uruchamiamy poszczegolne funkcje wagi.

Przykfad zerowania wagi:

8 RLogix Miro Stater Lite - RADWAGETHHY1D

- 8 x
Fe fde View Sewch Comms Tock Wvdow Wep

DFE & Be awp R IR NEY - ALY =/ R

m [ 2 m o w e i

Pokas __[4] [Foces naed [1] ~

Oover A8 ETHPT ode: 0 | (LTI Baer p o o o)

W G [ENE-RE ]

SIETE] oo
5

0 7-nax — 3
2 we-wome T2 3
1 . oReRaTOR e *

0 mo-ammeae

0 w1 cowmRacTOR

B v -packEano.

D) 3 soumce vt

10 s -cesTVM 10

0 s - Fomuoos —3E

0 e - comano PR

1 w7 coun coun

0 ws-seTrar e

D e serTae _’]‘E

A r-srio e

AFI\Fe2 £ Nl | o

For Help, press I

P Wpisz tu wyszukiwane slows
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