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1. STRUKTURA DANYCH
1.1. Adres wejsciowy

1.1.1. Wykaz zmiennych wejsciowych

Zmienna Offset Diugos¢ [WORD] Typ danych
Masa platformy 1 0 2 float
Tara platformy 1 4 2 float
Jednostka platformy 1 8 1 word
Status platformy 1 10 1 word
Prog Lo platformy 1 12 2 float
Status procesu (Stop, Start) 64 1 word
Stan wejsé 66 1 word
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Numer serii 84 2 dword
Operator 88 1 word
Towar 90 1 word
Kontrahent 92 1 word
Opakowanie 94 1 word
Receptura 100 1 word
Proces dozowania 102 1 word

1.1.2. Opis rejestrow wejsciowych

Masa platformy — zwraca wartos¢ masy danej platformy w jednostce
aktualnej.

Tara platformy - zwraca wartos¢ tary danej platformy w jednostce
kalibracyjne;.

Jednostka platformy — okresla aktualng (wyswietlang) jednostke masy danej
platformy.

Bity jednostki

0 gram [g]
kilogram [kg]
karat [ct]
funt [Ib]
uncja [0z]
Newton [N]

g|h|jw(N|F




Przyktad:
Warto$¢ odczytana HEX 0x02. Posta¢ binarna:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Jednostkg wagi jest kilogram [kg].

Status platformy — okre$la stan danej platformy wagowe;.

Bity statusu

0 Pomiar prawidtowy (waga nie zgtasza btedu)

Pomiar stabilny

Waga jest w zerze

Waga jest wytarowana

Waga jest w drugim zakresie

Waga jest w trzecim zakresie
Waga zgtasza btagd NULL
Waga zgtasza btad LH
Waga zgtasza btad FULL

(N[Ol ]jW|N]|F

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x13

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.

Prég LO - zwraca warto§¢ progu LO w jednostce Kkalibracyjnej danej
platformy.

Status procesu — okresla status procesu dozowania lub recepturowania:

0x00 — proces nieaktywny
0x01 — proces uruchomiony
0x02 — proces przerwany
0x03 — proces zakonczony

Stan_wej$¢ — maska bitowa wejs¢ miernika. Pierwsze 4 najmitodsze bity
reprezentujg wejscia terminala wagowego.



Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x000B

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Wejscia numer 1, 2 i 3 terminala wagowego znajdujg sie w stanie wysokim.

MIN — zwraca wartos¢ ustawionego progu MIN w jednostce aktualne;.
MAX — zwraca warto$¢ ustawionego progu MAX w jednostce aktualne;j.

Numer_serii — zwraca warto$¢ numeru serii. Akceptowane sg tylko wartosci
numeryczne! Wszystkie inne znaki sg pomijane.

Operator — zwraca wartos¢ kodu zalogowanego operatora.
Towar — zwraca warto$¢ kodu wybranego towaru.
Kontrahent — zwraca warto$¢ kodu wybranego kontrahenta.
Opakowanie — zwraca wartos¢ kodu wybranego opakowania.
Receptura — zwraca warto$¢ kodu wybranej receptury.

Proces dozowania — zwraca warto$¢ kodu wybranego procesu dozowania.

1.2. Adres wyjsciowy

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset Dilugos¢ [WORD] Typ danych
Komenda 0 1 word
Komenda z parametrem 2 1 word
Platforma 4 1 word
Tara 6 2 float
Prog LO 10 2 float
Stan wyjs$¢ 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Numer serii 32 2 dword
Operator 36 1 word
Towar 38 1 word




Kontrahent 40 1 word
Opakowanie 42 1 word
Receptura 48 1 word
Proces dozowania 50 1 word
1.2.1. Opis rejestrow wyjsciowych
Komenda podstawowa - zapisanie rejestru odpowiednig warto$cig
spowoduje wywotanie nastepujgcych akcji:
Numer bitu | Akcja
0 Zeruj platforme
1 Taruj platforme
2 Wyczy$¢ statystyki
3 Zapisz/Drukuj
4 Start procesu
5 Zatrzymanie procesu

Przyktad:

Zapisanie rejestru wartoscig 0x02

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Spowoduje wytarowanie wagi.

Komenda wykonywana jest jednorazowo, po wykryciu
ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest ponowne
& wykonanie komendy z ustawionym tym samym bitem, nalezy
go najpierw wyzerowa¢ a nastepnie ustawi¢ na zadanag
warto$¢ ponownie.

Komenda zlozona — ustawienie odpowiedniej wartosci realizuje zadanie,
zgodnie z tabela:

Numer bitu | Akcja
0 Ustawienie warto$ci tary dla danej platformy
1 Ustawienie wartosci progu LO dla danej platformy
2 Ustawienie numeru serii
3 Ustawienie stanu wyjs¢




Wybor operatora

Wybor produktu

Wyboér opakowania

Ustawienie wartosci progu MIN

Wybér kontrahenta

Ol |N[oO|O| D

Wybér magazynu zrédtowego

10 Wybdr magazynu docelowego

11 Wybér procesu dozowania

12 Ustawienie wartosci progu MAX

Komenda zfozona wymaga ustawienia odpowiedniego
parametru (offset od 4 do 50 — patrz tabela rejestrow
wyjsciowych).

Komenda z parametrem wykonywana jest jednorazowo, po

wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest
& ponowne wykonanie komendy z ustawionym tym samym

bitem, nalezy go najpierw wyzerowaé a nastepnie ustawié¢ na
zgdana wartos¢ ponownie.

Przyktad:
Wystanie do wagi tary o wartosci 1.0 dla 1-szej platformy.

Wykonanie komendy wymaga zapisania 3 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - wartos¢ 0x01 — czyli ustawienie tary.

offset 4 — numer platformy wagowej, do ktérej chcemy przypisac tare- wartos¢
0x01 dla pierwszej platformy.

offset 6 — wartos¢ tary w formacie float - 1.0.

Platforma — parametr komendy ztozonej: numer platformy wagowej (1 lub 2).
Tara — parametr komendy ztozonej: wartos¢ tary (w jednostce kalibracyjnej).

Prég LO — parametr komendy zilozonej: wartos¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjnej).

Stan_wyjsé — parametr komendy zlozonej: okreslajgcy stan wyjs¢ miernika
wagowego i modutu komunikacyjnego.



Przyktad:
Ustawienie w stan wysoki wyj$¢ nr 1 i 3 terminala wagowego.

Maska wyjs¢ bedzie miata postaé:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Po konwersji na HEX otrzymamy 0x05.

Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - wartos¢ 0x08 — czyli zapis stanu wyjs¢.
offset 14 — maska wyjs¢ 0x05.

W efekcie wyjscia numer 1 i 3 zostang ustawione w stan wysoki.

MIN — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MIN (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

MAX — parametr komendy ztozonej: wartos$¢ progu MAX (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

Numer serii — parametr komendy zlozonej: warto§¢ numeru serii.
Akceptowane sg tylko wartosci numeryczne! Wszystkie inne znaki sg pomijane.

Operator — parametr komendy ztozonej: kod operatora (tylko numeryczny).
Towar — parametr komendy ztozonej: kod towaru (tylko numeryczny).

Kontrahent - parametr komendy ztozonej: kod kontrahenta (tylko
numeryczny).

Opakowanie — parametr komendy zlozonej: kod opakowania (tylko
numeryczny)

Receptura — parametr komendy ztozonej: kod receptury (tylko numeryczny).

Proces dozowania - parametr komendy ztozonej: kod procesu dozowania
(tylko numeryczny).
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2. KONFIGURACJA MODULU EtherNet/IP W SRODOWISKU RS
LOGIX

2.1. Konfiguracja RSLinxs

Prace w $rodowisku nalezy rozpoczg¢é od konfiguracji urzgdzen
w oprogramowaniu RSLinx. W tym celu nalezy doda¢ modut EtherNet/IP wagi
korzystajac z pliku EDS oraz narzedzia EDS Hardware Installation Tool.

Registration
Electronic Data Sheet file(s) will be added to your system for use in Rockwell Automation applications.

& Regitera singlefle

" Regstera drectory of EDS fles I Lox
Named
| Browse.
Select an EDS file
4 || > Tenkomputer > Pulpit > EDSfiles v o O Przeszukaj: EDS files
Organizuj v Nowy folder =~ M @
i) Fth il ith v ~
1 M;ﬁ::\:;“mb:g);; oy EPupit # A Nawa Data modyfikacji e Rozmiar
¥ Pobrane  # [7] 005A000C00020300.eds 2013-01-25 13:41 Plik EDS 13K
5] Dokumenty # [7] EDS_ABIC_EIP_V_1_.eds 9 14:31 Plik EDS 13K8
& Obrazy  # 7] EDS_ABIC_EIP_V_2_1.eds 2 Plik EDS 13Kk8
EDS files [7] EDS_ABIC_EIP_V_3 0.eds Plik EDS 13K8
Pobrane
| rslogix 500 V10
updatel
@ OneDrive
[ Ten komputer
= HBCDPEX64(D) |, 5

Po podtaczeniu wagi oraz sterownika Master do sieci do sieci (nalezy zadbac
zeby wszystkie urzgdzenia oraz komputer PC znajdowaty sie w tej samej
podsieci) powinny by¢ one widoczne jak na rysunku ponizej.

%y RLinx Classic Lite - [RSWho - 2] - o %
@ File View Communications Station DDE/OPC Security Window Help NE
& =8|

W uobrowse  efech | g;la

rowsing - node 10.10.3.96 found

=& Workstation, DESKTOP-GRIGMSS —
£ Linx Gateways, Ethenet i
1@ AB_ETHIP-1, Ethemet 10.10.3.100 10.10.3.86
5 10.10.3.100, MicroLogix1100, 1763-L16DWD B/16.00 1763-L16D. Anybus-IC Eth...
wbus-IC EIP, Anybus-IC EtherNet/[P(TM):
For Help, press F1 [ INum [ [o1/21/20 [10:25AM ]
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2.2. Projekt RSLogix

Prace w srodowisku rozpoczynamy od zatozenia nowego projektu. W oknie
wyboru sterownika zaznaczamy PLC, ktory bedzie komunikowat sie¢ z waga.

R i
B

[EIPI\vser (5 X Trercommnr X voworoe X Comows] |

-

| O Processu Nodk. Fash Teneot

EETPT =] B ppcaien_ Wokce | [T s
oo

ey
-

Po zatwierdzeniu wyboru przechodzimy do okna projektu. Nastepnie nalezy
dokona¢ konfiguracji interfejsu komunikacyjnego sterownika. W tym celu
w drzewie projektu wybieramy CHANNEL CONFIGURATION>CHANNEL 1.

W tym miejscu mozemy zadeklarowaé¢ wiasciwosci tego kanatu komunikacji
takie jak adres IP czy maska podsieci.

# "
‘DBH.:- AR YN LD G-
-B....o...-_- = 0
m':m mﬂ‘""‘""“" =
Dnrilﬂ
Oraa 1 |
ﬁno»m Emtm =rere
|5 ) Propct Al By x Over [Enemet j
) nee
b~ e =
Conoe hivenes Nt Aoes TEDRINNES passtenp sk
M"m—: Pagden|[ 0 0 5 10 e -~y
e gl
Yypadet P -
ComaCtpeson Gy e [ T BB
sa Dok Doman e [ wrnc
8 sse.
& sas. =T s
e P e o
EETCL Patocss Corwel
o e
eppinans | © 0T e [ DEZ B Yo Corochn T i S W——
n-seur r r ) 3000 v
S s - ® i P
S T =
Tooraen :
€S . COUNTER. Teoh
8 - CONTROL. S— 7 At Negatats.
- aecen Pon Sews [15:100 Weon Fl Dl Do =] e
Fe-oar i
- ANYBUS I frorred
MGI0 - MESSAGE Cortacs: I oo o
R - ROUTHG [ ’
. anvmus oot
w2 TEWS bidiarmeond
Pa-uasss
Fis TagE 1 " —nn
e UNT L Dot o~
AT STATUS MY 1 =
Pe-toms
Jiert o R R
F20. TARE A2 QR
W21 - UNT 2 ot =
« > JalEnre: el | o
o, pal AT
£ Wpisz tu wyszukiwane skowa L] -] - L

12



Po dokonaniu konfiguracji warto sprawdzi¢ czy jesteSmy w stanie potgczy¢ sie
z PLC (online) i zatadowac projekt (download).

Nastepnym krokiem bedzie dodanie nowego szczebla w drabinie projektu
(rung) i umieszczenie w nim funkcji MSG stuzgcej do odczytu danych z wagi.
Zanim dodamy funkcje nalezy w drzewie projektu doda¢ nowe pliki danych
(data files). Beda to dwuelementowe pliki typu MG (message)

]

Dsu‘ EEY R =l
rrw[ _ A E o e =
o ﬂ'm 8
R oA 13V o e eerrw )]
n EREcRE-al ERCh i
0 g reate Diute Fi x
B

I+ Courtes
I e e L -2
: P
e
S ity ‘g
] S LA L
3 S s
e
sepe
G
- T o
Poin
; o e
I Mooy Hote Doreind [~ e Dt
o ol o

> . [Tz \ETH]
For Help, press Fi -

O Wpisz 1 wyszukiwane siowa

&
DEW —;|,..u1§ A O[] »f| &= - =
[oFONE__ T3] (loFoce: __Ts] E]-ﬂlr-\éoq.‘v-»_‘ ]
ru e ‘Hrm-‘:m
Mo oy (T3 I\vser {51 { Trmeweumis 1 wpovovsn £ Come
W ERICRER]: ==
Craste Ot e x
R T
Tyen [T =
e, I
Coure
B Conml
Elnenas 1472
iy
s Lo
oo |7 Soact
e T
s
@ G
™ B
Proecien
¢ © s  Hura
™ Mooy Weshie /Donrioad 1~ Wi View i
ok Concel e |
M meidn
finemiz Tl T

For Hekg, pees F1

P Wpisz tu wyszukiwane siowa
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Nalezy réwniez doda¢ 2 pliki typu INTEGER, w ktérych bedg przechowywane
dane odczytane z wagi oraz te, ktére do wagi bedg wysytane. W przyktadzie
stworzono plik ANYBUS IN (N9) o rozmiarze 120 bajtéw oraz ANYBUS OUT
(N12) réwniez o rozmiarze 120 bajtow.

k

DEE & Bc i daasveaan e e-»

— R - ]

Bt oot | N | e o Ty (e

n ERa i) —=a
8 svso- ~l o e & X

< > o [aIEINe2 £
For Help,press F1

P Wpisz tu wyszukiwane slowa

k 3
DEE & e [owp A% YR AQn ¢+ -
"E 1 R
,,,.m‘f TR prrerer 1Y S T T
Slel=
T ] OstaFike Properies x
2 ool i
o
0 e 2
Tive: N
ome, [SEEE
oese [
F e o
[
N
] Cones [i A2
I~ S Whan Dot Uumed
| o VW Dokt Lued Wiy
e Sope
(e A =
potecion -
r r
o it | Pome
D L22-LoTvumseR Max
0 1es- cresaton —ow
1 0. ammeat vl Soewet: L 1
< > [anme 1l | ,
For elp press F1 -

P Wpisz tu wyszukiwane slowa
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Mozemy juz doda¢ funkcje MSG, jedng do odczytu danych i drugg do zapisu.

Bes StarterLite - R

s x
e jow_Hep
DsE € | L IR =R
] oo T8 @ e e [Rp——
ok __[1]
] 0y | (LT o X worisgie A ienwic { T 5]
R S e % SraTe
B svse .
521 MSG - G100 (1 Elements] o[-
5 4 | [Gereal | Musbop | SerdData] Peceve Data| =
Th Conwobe Comoitis
igrane 4 smved ot 10} 0]
Sreak Cornection (BK} 0]
D i)
w120 (Sendt fUA |
=] Bl P )
Taget Device al
Mestage Tmeout Message Tiaramiing (5T (L]

Message Eratied €NI 1]

Lecal/Renctn e [ ]
Exteed Ronding ko FF] o1l .
Sonvce: Serve Code st £

Tl oot [ fdoct [T ]

insrce e BT ] (dect ]

amtuse et ok T

EncDescipion

EnorCoHont 0

Mo ences

For Help, press 1

P Vipisz tu wyszukiwane slowa

Konfiguracja sprowadza sie do podania:

Channel — wybieramy 1 (integral) co odpowiada EtherNet/IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N9:0 — to nasz plik do odczytu danych.
Size in Bytes — 120 — rozmiar tablicy rejestrow wejsciowych.
Extended Routing Info File — RIX11:0 — wskazujemy plik RIX.
Service: Read assembly.

Instance: 64.

MulitHop: Yes.

Nastepnie przechodzimy do zaktadki MultiHoop, gdzie wpisujemy adres IP
wagi.
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3k RsLogis Micro Stater te - RADWAGETHIPHYYD
Fie Edt View Sewch Comms Took Window Mep

o
Gormt [MAHGS | Serd Dta | Recave Da|
=i [P
Tt Trampe[Toadien, T
The! Orarnel 1 et AP Device [ | 10108100

L3I\ 2 £

ForHelp, pres F1

P Wpisz tu wyszukiwane slowa

Analogicznie tworzymy funkcje do zapisu danych w wadze:

£ RLogin Mro Stater Lite - RADWAGETHIPHIT - 8 x
Comms ook _Widow_Help
(swp k- Iy =
O S S U e
i Slais
o
e BMSG MG101: ) Bements) oo o
B P n W
o || [Bewd | Matiop | SerdDta| Recsie Dot |
Ths oo Connetes
P ] [ al
| Commuratin Cornard [0 [
giaa | o Amatrg s (w1 0]
T8 | Se 0 Byte: [Racenel fSend) 120
Ly bl e} 5]
2 oot Dovee Mestagn dva (DN} 1]
Mertoe Tt |
| Meren Ertind 0]
;l | [ [ C |
= o ‘ Eended Roung rfo FARY =
P e s— e ) | S
G Pt [T (41
it peat 5] (b1 (]
Attt et ot B
1| Eotescipin
Wowen
3NN 2/ Vel | :

For Hep, press 1

P Wpisz tu wyszukiwane siowa

Channel — wybieramy 1 (integral) co odpowiada EtherNet/IP.

Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N24:0 — to nasz plik do zapisu danych.
Size in Bytes — 120 — rozmiar tablicy rejestrow wyjsciowych.
Extended Routing Info File — RIX11:1 — wskazujemy plik RIX.

Service: Read assembly.

Instance: 96
MulitHop: Yes
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Nastepnie przechodzimy do zaktadki MultiHoop gdzie wpisujemy adres IP
wagi.

W przyktadzie funkcje wyzwalane sg poprzez timer, co pozwala regulowaé
czestotliwosé zapytan wysytanych do wagi.

B RSLogi Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHY10 - 8 X
Fle E42 View Search Comms Took Window Mep

o SRR AQO D> - -

= il P o o 0|

W) -CONTRACTOR —row

Fil R/ 1o

<

For Help press £1

P Wpisz tu wyszukiwane slowa.

Mozna juz zatadowa¢ program do sterownika i uruchomié¢ program.
Po potaczeniu sie z PLC (online) w pliku N9 powinniSmy juz czytaé dane
a funkcja MSG nie powinna zwraca¢ bteddow.

£ RSLogix Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHXT - o x
Fio Eat View Sach Comms Took Window Hep
DER& i mel cw  SainveaanEe-

n @ o s e

Focestraed 1

oo 0| | (TP 1K Compmtion £ WeveUagea )\ Fisnac § Fiswm]
Sla g 9%

g
]

G BLETAFY

o

B o]

E
vezm
125 - OPERATOR
0. 4RTELE

elelelelololelelolol ool lo e e lele fofefolelofo folot ot o ol T

[ \Foe2 £ KIN]

For Help press FI

P Wpisz tu wyszukiwane slowa.
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Dla zachowania porzadku mozna stworzy¢ oddzielne pliki dla kazdej zmienne;j
wagi.

Dane pomiedzy plikami N9, N24 i plikami zmiennych przepisywane sg za
pomoca funkcji CPW. | tak dla przyktadu funkcja do odczytu masy wyglada tak:

Lite - RADWAGETHPHY10

- 8 x
h Comms Tock Window Help

D@ & sae e clakm v @an|e e -~
) e T nm..“w-.....a g
@m i) O G
nﬂ @ 5oz =
o
I>m
4
e/ el |
For Help, pres FI

0 9P
P Woisz tu wyszukiwane siowa

W efekcie w odpowiednich plikach powinnismy czyta¢ poprawnie dane z wagi.
Przyktad odczytu masy:

£ Rstoga 1A
Fie Edt View

RADWAGETMIPHY10

E%ﬂmm

Dive AE_ETHPT [T 10\ U U e ey

Shete
L e =
4
—3 e s e
sat o 1 2 7T .
ris
Sl 20
= [Gm ] r ]
Syl [ ] Cohmee [5 «]
— [ ]
::‘( 30 j Eropeds Heo
N
firsn e/

For Help, press F1

£ Wisz tu wyszukiwane slowa
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Zapisujgc odpowiednie wartosci w plikach odpowiadajgcych rejestrom
wyjsciowym uruchamiamy poszczegolne funkcje wagi.

Przyktad zerowania wagi:

8 RSLoga Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHY 1D - -] x
Fe G4t View Semch Comms Tock Wndow Welp
DFE & ae dh e Ve aan & re-=-

o j
s O 0 i emee a
ke[ facerenii [

Node : 0d Sowr 0
W @y

baves ALETART Toeromie X ventupd £ Conpwre]

3 [Sars
o AL

0 w9 oreraton
0 w0 - ammcee
B 1 -coNTRACTOR

1 s rosweos
0 e - comnsio
0 w7 cour coun

0 6. seramnc
D ws7 - seTconmm
1 wso-seToacx
D weo. seTS0U N
0 mo-seroes
1 w1 seTromp0
0 2. swasveo
32 v Logams
1 contgursen
0 sun
(22 AP ContoursionFies
@0 Foraries
1 o0-ovrarr
0 5w
0 Cosomomsentos ¥ -
< > [aIEner £ el | o

For ek, press 71

P Wpisz tu wyszukiwane slows
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