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1. ESTRUCTURA DE DATOS

1.1. Ladireccién de entradas

Lista de las variables de entrada:

Variable Offset Longitud [WORD)] Tipo de datos
Masa plataforma 1 0 2 float
Tara plataformal 4 2 float
Unidad de la plataforma 1 8 1 word
Estado de la plataforma 1 10 1 word
Umbral Lo de plataforma 1 12 2 float
Masa plataforma 2 16 2 float
Tara de plataforma 2 20 2 float
Unidad de la plataforma 2 24 1 word
Estado de la plataforma 2 26 1 word
Umbral Lo de plataforma 2 28 2 float
Masa de la plataforma 3 32 2 float
Tara de plataforma 3 36 2 float
Unidad de la plataforma 3 40 1 word
Estado de la plataforma 3 42 1 word
Umbral Lo de plataforma 3 44 2 float
Masa de la plataforma 4 48 2 float
Tara de plataforma 4 52 2 float
Unidad de la plataforma 4 56 1 word
Estado de la plataforma 4 58 1 word
Umbral Lo de plataforma 4 60 2 float
Estado del proceso (detener, iniciar) 64 1 word
Estado entradas 66 1 word
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Min2 76 2 float
Max2 80 2 float
Numero de serie 84 2 dword
Usuario 88 1 word
Producto 90 1 word
Cliente 92 1 word
Embalaje 94 1 word
Almacén de origen 96 1 word
Almaceén de destino 98 1 word
Recatas/Proceso de dosificacion 100 1 word




Masa de |la plataforma — el valor de la masa se devuelve en la unidad actual.

Tara de plataforma — el valor de tara se devuelve en la unidad de calibracion.

Unidad de |la plataforma — determina la unidad de masa actual (visualizada).

Bit de la unidad

0 Gramo [g]
1 Kilogramo [kg]
2 Quilates (ct)
3 Llibra (Ib)
4 Uncia (0z)
5 Newton [N]
Ejemplo:
Numero de bit B5 B4 B3 B2 Bl BO
Valor 0 0 0 0 1 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje
dada.

Bit del estado

o

medicion correcta (la balanza no informa un error)

medicion estable

balanza esta en cero

balanza esta tarado

balanza esté en el segundo rango

balanza esta en el tercer rango

balanza informa un error NULL

balanza informa un error LH

(N[Ol ]j]W|N]|F

balanza informa un error FULL

Ejemplo:

Numero de bit B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO
Valor 0 0 0 0 1 0 0 1 1

La balanza no informa un error, medicion estable en el segundo rango.




Umbral LO — devuelve el valor umbral LO en la unidad de calibracion de la
plataforma dada.

Estado del proceso — determina el estado del proceso.

Valor decimal Estado del proceso Numero de bit
B1 BO
0 Proceso inactivo 0 0
1 Inicio del proceso 0 1
2 Detener el proceso 1 0
3 Fin del proceso 1 1
Estado de entradas — determina el estado de las entradas
Numero deentradas| 12 | 11 | 10 | 9 | 8 | 7 | 6 | 5
OFF 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
ON 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

Ejemplo:

Mascaras de entrada 2 y 4: 0000 0000 0000 1010

MIN — devuelve el valor ajustado del umbral MIiN (en la unidad del modo de
trabajo actual usado).

MAX — devuelve el valor ajustado del umbral MAX (en la unidad del modo de
trabajo actual usado).

Numero de serie — devuelve el valor del nimero de serie.

Usuario — devuelve el valor del cédigo de usuario registrado.
Producto — devuelve el valor del cédigo del producto seleccionado.
Cliente — devuelve el valor del cédigo del Cliente seleccionado.

Embalaje — devuelve el valor del cédigo del embalaje seleccionado.

1.2. La direccion de salida

Lista de las variables de entrada:

Variable Offset | Longitud [WORD] Tipo de datos
Comando 0 1 word
Comando con parametro 2 1 word
Plataforma 4 1 Word
Tara 6 2 float




Umbral LO 10 2 float
Estado de salidas 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Min2 24 2 float
Max2 28 2 float
Numero de serie 32 2 dword
Usuario 36 1 word
Producto 38 1 word
Cliente 40 1 word
Embalaje 42 1 word
Almacén de origen - - -

Almacén de destino - - -

Recetas/Proceso de dosificacion 48 1 word

Comando basico — establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea
directamente de acuerdo con la tabla:

Valor decimal | Comando

1 Puesta a cero de la plataforma
2 Tara la plataforma
8 Estadisticas claras
16 Guardar/Imprimir
32 START
64 Stop (Averia)

Ejemplo:

16# 0020 — el comando ejecutard el inicio del proceso.

Comando complejo — establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea
directamente de acuerdo con la tabla:

Valor decimal Comando
1 Ajustar el valor de tara para la plataforma dada
2 Establecer el valor umbral de LO para una plataforma dada
4 Ajuste del estado de la salida
8 Configuracién el valor umbral MIN
16 Configuracion el valor umbral MAX




32 Configuracion el valor del usuariol
64 Puesta a cero de la plataforma
128 Tarado de la plataforma
256 Configuracion de la plataforma activa
512 Configuracién el valor umbral MiN2
1024 Configuracién el valor umbral MAX2

parametros en la direccion de 2 a 24; mira la tabla "Lista de

i El comando compuesto requiere la configuracion de
los parametros del comando compuesto".

Ejemplo:

16#0002 — el comando realizara la configuracion del umbral LO al valor
especificado en el parametro LO (direccién 5 - mira: en la tabla Lista de los
parametros del comando compuesto).

Plataforma — parametro de comando compuesto: numero de plataforma de
balanza.

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de
calibracion).

Umbral LO — parametro de comando compuesto valor de umbral LO (en la
unidad de calibracion).

Estado de salidas — parametro de comando compuesto: determinar el estado
de las salidas del indicador.

Numero de salida: | 12 11 10

OFF 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
ON 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Ejemplo:
Mascaras de salidas conectadas 2 y 4: 0000 0000 0000 1010

MIN — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MIN (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

MAX — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MAX (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

Numero de serie — parametro de comando compuesto: valor de numero de
serie.




Un comando o comando con un parametro se ejecuta una vez
después de detectar el ajuste de su bit dado. Si es necesario
ejecutar el comando de nuevo con el mismo conjunto de bits,
primero debe reiniciarse.

Ejemplo:

Comando

Tara

0000 0000 0000 0010

Restablecer los bits del comando

0000 0000 0000 0000

Tara

0000 0000 0000 0010

2. CONFIGURACION DEL MODULO PROFINET EN EL ENTORNO

TIA PORTAL V14

El trabajo en el entorno debe comenzar con la creacién de un nuevo proyecto
en el que se determinara la topologia de la red PROFINET con el controlador
MASTER, que en este ejemplo sera el controlador de la serie SIEMENS S7-

1200.

Add new device

Device name:

[pLc_2

~ [ Controllers
~ [l SIMATIC 57-1200
~ (i@ cPu

Controllers

FC systems

0
=

» [ CPU 1211C ACIDCIRly
» [ cPU1211C DCDCDC
» [ CPU 1211C DCIDCRlY
» [l CPU 1212C ACIDCIRly
» [ cPU 1212C DC/DCIDC
» [ CPU 1212C DCIDCIRlY
» [l CPU 1214C ACIDCIRly
+ [l CPU 1214C DODCIDC

[l 6EST 214-1AE30-0XB0O
[l BEST 214-1AG31-0XB0O
BEST 214-1 AG40-0XB0

» [ CPU 1214C DCIDCIRlY
» [l CPU 1215C ACIDCIRly
» [l cPU 1215C DODCIDC
» [l CPU 1215C DCIDCIRly
» [ CPU 1217C DCIDCIDC
» [[8 cPU 1212FC DODCIDC
» [ CPU 1212FC DCIDCIRl
» [l CPU 1214FC DaiDCIDC
» [ CPU 1214FC DCIDCIRlY
» [[8 CPU 1215FC DCIDCIDC
» ([0 CPU 1215FC DCIDCIRl
» [l Unspecified CPU 1200

[>]

15

Device:

CFU 1214C DCIDCIDC
Article no.: | 6ES7 214-1AG40-0XB0 |
Version: |V4.2 |'|
Description:

Work memory 100 KB; 24VDC power supply with
DI14 x 24VDC SINKISOURCE, DQ10 x 24¥DC and
Al2 on board; 6 high-speed counters and 4 pulse
outputs on board; signal board expands on-
board 1i0; up to 3 communication modules for
serial communication; up to 8 signal modules
for I/0 expansion; 0.04 msi1000 instructions;
FROFINET interface for programming, HMl and
PLC to PLC communication



2.1. Importacién GSD

Usando el archivo de configuracién GSD adjunto, se debe agregar un nuevo
dispositivo al entorno. Para hacer esto, use la pestafia OPCIONES y luego
GESTIONAR ARCHIVOS DE DESCRIPCION DE LA ESTACION GENERAL
(GSD) e indique la ruta al archivo GSD.

X|

Source path: ClusersuserlneckinniRadwanPrafinetsamolescl 1 1\additinnalFiles\GSD B .
Przegladanie w poszukiwaniu foldery x|
Content of imported p
D File Info
) GSDMLVZ3-HMS-ABICI AnybusC ...
HYPERTRM
MicroWIN
NEW J
profinet 5CI
PUESLDInputTest
Radwag Profinet Sample 1.0
Radwag Profinet Sample 1.0.backup
| Radwaa Profinet Sample 1.0 ¥13 SP1 =
{ | »
CI— I ATV [ e——r
A
| pelere W sl | cancel |

Después de agregar con éxito el archivo en la lista de dispositivos, podemos
encontrar el modulo ABIC-PRT que nos interesa:

Totally Integrated Automation

N PORTAL

irch in project>

logy view 2 Network view ||—[|'|‘ Device view ‘ Options

I Network overview || Connections ‘ | 4 | 3 0
¥¢ Device Type i | Catalog
w 57-1200 station_1 57-1200 station |<Search> |\E|
b PLC1 CPU 1214C DCIDCIDC
= Filter Profile: | <All> Ll
w G50 device_1 G5D device El—\_ | | |
- - » LMl Controllers
¥ ABIC-PRT RTMigration (F¥i=...

» [ HW
» rf]] FCsystems
» [ Drives & starters
» [ Network components
» [ Detecting & Monitering
» [ Distributed 1iD
» [ Fower supplyand distribution
» [ Field devices
~ [ Other field devices
» I"-_u Additiona| Ethernet devices
~ [l FROFINETIO
» I"-_u Drives
» [l Encoders
] I"-_u Gateway

- I"-n General
[<] Il > w [l HMS Industrial Networks

« [ Anybus-IC PRT
| ~ [ Migration
[. RT Migration (FW 1200
RT Migration (FWs=2.00]]
Il RTstandard
» [ ident Svstems

10

Jperties ||"_i.‘.|nfo y"ﬂ Diagnostics




Ya puede crear una red que consta de un controlador MASTER y un modulo
SLAVE agregado:

RadwagProfinetSampleSCL1.1 » Devices & networks

% Network| £¥ Connections

PLC_1 ABIC-PRT [ |
CPU1214C RT Migration (F... DP-NORM
FLC_ 1

[BNNE 1 - |
PNJIE_1

2.2. Configuraciéon del médulo

En esta etapa, debe construir una red compuesta por el controlador MASTER
y los dispositivos SLAVE (balanza). Después de conectar la fuente de
alimentacion en el entorno, puede buscar dispositivos utilizando la funcién
DISPOSITIVOS ACCESIBLES. Como resultado, deberiamos encontrar
MASTER y SLAVE en la lista:

Accessible devices [%

! Type of the PGIPC interface: ﬁ_PNI‘IE

[-]
PGIPC interface: @Realtek PCle GEE Family Controller |V| ©

Accessible nodes ofthe selected interface:

Device Device type Interface type Address MAC address

Accessible device 57-PC 150 = 00-16-76-25-13-51

pro2 RT Migration (FW120)  PMIIE 10.10.8.64 00-30-11-0D-EE-17
u plc_1 CPU1214CDCODCDC  PMIE 10.10.8.244 28-63-36-9CD1-12

["| Flash LED

Startsearch

Online status information: [ pisplay only error messages
I Found accessible device Accessible device [00-16-76-25-13-51]
o Scan completed. 3 devices found.

+f% Retrieving device information...

(<] m] 5]

Scan and information retrieval completed.

r Show 1 ‘ Cancel |
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A continuacion, debe definir la direccion IP del médulo y su nombre en la red
PROFINET. Después de seleccionar el mddulo en la pestafia PROPIEDADES,
busque el submend PROFINET INTERFACE donde ingrese la direccion IP y
dé un nombre. Estos ajustes deben ser compatibles con los parametros
establecidos en el menu de la balanza. Recuerde que la direccion IP SLAVE
debe estar en la misma subred que la direccion MASTER.

< > | |100% -! [ 1] < >

G Properties | i Info 4| % Diagnostics

General | 10tags | System constants Texts
v General
Catalog information
w PROFINET interface [X1] IP protocol
Genenal
(@ Set P address in the project

v Advanced options IPaddress: | 10 .10 .8 62

ey v Real time settings
; 10 cycle
= Hardware identifer ¥
Identiécation & Msintenance |
»
Hardware identifer () 1P address is set directly at the device
PROFINET
[7) Generate PROFINET device name autamatically
PROFINET device name | FRO!
Converted name: | prol

v
(L o c

Podemos ir a la configuracién del maédulo. Al principio, definimos el tamarfo de
los registros de entrada y salida y definimos sus direcciones de inicio. Para
ello, de la lista de médulos de ENTRADA y SALIDA disponibles, seleccione los
que se muestran en la siguiente imagen. El tamafio maximo de los datos de
entrada es 116 bytes y los datos de salida son bytes. El proyecto utiliza las

direcciones de inicio predeterminadas: 68 para el médulo ENTRADA y 64 para
SALIDA:

Totally Integrated Automation
yinte PORTAL

Devices

b Notwork view |[{ Device view || Options

* ] dvagPoineSampieSCLI 260 &

e by Contrallers that da nat suppor exsended FROFINET diagnastis

Finmmare version: [v2 05

-|> [ntarmation

Towver [V s [ rocen [ e |.~.,,».7nm_|,.»umm
o 20 € 2 O0F R L E O

s
ELS ) =

12



Puject Edit View Insen Online

ON s proecs | X

X =

Options Toals

Window  Help

oMM E G ¥ coonine F cocifine

= MR x

Totally Integrated Automation

PORTAL

ETT YT

| I P T ety

#0le P

AT

Sonean [ wela

Topology view | Network evice view || Options
] D Opti
S Device overview |
N - moduie mck |siot ¥ | Catalog
- _;ﬂm:mwﬁnmpk!ul}[tn - - mcHT s o ] Senr )
Add e device
' .
b3 6wtk = e
B i e TC—
- [ Pc_1 [ou 12140 DGR npot 033 bytest ] -
» [ e
; input 016 by o s
Inpon 064 yees_1 o 4
Cutpet 022 b1 o s
Cutp 016 BT °© s
~| ' o 7 ~
a0 < S
= [l Saveinpuc
== [ Properties | pinio_i)] % Diagnasiics
& o _severrotnemnp | General | 10 tags | Systom constants | Texis |
W rorpuroen] ea—
 HO_Protnetnput] — 10 addresses
=l e O addresses Input addresses
D SaveOutput FC. rarsware densiter
= ® sy ¥ S
T End addvess: 131
Organimon block: | (surometc update =
Process image: auren v -
varme A
> [information

Praject

DY st @] X 8 XD

View mzen online Option: ool Wnsow Help

*: 3 B B 3 F coonine oo

Totally Integrated Automaticn
PORT,

Oerien

@ o

Lo b ocry

| 2m Profinetinput |-nu,mm | B

IR -]

13

AL

& Topology view | gh, Network I Device view | Options
= =
[m| 2 | dr| [reicrmrimragmion reemdw] | 25) | B [dp) 2 [H] & & i | | Device overview d|g
s TR [ —
~ ) dvagmoinesamplescL 200 A = - B TH
W e e - o —nall
2 Devices & nernsrks L Input 064 bytes_1 o i 0 k3
* 8 Pc_1 [P 12142 DGDCDE] = " e 5 . + | Head module o
a2 b » [ Meduie
Y Divce consgurnsion " nput 016 0 1 e =
9/ O 8 dagnostics — 1Pt 004 Bytes_1 o 4 B
= (g Fogram bocks - T oupmosze s 2
W A Gutput 018 byes_i R ]
= il Hordrare - M Curput 008 byare 1 o s M H
Mo 081 = 3| 100 = 0 < 0 > E
- i Smveinpur

- o | Proparties  [Miinfo ] % Diagnastics
& HD_Saverotnesinp [ Genersl | 10tags | System constants | Tests | gl
§ e izenl ot A
W Ho_Pretosnput e 10 addresses z
= [k Saveoutpur rardwere identifer Output addresses ol
& HD_Saveduaput [FC =
& HD SavePrafinesdu ¥ 3
o 1 - [ — H
~ [Doais om e s 55 :

Orgeriasgon block: | — (su1armetc update =
Heme A




En esta etapa, puede cargar la configuraciéon de hardware en el controlador y
puede comenzar a cargar los datos en el controlador:

Window Help : : : :
+ TIN5 l,,’rﬁ Goonline i ¥ Go offline éﬁh? i} [EX:I (1]

RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » Devices & networks

|E Topology view ||ﬁi'h Network view  |JIf Device vie

H} EE Network “J Connections | HM connection ﬂbj % __| 4 :_"- J Network overview Connections
- ¢ | Device Type
; E * S7-1200 station_1 57-1200 statiol
. b PFLC 1 CPU 1214C DO
PLC_1 -
CPU 121 [IY Device configuration ¥ GSDdevice_1 GSD device
Change device = } ABICPRT RT Nfigration (F1
= 4
3 ¥ an Crrl+x -
[E5| copy Ctrl+C L.
[ Paste Crrlsv -
¥ Delete Del
Rename F2
Diz C
< @ [T Highlight DP master system [ 10 system —— u |< " M ‘

& Go to topology view

O | 3
Genera omee -
Download to device

|Q.Pmperties ||"_i.'.lnf0 ”ﬂ Diagnostics |

Hardware and software (only changes)

~ General & Goonline Ctrl+K Hardware configuration
Projel & Go offline Crl+id Software (only changes)
B Online & Ctrl+D Software (all}
HRHE
LE
ms
d displayforced operands Name: |S7—1200 station_1
Z' show catalog Ctri+5hift+C jemment: E

— Lg Export data for TCS

— e Ale | Smene

Después de compilar y cargar el codigo con éxito, MASTER y SLAVE deberian
establecer una conexién. Esto se puede verificar yendo a la conexion ONLINE.
Deberiamos obtener el resultado como se muestra a continuacion.

14



Project tree

= |__'| RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX)
ﬁ Add new device
* Devices & networks
~ (i PLC_1 [CPU 1214C DC/DC/DC] v ]
I" Device configuration
@ Online & diagnostics
= E Program blocks
¢ Add new block
&7 Hardware

[ SaveQutput

b E-i. Technology objects

b External source files

v [ & FLC tags )
Q Show all tags
ﬁ Add new tag table
[ Defaulttag table [54]
& Input [14]
& Output [10]
Q Profinetinput [17]
Q ProfinetOutput [16]

» [ FLC data yypes

] Wiatch and force tables

» [ Online backups

b E Traces

b [;L Device proxy data

5 Frogram info
[E] FLC alarm tex lists
» [ Local modules
» [m Distributed Il0

(3] 4

El siguiente paso seré crear el codigo del programa.
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3. APLICACION DE DIAGNOSTICO

Es mejor comenzar a crear una aplicaciéon definiendo los nombres de los
registros simbdlicos de entrada y salida. Para ello, utilizamos la rama PLC
TAGS del arbol del proyecto. Para este ejemplo, las matrices de etiquetas se
crearon como se muestra en la siguiente figura:

Devices

@ HD_ProfinetOutput ...
4 Sﬂ Technology objects

-

External source files

- I:E FPLC tags

% Show all tags

ﬁ Add new tag table
% Default tag table [54]
% Input [14]

[y output [10]

% Profinetinput [17]
% ProfinetOutput [16]
Tg PLC data types
[z Watch and force tables
(&} Online backups

[ Traces

- v v v w

p_u: Device proxy data
B8 Program info

. =) PLC alarm text lists |

Las tablas ENTRADA y SALIDA se refieren a las entradas / salidas fisicas del
controlador MASTER y no tienen ningun significado en esta aplicaciéon. Los
registros de entrada y salida del médulo PROFINET se definen en las tablas
Profinetinput y ProfinetOutput. Las figuras siguientes muestran los nombres y
direcciones simbdlicos asignados:
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@ Tags H & User constants

= B =
Profinetinput
Name Data type Address Retain | Acces.. |Writa.. |Visibl Comment
1@ mass Real %ID68 = =] = [~]
2 @ e Real %072 =] =] =] [
= @ unit word HIVTE =] =] =]
4 @ sews word %IW7B =] =] (=]
B @@ Lo Real %ID80 =] = =]
6 @ mass2 Real %ID84 =] =) =]
7 @ tere2 Real %IDB8 (=] (=] (=]
& @ uni2 word W%IWV92 - - =]
8 @ sews2 word %IWe4 =] =] (=] =
0 @ 102 Real 2%ID96 =] =] =]
11 @ mass3 Real %ID100 =) =) =]
12 @ tere3 Real %ID104 (=] (=] (=]
1= @ unit3 word S6IW108 - =) =]
14 @ stetus_3 wiord %IWI10 =] =] (=]
15 4@ 103 Real %ID112 =] = =
16 @ mass4 Real %ID116 =] =] =] L
17 @ tare_d Real *ID120 =] (=] (=]
18 @ units word W24 =) =) =]
19 @ stetus_4 word IW126 =] =] (=]
20 @ Lo4 Real %ID128 =] =] =]
-2 Tags HElUserconstants
YT =
Profinetinput
Name Data type Address Retain  Acces.. Writa... Visibl.. Comment
21 @  process_status Word %W132 ] =] =]
2 <@ inputs Word %IW134 =] =] =]
22 @ min Real %ID136 =] =] =]
24 <@ max Real %ID140 =] =] =]
25 <@  lot_number Dword %ID152 =] =] =]
26 <@  operator word %IWI56 =] =] =]
27 <@ aricle word %IW158 =] =] =]
28 @  customer word BIW160 ™ ™ =]
29 <@ packaging word BIW62 ™ ™ =]
30 <@  source_warehuse word BIW164 ™ ™ =]
31 <@ target_warehouse word BIW166 ™ ™ =]
32 @ formulation/dosing_process | Word BIW168 =] =] - H

Para no trabajar directamente sobre las entradas / salidas fisicas del médulo,
conviene crear bloques de datos que contengan representaciones de estos
registros y crear funciones "reescribiendo” los valores entre ellos. Para ello,
cree el grupo HARDWARE en la rama PROGRAMA BLOCKS vy defina los
blogues de datos de la siguiente manera:

17



e
Et
=

Devices

“L' Add new block
+ [tz] Hardware
2 Main [OB1]
e L Savelnput
48 HD_Savelnput [FC1]
4 HD_SaveFrofinetinp...
@ HD_Input [DB1]
@ HD_Profinetinput [...
* [i:] SaveOutput
48 HD_SaveOutput [FC...
48 HD_SaveFrofinetOu...
@ HD_Output [DB2]
@ HD_ProfinetOutput ..
3 p_* Technology objects

4 External source files
i pa FLC tags
&g showall tags
ﬁb’f\dd new taq table

<]

|

Los bloques HD_OUTPUT y HD_INPUT se refieren a entradas / salidas
MASTER fisicas y no son relevantes en términos de este proyecto. Los
bloques HD_ProfinetOutput y HD_Profinetinput se refieren a los registros de
entrada / salida del médulo PROFINET en un instrumento de pesaje. Tienen el

siguiente aspecto:

= L, B E Keepactuslvalues [@a  Snspshot ™, ™ Copysnapshots tostrtvalues g (£ Load stertvalues ss scwuslvelues Wy Gl

HD_Profinetinput

Name Data type

1 4@ v static

2 |@ne mass Real
3 4|@a-ne tare Real
4 4@ne unit Word
5 @-ne status. Word
6 @ne le Real
7 @ mass_2 Real
38 4= tare_2 Real
L ] unit_2 Word
10 |4q = status_2 Word
il | = lo_2 Real
124a-e mass_3 Real
13 4ae tare_3 Real
14 4@e unic_3 Word
15 |40 = status_3 Word
16 4= lo_3 Real
17 4a- mass_4 Real
2 4an tare_4 Real
19 4@e unit_4 Word
20 |40 = status_4 Werd
21 @e- lo_4 Real

Monitor value

Start value

Retain

0.0
0.0
1640000
1640000
0.0
0.0
0.0
1620000
1620000
0.0

(L3]9]

o
=1
e
=1

D0000000000000000000
LAl [ e fafeafcafeafeafiafeafia)
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Accessible f_. Writa_..

HNREREEREOm

Visible in

3]

HINENENEROERRNEEE

Setpoint

D0000000000000000000

Com...

=

[3]




S LEE

HD_Profinetinput

Keep actual values [gg  Snapshor ®j ™, | Copycnapshots tostartvalues |- (- Load startvalues as actualvalues By, ) =

Name Data type Startvalue Meoniter value Retain Accessible f.. Writa.. Visiblein .. Setpoint Com...
22 4@ = process_status Word 1680 1620000 (] =] =] ] (]
25 = inputs word 16#0 16#0000 (] =] =] v (]
2@ min Real 0.0 00 =] =} =] =] @]
B l@e mex Real 0.0 00 ] =] =] =] ]
26|40 = lotnumber Dwiord 1620 16#FFFF_FFFF (] =} =) =} ]
27 @@= operator Word 1680 16#FFFF B =] =) =2} B
28 <@ = article Word 1620 16#0001 =] =] =] =] =]
22 @=  customer Wiord 1620 168 FFFF ' B =] ol =] 0
30 <dm = packsging wiord 1620 162 FFFF B =] =] =] 0
31 @ = source_warehouse Word 1680 162FFFF B = =] =] B8
32 @ = targetwarehouse Word 1680 162FFFF B = =] =] B8
33 4@ = formulationidosing_process Word 1620 16#FFFF ()] =] =] =] ] ’_|

C] » Program bloc! » Hardware »

-, Q 'E ' Keep actual values Copysnapshots tostartvalues g g,_ Load startvalues as actualvalues W), &

= Snapshot ﬂp =
HD_ProfinetOutput

Name Data type Startvalue Retain Accessible f.. Writa... Visiblein ... Setpoint ‘Comment

1 4@ >~ Static

2 <= komenda Word 16#02 0 =) =} =) B
3 @ komenda z parame(r._..w\:rd 1640008 0 =) =]

4 a@a= platfroma Word 16#0001 O =) =] =) B
5 @@= 1ara ustaw Real 20 D E g E D
& @m= prég LO mpis Real 15 () =] =] =] 8
7 @-= stan wyjéc Word 16#0000 O =) =] =) =)
8 @nw= min ustaw Real 21 D E E E D
9 @= max ustaw Real 22 O =) =] =) B
o< = numer serii ustaw Dword 1680000 D E E E D
1= operator wybierz Word 1640004 0 =] =] =] B
12 @ towar wybierz Word 16#0001 O =) =] =) B
13 e kontrahent wybierz Word 16801 D E g E D
14 @e= opakowanie wybierz  Word 1640004 () =] =] =] 8
15 = magazyn Zrédiowy wy... Word 16%#0 O =) =] =) B
16 41 = magazyn docelowyw... Word 1680 D E E E D
7@ recepturaiproces dozm.. Word 16%0 O =) =] =) B
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Las funciones que reescriben valores entre las
modulo pueden tener este aspecto:

entradas /

salidas fisicas del

Projec  Edit View inser: Onli

G Al smepp B X s X O (¥

Options  Took Window Help

5 0 B Qo oo F Gooftine gp [8 B X'

Totally Integrated Automation

PORTAL

@gJ@ Bowal

» Hardware » SaveOutput » HD_SaveProfinet!

Options
D2 P P LEBRFICCGEAR R GAAN LY PG S&TT & 4 JIg
| CPU operator panel 2|
« [ MC_1 [P 1214c DCDGDC) D m |
3= 4| - pic.1 feruaanscoonane) 3 |
= W RisTor ]
» 'l Program blocks o 3 ERROR ¥l
W Add new block 3 3
< Rl T wanr Hi
® von (081] ° b |
- i Swveipus ° T 73— o M|
: «: sn:::ﬂ ° 4 v | Call environment |
HO_SavePrafinetinput =)
# Ho_nut oe1] 3 : Mocondiiondetoed | 12|
§ HO_pronetnput 1083 @ » Change ]
g SoveOutput ° » )
B HO_SaveOutpA 2] b |
B HOSavehofneoup. @ » H
§ +0_0umu o82) ° ¥ 3 H
@ HO_ProfinetOutput | L : |
» [ Tachociony ohiscrs. » i
< O [ » v [Breakpoints
m — ' DGR
' e
X breshpoins
same Adorens »
»
b
b
' | Call hierarchy
b
b
o callpath avaisble
l<l O D] oo i
G froperties [ Info_ 1| % Diagnostics
b secrmr | @ vo potne | pofinetioput [ @ ro_soverror ] ortating ronpa® Jawainiony T Homotieet

0
nwosn W

RetOUTpUT™."min USTaW";
."max ustaw":

"operator wybierz® ) "operator wybierz":
"towar wybierz" := "HD ProfinetOutput”.“towar wybierz':

"kontrahent wyblerz® := "HD_ProfinetQUTput”."kontrahent wybierz
"opakowanie wybierz" := "HD_ProfinetOutput”."cpakowanie wybierz
"magazyn zrédiowy wybierz® := "HD ProfinetOuTpUT”. magazyn Zrédiowy wybierz";
"magazyn docelowy wybierz" := "HD_ProfinetOutput
"receptura/proces dozowsnia wybierz® := "HD ProfinetOutput”."receptura/proces

"magazyn docelowy wybierz":

dozowania wybierz";
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= (SRR R = FGnel & 757 G =]
HD_SaveProfinetOutput
Name Dsta type Defaultvalue  Comment
1ol v Input
2 - <Add new>
3 |40 ~ ourput
i
B || e ron e oy
1 "komenda" := "HD ProfimetOutput”.komenda;
2 "komenda z "HD_ProfinetOutput”."komenda z parametrem”;
3 "pla ) | netdutput”.platfroma;
4 "gara ustaw” := "HD_ProfinetOutput”."tara ustaw”;
5 "prég LO zapis“:="HD_ProfinetOutput”."prég L0 zapis™;
& "stan wyjs¢" := "HD_ProfinetOutput”."stan wyjac'



Invocar las funciones en el bucle principal del programa.

RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » PLC_1 [CPU 1214C DUDCDC] » Program blocks » Hardware » Main [OB1]

Wi L EREp @R BB cmal N Fad &% 6
Main
Name Data type Default value Comment
1 <@~ Input
2 |- Initial_Call Bool Initial call of this OB
3 |@a- Remanence Bool =True, ifremanent data are available
4 @ v Temp
5 L] <Add new>
6 40 v Constant

CASE... FOR... WHILE.

IFeo “Gr 1005, Do (") REGION
1 [HD_SaveInput” () ; "HD SaveInput" ®FC1
2 "HD 20uULpuL” () 7 "HD_SaveQutput™ sFC2
3 "HD_! eProfinetInput”(}; "HD_SaveProfinetInput” &§FC3
4 "HD_SaveProfinetCutput™(); "HD_SaveProfinetCutput”™ EFC4
5

Al compilar y cargar el programa en el dispositivo en el bloque de datos, puede
leer registros de salida interesantes (MONITOR ALL) y guardar registros de
salida (por ejemplo, cambiando el START VALUE i LOAD START VALUES AS
ACTUAL) del modo SLAVE.
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