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1. CONFIGURACION DE LOS AJUSTES DEL TERMINAL DE
PESAJE

Los ajustes del terminal de pesaje para la comunicacién mediante el protocolo
PROFINET se configuran en el submenu <SETUP / Médulos adicionales /
Médulo anybus>. La configuracion se describe en detalle en el manual
"Terminal PUE HX7 - Manual del software".

2. ESTRUCTURA DE DATOS
2.1. Ladireccion de entradas

Lista de las variables de entrada:

Variable Offset l‘[\(;\?ggg? Tipo de datos
Masa de la plataforma 1 2 float
Tara de la plataforma 1 2 float
Unidad de la plataforma 1 1 word
Estado de la plataforma 1 10 1 word
Umbral Lo de la plataforma 1 12 2 float
Masa de la plataforma 2 16 2 float
Tara de la plataforma 2 20 2 float
Unidad de la plataforma 2 24 1 word
Estado de la plataforma 2 26 1 word
Umbral Lo de la plataforma 2 28 2 float
Estado del proceso (Detener, Iniciar) 64 1 word
Estado entradas 66 1 word
Min. 68 2 float
Max. 72 2 float
Umbral de dosificacién rapida 76 2 float
Umbral de dosificacion lenta 80 2 float
Numero de lote 84 2 dword
Usuario 88 1 word
Producto 90 1 word
Cliente 92 1 word
Embalaje 94 1 word
Recatas 100 1 word
Proceso de dosificacion 102 1 word




2.2. Descripcion de registros de entrada

Masa de |la plataforma — el valor de la masa se devuelve en la unidad actual.

Tara de plataforma — el valor de tara se devuelve en la unidad de calibracion.

Unidad de |la plataforma — determina la unidad de masa actual (visualizada).

Bit de la unidad

gramo [g]

kilogramo [kg]

quilates [ct]

libra [Ib]

uncia [0Z]

albh|lw|N|F,|O

Newton [N]

Ejemplo:

Valor de lectura HEX 0x02. Formato binario:

B1/7

B1/6 ( B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje

dada.

Bit del estado

o

Medicién correcta (la balanza no informa un error)

Medicion estable

Balanza esta en cero

Balanza esta tarado

Balanza esta en el segundo rango

Balanza esta en el tercer rango

Balanza informa un error NULL

Balanza informa un error LH

O IN|[O|O|BS[W|N|PF

Balanza informa un error FULL




Ejemplo:
Valor de lectura HEX: 0x13

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

La balanza no informa un error, medicion estable en el segundo rango.

Umbral LO — devuelve el valor umbral LO en la unidad de calibracion de la
plataforma dada.

Estado del proceso — determina el estado del proceso de dosificacion o
formulacion:

0x00 — proceso inactivo

0x01 — proceso iniciado

0x02 — proceso detenido

0x03 — proceso finalizado

Estado de entradas — mascara de bits de las entradas del terminal de pesaje.
Los primeros 4 bits menos significativos representan el estado de las entradas
del terminal de pesaje.

Ejemplo:
Valor de lectura HEX: 0x000B

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Las entradas 1, 2 y 3 del terminal de pesaje estan en estado alto.

MIN — devuelve el valor ajustado del umbral MIN en la unidad actual.
MAX — devuelve el valor ajustado del umbral MAX en la unidad actual.

Umbral de dosificacién rapida — devuelve el valor establecido para el umbral
de dosificacion rapida en el proceso de dosificacion.

Umbral de dosificaciéon lenta — devuelve el valor establecido para el umbral
de dosificacion lenta en el proceso de dosificacion.

Numero de serie — devuelve el valor del nimero de serie. jSolo se aceptan
valores numéricos! Todos los caracteres anteriores se omiten.

Usuario — devuelve el valor del codigo de usuario registrado.
Producto — devuelve el valor del cédigo del producto seleccionado.

Cliente — devuelve el valor del cédigo del Cliente seleccionado.
6




Embalaje — devuelve el valor del cédigo del embalaje seleccionado.
Receta — devuelve el valor del codigo de la receta seleccionado.

Proceso _de dosificacion — devuelve el valor del cédigo del proceso de
dosificacion seleccionado.

2.3. Ladireccion de salida

Lista de las variables de salida:

Variable Offset Longitud [WORD] | Tipo de datos
Comando 0 1 word
Comando con parametro 2 1 word
Plataforma de pesaje 4 1 word
Tara 6 2 float
Umbral Lo 10 2 float
Estado de salidas 14 1 word
MIN 16 2 float
MAX 20 2 float
Numero de lote 32 2 dword
Usuario 36 1 word
Producto 38 1 word
Cliente 40 1 word
Embalaje 42 1 word
Receta 48 1 word
Proceso de dosificacion 50 1 word

2.4.Descripcion de registros de salida

Comando basico — guardar el registro con el valor adecuado, se activaran las
siguientes acciones:

Namgro de Comando
bits
0 Puesta a cero de la plataforma
1 Tara la plataforma
2 Estadisticas claras
3 Guardar/Imprimir
4 Inicio
5 Averia (Stop sin confirmacién)
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Tarear / Puesta a cero de la plataforma

Bloquear teclado

Desbloquear teclado

AN

El comando se ejecuta una vez, después de detectar el ajuste
de su bit. Si es necesario volver a ejecutar el comando con el
mismo conjunto de bits, primero se debe borrar y luego volver
a establecer el valor deseado.

Ejemplo:

Guardar el registro con el valor 0x02

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Esto tarar la balanza.

Comando complejo — establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea

directamente de acuerdo con la tabla:

Numero de
bits

Comando

Ajustar el valor de tara para la plataforma dada

Establecer el valor umbral de LO para una plataforma dada

Configuracion de numero de serie

Ajuste del estado de la salida

Seleccion del usuario

Seleccion del producto

Seleccion de embalaje

Configuracion el valor umbral MIN

Seleccion del cliente

Seleccion del proceso de dosificacion

Configuracién el valor umbral MAX

El comando compuesto requiere la configuracion de parametros
(la direccion de 4 a 50 - mira: la tabla de registros de salida).

v e e
9>Npmw®mhwml—\o

Un comando con un parametro se ejecuta una vez, después de que
se detecta la configuracién de un bit dado. Si es necesario volver a
ejecutar el comando con el mismo conjunto de bits, primero se
debe borrar y luego volver a establecer el valor deseado.




Ejemplo:
Enviar a la balanza tara del valor de 1.0 para la primera plataforma.
La ejecucion del comando requiere guardar 3 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x01 - es decir, establecer la tara.
offset 4 — numero de la plataforma de pesaje a la que queremos asignar una
tara - valor 0x01 para la primera plataforma.

offset 6 — valor de tara en formato flotante - 1.0.

Plataforma — parametro de comando compuesto: numero de plataforma de
balanza (1 o 2).

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de
calibracion).

Umbral LO — parametro de comando compuesto: valor de umbral LO (en la
unidad de calibracion).

Estado de salidas — parametro de comando compuesto: determinar el estado
de las salidas del terminal y del médulo de comunicacion.

Ejemplo:

Ajuste de las salidas 1 y 3 del terminal de pesaje en alto.
La mascara de las salidas sera:

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Después de convertir a HEX, obtenemos 0x05

La ejecucion del comando requiere guardar 2 registros:

offset 2 — comando con un parametro — valor 0x08 — es decir, guardar el
estado de las salidas.

offset 14 — mascara de salida 0x05.
Configuracién de la salida de la plataforma 1y 3 en un estado alto.

MIN — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MIN (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

MAX — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MAX (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

Numero de serie — parametro de comando compuesto: valor de numero de
serie. jSolo se aceptan valores numeéricos! Todos los caracteres anteriores se
omiten.




Usuario — parametro de comando compuesto: cédigo de usuario (solo
numerico).

Producto — parametro de comando compuesto: cédigo del producto (solo
numerico).
Cliente — parametro de comando compuesto: codigo del cliente (solo
numeérico).
Embalaje — parametro de comando compuesto: cédigo del embalaje (solo
numeérico).
Receta — parametro de comando compuesto: codigo del receta (solo
numeérico).

Proceso de dosificacién — parametro de comando compuesto: cédigo del
proceso de dosificacion (solo numérico).

3. CONFIGURACION DEL MODULO PROFINET EN EL ENTORNO
TIA PORTAL V14

El trabajo en el entorno debe comenzar con la creacién de un nuevo proyecto
en el que se determinara la topologia de la red PROFINET con el controlador
MASTER, que en este ejemplo sera el controlador de la serie
SIEMENS S7-1200.
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Add new device

Device name:

[PLC_2

Controllers

3
=

FC systems

3.1

Usando el archivo de configuracién GSD adjunto, se debe agregar un nuevo

dispositivo al entorno.

Para hacer esto, use la pestaiia OPCIONES y luego GESTIONAR ARCHIVOS
DE DESCRIPCION DE LA ESTACION GENERAL (GSD) e indique la ruta al

archivo GSD.

~ [ Controllers
~ [l SIMATIC 57-1200
~ [ cru

» [ CPU 1211C ACIDCIRly
» [ cPU 1211C DCIDCIDC
» [ CPU 1211C DCIDCIRlY
» [ CPU 1212C ACIDCIRly
» [ cPU 1212C DCIDCIDC
» [ CPU 1212C DCIDCIRlY
» [ CPU 1214C ACIDCIRly
~ [ cPU 1214C DCIDCIDC

[l BEST 214-1AE30-0XE0
[l BEST 214-1AG31-0XE0

» [l CPU 1214C DCIDCIRlY
» [l CPU 1215C ACIDCIRlY
» [l cPU 1215C DODCIDC
» [l CPU 1215C DCIDCIRlY
» [l cPU 1217C DODCIDC
» [[§ cPU 1212FC DODOIDC
» [[§ CPU 1212FC DCIDCIRlY
» [ CPU 1214FC DODOIDC
» [l CPU 1214FC DCIDCIRlY
» [[§ cPU 1215FC DODOIDC
» [l CPU 1215FC DCIDCIRlY
» [l Unspecified CPU 1200

Importacion GSD

4-1AGA0-0XE

11

[>]

Device:

CPU 1214C DC/IDCIDC
Article no.: | 6ES7 214-1AG40-0XBO0 |
Version: |V4.2 |V|
Description:

Work memaory 100 KB; 24VDC power supply with
DI14 x 24VDC SINKISOURCE, DQ10 x 24VDC and
Al2 on board; 6 high-speed counters and 4 pulse
outputs on board; signal board expands on-
board 1i0; up to 3 communication modules for
serial communication; up to 8 signal modules
for 110 expansion; 0.04 ms/1000 instructions;
PROFINET interface for programming, HMI and
PLC to PLC communication
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description files

Source path: | CUsersluseriNeckraniRadwanProfinetSamnleSol 1 114dditionalFile<)GSD E|

Przegladanie w poszukiwaniu folderu |

Content of imported p

[ File Info

[ GSDML2 3-HMS-ABICI Anybus-C ..

[ B
HYPERTRM

MicroWIN

NEW J

profinet 5CI

PUESLDInputTest

Radwag Profinet Sample 1.0

Radwag Profinet Sample 1.0.backup

ITI Radwaa Profinet Samole 1.0 V13 SP1 | _I;I
[l »
oK | Anuluj |

Install || Cancel ‘

Después de agregar con éxito el archivo en la lista de dispositivos, podemos
encontrar el médulo ABIC-PRT que nos interesa:

Totally Integrated Automation
PORTAL

irch in pro

logy view || Network view ||T]'f Device view ‘ Options
]Nehmrkoverview || Connections | 4| r O

24| Device Type v | Catalog
- 571200 station_1 57-1200 ststion [Search>
bORLC T ceu 1214cnaiane [ =2
- GSD device 1 5D devics
b ABICPRT RT Migrstion (Fib—__

Frofile: [ <All>
» [ Controllers
v (S Hm
» [ PCsystems
» [ Drives & starters
» [ Network compenents
» [ Detecting & Menitoring
» [ Distributed i
» [ Power supply and distribution
» [ Field devices
~ [ Other field devices
» [ Additional Ethernet devices
~ ([l FROFINET IO
» [ Drives
» [ Encoders
» [ Gateway
~ [ General
T o] > ~ [ HMS Industrial Networks
« [ Anybus-IC PRT
‘ ~ [ Migratien
Il R Migration (FW 1200

Jperties ||"jllnf5 yHﬂ Diagnostics

Il rrstandard

12



Ya puede crear una red que consta de un controlador MASTER y un médulo
SLAVE agregado:

RadwagProfinetSampleSCL1.1 » Devices & networks

¥ esuere] L1 Conections L EERE

PLC_1 ABIC-PRT [ |
CPU 1214C RT Migration (F... DP-NHORM
PLC_1

TR |
PNJIE_1

3.2. Configuracion del médulo

En esta etapa, debe construir una red compuesta por el controlador MASTER
y los dispositivos SLAVE (balanza). Después de conectar la fuente de
alimentacion en el entorno, puede buscar dispositivos utilizando la funciéon
DISPOSITIVOS ACCESIBLES. Como resultado, deberiamos encontrar
MASTER y SLAVE en la lista:

Accessible devices %

! Type ofthe PGIPC interface: ﬁ_PNw’IE "l
[-] €

PGIFCinterface:  |Fl Realtek PCle GEE Family Controller

Accessible nodes ofthe selected interface:

Device Device type Interface type Address MAC address

Accessible device 57-PC 150 = 00-16-76-25-13-51

pro2 RT Migration (FW 130 PNIIE 10.10.8.64 00-30-11-0D-EE-17
u plc_1 CPU1214CDC/DCIDC  PHIE 10.10.8.244 28-63-36-9C-D1-12

[~ | Flash LED

Startsearch

Online status information: [ Display onlyerror messages

1 Found accessible device Accessible device [00-16-76-25-13-51]
0 Scan completed. 3 devices found.
2 Retrieving device information... E

Scan and information retrieval completed.
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A continuacion, debe definir la direccion IP del mddulo y su nombre en la red
PROFINET. Después de seleccionar el médulo en la pestafia PROPIEDADES,
busque el submend PROFINET INTERFACE donde ingrese la direccion IP y
dé un nombre. Estos ajustes deben ser compatibles con los parametros
establecidos en el menu de la balanza. Recuerde que la direccion IP SLAVE
debe estar en la misma subred que la direccion MASTER.

< > |100% ) =l < >

['q Properties | %sinfo 1] % Diagnostics |

General | 10tags | System constants Texts
v General -
Catalog information
v PROFINETinterface [X1] IP protocol
General
(@) Set P address in the project
¥ Advanced options IPaddress: | 10 .10 .8 62
v v Real time settings
10 cycle
Hardware identifier

Identifica Meintenance

3 :
Hardwere identiSer () 1P address is set directly at the device

PROFINET

[7] Generate PROFINET device name automatically
PROFINET device name  FRO!

Converted name: |prot

Podemos ir a la configuracién del moédulo. Al principio, definimos el tamafio de
los registros de entrada y salida y definimos sus direcciones de inicio. Para
ello, de la lista de médulos de ENTRADA y SALIDA disponibles, seleccione los
que se muestran en la siguiente imagen. El tamafio maximo de los datos de
entrada es 116 bytes y los datos de salida son bytes. El proyecto utiliza las
direcciones de inicio predeterminadas: 68 para el médulo ENTRADA y 64 para
SALIDA:

Totally Integrated Automation
PORTAL

t5ampleSCL1.2 (EX) » Ungrouped devices b ABICPRT [RT Migration (FW>=2.00)]

Davices

General | 10tags | System constants | Texts

Hame

[Fpor exended FROFINET diagnastics

[i=e oo e Joworme [areos
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Froject

Edi Insert Gnline.

a]

View
e project 4| )

X =

Options Toals

Window  Help

P

oMM E G ¥ coonine F cocifine

MR x

Totally Integrated Automation

PORTAL

Project

5 Y sepriert | X 18 X9

View

insen onine  Options

[ & Topology view | Network I Device view | Options |

(B2 | 4 e 4 | [ Device overview | JE

W - Module Rack Skt v |Catalog §

+ | mivagroinesampies 260 A ot — ™ s =TH
W A5 new device. N 2
B mevenia . B I rpaosieue R, = Tl
* [ Pc_1 [cru 214z Domeme) b T — [ Head medule 2

2 by, » [ Meduie

v Input 014 by 0 ] Wl —

1nput 004 Eyuas_1 ) . %

- o s g

Cutpan 816 Eyes_i PR B

~| Cutput 004 bytes_1 o 7 | 2

AN o 0 < w 5 B

[ Properties | info | % Diagnastics

& HD_Saverotnesinp [ Goneral | 10tags | System constants | Tests | gl

@ HO_input [D21) + Genersl =

W Ho_Pretosnput 10 addresses 5
- [ soveourput e -

i HD_Eaveh = Hardware identifer =

&40 Saverotnesns V] O B
—r——— Endaddess: 131 z

Orgeriasgon block: | — (su1armetc update -
Heme A
> [information
T serirgs [Emcm Joromows 0 promnes | i Paferony

Totally Integrated Automation

PORTAL

A PAT

“Carings

| 2 Frofinetinput HD_Profines.

e

15

Davices & Topology view | Network view I Device view || Options e
. - z
2 [EES Device overview | 1
e e i
~ ] FedwagPicireSampkSCLIZ (B0 A oI T [ Seurc ]l
Add new device B .
& e s ; e | L —]
- [ A1 [0 12146 0GDCD] b e - » 8 Head medule &
Y Device confgurssion H=resn — » [ bodule L
) Onfne & diagnostis — g ol o
- 5 Pogram bt - — — °
W Ao nebisck i SR N B 5
- i e - = TED] - 3
S o <] = > [100% [y @< > H
* [z Seveinput — -
A HD_Saveinput [FC1] |'dl Properties [ info 1% Diagnastics -
& 1o saveprnesny [ Genersl [ 10 tags | System constants | Texts | i4
W H0_input[081] Y — :
M0 Prosnetingut | EEmEE 10 addresses =
il ¥ rardunre idensifer Qutput addresses ol
- stemaddress: 64 &
Endatoess: 93 H
R — . oo pinee =
Pocessimage:  ~uromane upaze -
rame .
> [information




En esta etapa, puede cargar la configuracién de hardware en el controlador:

Window Help
* T N5 ln’rﬁ Go online i¥ Go offlin :

|E'F Topology view ||EE,] Network view  |If Device vie

¥ iy J Network overview Connections
- f" Device Type
; * S7-1200 station_1 57-1200 statiol
pLC 1 - y PLC 1 CPU 1214C DO/
Cpu_-| 21 I]T Device configuration * GSDdevice_1 GSD device
Change device = } ABIC-PRT RT Migration (F1
= 4
- x Cut Ctrl+x —
_i-g Copy Ctrl+C "
[ig] Paste Ctriey —
¥ Delete Del
Rename F2

<[] e ararariih || [<] il ]

|ngperties ||"_i.'.lnfo ”ﬂ Diagnostics |

; Go to topology view

Compile »
Genera P

Hardware and software (only changes)

~ General Crrl+K

Crrl+hd Software (only changes)
Crrl+D Software (all}

Hardware configuration

Proje

Name: | 57-1200 station_1
z Show catalog Ctrl+Shift+C  jomment: E

— L5 Export

— A Benme Ale | Smene =

Después de compilar y cargar el cddigo con éxito, MASTER y SLAVE deberian
establecer una conexién. Esto se puede verificar yendo a la conexion ONLINE.
Deberiamos obtener el resultado como se muestra a continuacion.
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Project tree

- |—_'| RadwagProfinetsampleSCL1.2 (EX)
ﬁ Add new device
é Devices & networks
~ [ PLC 1 [€PU 1214C DC/DG/DC] e
lt Device configuration
| Online & diagnaostics
= E Program blocks
K ~dd new block

“e

= [&z] Hardware &)
¥ |_f:_?| SaveOutput .

[J Ei. Technology chjects
] External source files
~ [g PLCtags )
Q Show all tags
ﬁ Add new tag table
24 Default tag table [54]
Q Input [14]
Q Output [10]
Q Profinetinput [17]
Q ProfinetQutput [16]
v [ FLC data gypes
] Watch and force tables
» [&) Online backups
» [Z Traces
] E‘, Device proxy data
B Program info
E] PLCalarm texlists
¢ [ Local modules
v [l Distributed 1i0

<] 4]

El siguiente paso sera crear el codigo del programa.
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4. APLICACION DE DIAGNOSTICO

Es mejor comenzar a crear una aplicacion definiendo los nombres de los
registros simbdlicos de entrada y salida. Para ello, utilizamos la rama PLC
TAGS del arbol del proyecto. Para este ejemplo, las matrices de etiquetas se

crearon como se muestra en la siguiente figura:

Devices

@ HD_ProfinetOutput .

4 [;ﬂ Technology objects
b External source files
= Iﬂ-ﬁ FLC tags

% Show all tags
""' Add new tag table
S‘a’ Default tag table [54]
% Input [14]
% Output [10]
L Profinetinput [17]
% ProfinetOutput [16]
[ PLC data types
rt:aj, Watch and force tables
(& online backups

[ Traces

r v v v v

i Device proxy data
&0 Program info
E] PLCalarm text lists

|

P |

Las tablas ENTRADA y SALIDA se refieren a las entradas / salidas fisicas del
controlador MASTER y no tienen ningun significado en esta aplicacion. Los
registros de entrada y salida del médulo PROFINET se definen en las tablas

Profinetinput y ProfinetOutput.

Las figuras siguientes muestran los nombres y direcciones simbdlicos

asignados:
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RadwagProfinetHX7 ang » PLC_1 [CPU 1214C DUDUDC] » Program blocks » Hardware » SaveOutput » HD_ProfinetOutput [DB4]

= 25 By B 2= °7 Keepacwalvalues [gg: Snapshot % ™! Copysnapshots tostartvalues [ @ & Load startvalues as actual values W, Hy =
HD_ProfinetOutput
Name Data type start value Retain Accessiblef.. Writa... Visiblein .. Setpoint Comment
1 <@ ~ Static
2 l@= command Word 1620000 (m] ™ =] =] @]
3 @a-= complexcommand  Wiord 16#0000 B =] =] =] 0
4 @@= platirm Viord 16401 @] =] =) ] =]
5 @ settare Real 20 B ™ =] =] =]
6 laga setlo Real 40 @] =] ™ ™ B
7 @an outputs Word 16#0002 (] =] ™ 2] =]
8 @@= zetmin Real 22 =] =) =] =] a
9 @ cetmax Real 33 =] =) =] =] ]
104@ = setlotnumber DVerd 444 0 =] =] =] =]
114" setoperator Word 12 =] =] =] =] a
1248 setartice WViord 2 B8 =) =) ] 8
13 = setcustomer Word B8 =] =) ] 8
1440 = setpackaging Word ] ] =) =] B
1540w setrecipe Word ]} ] ™ =l @]
16 @[s setdosing | viord =] =) =] = a
iz = Add news-

» Profinetinput [20]

<@ Tags | @ User constants
gD TH =2
Profinetinput
Hame Data type Address Retain  Acces.. Writs.. Visibl. Comment

1 @  mass_1 Real %ID68 = =] =

2 @ tarell Real %072 =] =] =]

3 |a it Word HIMTE (=] =] =]

4 |la@  smtus_d Word HIMTE (=] =] =

5 |@ Lo Real %ID80 =] =] =

6 |@ mass2 Real %ID84 =] =] =

7 @ a2 Real %D88 = )] =] M |

e @ ounit2 word %92 =] =] =)

9 & sews2 word %94 =] =] =)

10 @ w2 Real %ID96 =] =] =)

11 @ inputs word %Iw134 =] =] =)

12 @ min Real %ID136 =] =] (=]

13 @ mex Real %ID140 =] =] (=]

14 @ lotnumber DWord %ID152 =] (=] (=]

15 4@  operator Word %IW156 = ™ =

16 @@ article Word IS8 =] =] =]

17 4@  customer Word LIV B0 (=] =] =

18 4@ packaging Word LIV B2 (=] =] =

19 40 recipe Word LIV B =] =] =

20 |@@ dosing Word %70 (=] =] =

Para no trabajar directamente sobre las entradas / salidas fisicas del médulo,
conviene crear bloques de datos que contengan representaciones de estos
registros y crear funciones "reescribiendo” los valores entre ellos. Para ello,
cree el grupo HARDWARE en la rama PROGRAMA BLOCKS vy defina los
bloques de datos de la siguiente manera:
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Devices

ol
SR
=

E ~Add new block

w [£:] Hardware

4 Main [0B1]
7 '—'E_=| Savelnput
4 HD_Savelnput [FC1]
38 HD_SaveProfinetinp...
@ HOD_Input [DB1]
@ HD_Profinetinput [...
7 '—'E_=| SaveOutput
3 HD_SaveOutput [FC...
48 HD_SaveProfinetCu...
@ HD_Output [DB2]
@ HD_ProfinetOutput ...
» [ Technology objects
» External source files
7 r:a PLC tags
%5 showall tags

ﬁb'r\dd new tag table
< i |

Los bloques HD_OUTPUT y HD_INPUT se refieren a entradas / salidas
MASTER fisicas y no son relevantes en términos de este proyecto. Los
bloques HD_ProfinetOutput y HD_Profinetinput se refieren a los registros de
entrada / salida del médulo PROFINET en un instrumento de pesaje. Tienen el
siguiente aspecto:

RadwagProfinetHX7 ang » PLC_1 [CPU 1214C DUDUDC] » Program blocks » Hardware » Savelnput » HD_Profinetinput [DB3]

= = By B = " Keepactualvalues g Snapshot | M Copysnapshots tostartvalues | @ Load startvalues as actualvalues By i) =H

HD_Profinetinput

Name Data type startvalue Retain Accessiblef... writa.. Visiblein .. Setpoint Comment

| @ v static
2 @-n mass_1 Real 0.0 ] =] =] =] a
3l wred Real 00 o] =) =] =] =]
4 @ unit_1 wiord #0 ] =] =) =] o
5 @-n= status_1 wiord ] =] =) =] o
6 <@ lo_1 Real ] =] =] =] =]
7 <@ mass_2 Real ] =] =] =] a
g <= tare_2 Real 0 =] =] =] =]
9 <am unit_2 word 0 =] =] =] B
10 4= status_2 word B =) =) =] =]
Mm@ o2 Real 8 =] =] =] B
12@s  inputs Wiord ] =] =] =] =]
3@s  min Real 1 B =] =] =] B
14 4@s  max Real =] ™ =] =] =]
154 ®  lotnumbet DWord B8 =] =] =] =]
1640 = operator Word (] ™ =] =] B8
17 @@ ericle viord B =] =] =] B
184" customer viord B =] =] =] =]
19 @1 packaging Word B ™ =] =] a
20 |@m = recipe Word B ™ =] =] B
21 @ = dosing Word B ] ] =] B

N
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etHX7 ang » PLC_1 [CPU 1214C DUDCUDC] » Program blocks » Hardware » SaveOutput » HD_Prof

2 @ By B 2= 9T Keepactualvalues [gg: Snapshot ™ M, Copysnapshots tostartvalues g @ Loadstartvalues as actualvalues Wy By H
HD_ProfinetOutput
Name Data type Start value Retain Accessible ... Writa. Visiblein .. Setpoint  Comment
1@~ Static
2 - command word 16#0000 (=] =] =] =] (m]
3 @ complexcommand  Word 16#0000 (=] =] =] =] (m]
4 @@=  platorm wiord 16201 =] [} ] ] =]
5 @ cettare Real 20 =] =] =] =] =]
6 a@=  seth Real 4.0 0 =] =] =] ]
7 @a-= outputs word 16#0002 B =] =] =] (=]
8 @ setmin Real 7] B8 =] =] =] =]
9 @ setmax Real 33 B ™ 2] =] =]
10 €0 8 setlotnumber Dword 244 B8 =} ] =) ™
1140 = setoperator Word 12 =] =] =] =] 8
1240 setaricle Word 2 B =] =] =] a
1340 = setcustomer Word a =] ] =] @]
1440 = setpackaging Wiord =] =] ™ =] @]
15 4m s setrecipe Wiord 8 =] =] = a
16 (s setdosing Tword =] =] =] = a
i - - v

Las funciones que reescriben valores entre las entradas / salidas fisicas del
modulo pueden tener este aspecto:

[CPU 1214C » Savelnp
= & ¢ 6 08 68 s F O & T G =
HD_SaveProfinetinput
Name Data type Defaultvalue  Comment
1 @~ Input
2 = <Addne
3 @ v Output -
e o
[&] | CATE. FOR. WHILE. . oo
OF.. T0DG. Do
1 "HD Profinetlnput”.mass 1 := "mass 1"; }  "HD ProfinetInput” $DB3
2 "HD_ProfinetInput”. tare 1" }  "HD ProfinetInput” $DB3
3 "HD_ProfinetInput”. unit 1%; }  “HD ProfinetInput" D83
4 "HD_ProfinetInput”. "status_1"; }  “HD ProfinetInput" D83
5 "HD_ProfinetInput” }  “HD ProfinetInput" D83
"HD_ProfinetInput” }  “HD ProfinetInput" D83
"HD_ProfinetInput” }  "HD ProfinetInput" 083
"HD_ProfinetInput” }  "HD ProfinetInput" 083
§ "HD ProfinetInput” 2 }  "HD ProfinetInput" 083
10 "HD_ProfinetInput" }  "HD ProfinetInput" 083
11 "HD ProfinetInput" }  "HD ProfinetInput" 083
12 "HD_ProfinetInput”. }  "HD ProfinetInput” 083
Il |13 “HD ProfinetlInput”. }  "HD ProfinetInput” 083
[l |1¢ "HD_ProfinetImput”. ="lot number"; }  "HD ProfinetInput” B3 |=
I |15 “HD ProfinetInput”.operator:= "operator”; }  "HD ProfinetInput” 083
[l |1¢é "HD_ProfinetInput”.article := "article”; }  "HD ProfinetInput” 083
"HD_ProfinetInput”.customer customer }  "HD ProfinetInput” 083
"HD_Profinetlnput”.packaging kaging”; }  "HD ProfinetInput” 083
"HD_ProfinetInput”.recipe }  "HD ProfinetInput” 083
"HD_ProfinetInput”.dosing }  "HD_ProfinetInput” 083
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RadwagProfinetHX7 ang » PLC_1 [CPU 1214C D

C/DC] » Program blocks » Hardware » SaveOutput » HD_SaveProfinetOutput [

FE P uLE Cd@sFasasdzasFad &7 § =]
HD_SaveProfinetOutput
Name Data type Defaultvalue | Comment
1@ > Input [~
2 . Add ne: =
3 4@ ~ output E
= ] T —
oF. ToD5.. ©o.

}  “camand” QW64

"complex }  "complex command" 10W66

"set plat }  "set platform" 10W68

» "set tare" QD70

» "set lo" QD74

» "outputs™ 0oWT8

» "set min" £QDB0

b "set max” 10084

b "set lot number™ 0096

b "set operator” SOW100

P "set article" £0W102

U b "set customer” 20W104

« b "set packaging” £QN106

il P "set recipe” $0W112

H }  "set dosing” SQW114

programa.

» Hardware » Main [OB1]

W = g g: 2 G868 =mD ¢ =
Main
Name Data type Default value Comment
1 4@~ Input
2 @@= Initial_Call Bool Initial call of this OB
3 a@= Remanence Bool
4 <@~ Temp
5 . .
& < ™ Constant

Hxw Fad &9 6

=True, ifremanent data are available

CASE... FOR... WHILE.

'*- "gr.  moa. po.. ©

*) REGION

1 [EB Savelnput®():

2 "HD_SawveOutput”();

3 THD_SaveProfinetInput™();
4 "HD SaveProfinetOutput”():
5

"HD SaveInput”
"HD_SaveGutput”
"HD_SaveProfinetInput”
"HD_SaveProfinetOutput®

3FC2
3FC3
$FC4

Al compilar y cargar el programa en el dispositivo en el bloque de datos, puede

leer registros de salida interesantes (MONITOR ALL) y guardar registros de

salida (por ejemplo, cambiando el START VALUE y LOAD START VALUES

AS ACTUAL) del modo SLAVE.
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