radwag.com
Escanee el cédigo QR para ver materiales de investigacion adicionales que podrian interesarle.
Alli encontrara mas informacion Util de forma accesible.

[ ]
Instrucciones
de software
ITKP-20-01-04-20-ES
Protocolo de comunicacion:

Modulo de pesaje MWMH
Maodulo de pesaje MWLH
Modulo de pesaje MWSH
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1. CONFIGURACION DE AJUSTES DE MODULOS INDUSTRIALES

La configuracion de los ajustes de los modulos industriales MWMH, MWLH,
MWSH para la comunicacion mediante el protocolo PROFINET se realiza
mediante el software MWMH MANAGER disponible en el sitio web
www.radwag.com. En la pestaia COMUNICACION —> DISPOSITIVOS,
seleccione el protocolo Profinet y luego ingrese la direccion IP, la mascara de
subred y el nombre del dispositivo en la red Profinet. Para obtener mas
informaciéon, consulte el manual del wusuario del dispositivo en
www.radwag.com.

2. ESTRUCTURA DE DATOS
2.1. Registros de entrada

Lista de |la variables de entrada:

Variable Offset Longitud [WORD)] Tipo de datos
Masa 0 2 float
Tara 4 2 float
Unidad 8 1 word
Estado de la plataforma 10 1 word
Umbral Lo 12 2 float
Estado entradas 66 1 word
MIN 68 2 float
Max 72 2 float
Umbral de dosificacion rapida 76 2 float
Umbral de dosificacion lenta 80 2 float
Estado de calibracién 100 1 word
Estado de proceso de dosificacion 102 1 word

Masa de la plataforma — el valor de la masa de la carga se devuelve en la
unidad actual.

Tara de plataforma — el valor de tara de la plataforma se devuelve en la
unidad de calibracion.

Unidad de la plataforma — determina la unidad de masa de la plataforma
actual (visualizada).

Bit del registro

- gramo [g]

- kilogramo [kg]
- libra [Ib]

- uncia [0z]

- quilates [ct]

- Newton [N]

g|h(WN|FR|O
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Ejemplo:

Valor de lectura HEX 0x02. Forma binaria:

B1/7

B1/6

B1/5

B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0

0

0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje

dada.

Bit del
registro

medicion correcta (la balanza no informa un error)

medicion estable

balanza esta en cero

balanza esta tarado

balanza esta en el segundo rango

balanza est4 en el tercer rango

balanza informa un error NULL

balanza informa un error LH

balanza informa un error FULL

© | o|N|O|O|~|W[IN|(FL|O

necesidad_de calibracién_de tiempo / necesidad_de calibracién_de
temperatura

Ejemplo:

Valor de lectura HEX: 0x13

B1/7

B1/6

B1/5

B1/4 ( B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0

0

0

0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

La balanza no informa un error, medicion estable en el segundo rango.

Umbral LO - devuelve el valor umbral LO en la unidad de calibracién de la
plataforma dada.

Estado de entradas-mascara de bits de las entradas de la plataforma

Ejemplo:

Valor de lectura HEX: 0x02

B1/7

B1/6

B1/5

B1/4 ( B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0

0

0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1




Las entradas 1 y 2 de la plataforma estan en estado alto.

MIN — devuelve el valor ajustado en umbral MIN( en la unidad actual).
MAX — devuelve el valor ajustado en umbral MAX( en la unidad actual).

Umbral de dosificacion rapida — devuelve el valor del umbral de dosificacidon
rapida configurado (gruesa)

Umbral de dosificaciéon lenta — devuelve el valor del umbral de dosificacion
lenta configurado (precisa)

Estado de calibracién

0x00 — calibracién completada correctamente
0x01 — proceso activo

0x02 — rango excedido

0x03 — tiempo excedido

0x04 — proceso interrumpido

Estado del proceso de dosificacidén — determina el estado del proceso

0x00 — proceso inactivo
0x01 — tara en curso

0x02 — proceso en ejecucion
0x03 — proceso detenido
0x05 — proceso completo

2.2. Registros de salida

Lista de |la variables de entrada:

Variable Offset | Longitud [WORD] Tipo de datos
Comando 0 1 word
Comando con parametro 2 1 word
Tara 6 2 float
Umbral Lo 10 2 float
Estado de salidas 14 1 word
MIN 16 2 float
Max 20 2 float
Umbral de dosificacion rapida 24 2 dword
Umbral de dosificacion lenta 28 1 word
Masa peso de calibracion 48 1 word




Comando basico — establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea

directamente de acuerdo con la tabla:

Bit del registro

Comando

0 Puesta a cero de la plataforma

1 Tara la plataforma

5 Inicio de dosificacion

6 Detener la dosificacion

7 inicio de la calibracion interna

8 Determinacion de masa inicial

9 Determinacion del factor de calibracién

10 Registro de parametros de calibracién (masa inicial/coeficiente de calibracion)
Ejemplo:

Guardar el registro con el valor 0x02

B1/7

B1/6

B1/5

B1/4 ( B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0

0

0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Esto tara la plataforma.

AN

El comando se ejecuta una vez, después de detectar el ajuste de su bit. Si es
necesario volver a ejecutar el comando con el mismo conjunto de bits,
primero se debe borrar y luego volver a establecer el valor deseado.

Comando complejo — establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea

directamente de acuerdo con la tabla:

Bit del registro

Comando

Ajustar el valor de tara para la plataforma dada

Establecer el valor umbral de LO para una plataforma dada

Ajuste del estado de la salida

Configuracion el umbral MIN

Configuracion el umbral MAX

Establecer el umbral de dosificacién rapida

Configuracion el umbral de dosificacién lenta

Configuracion del valor del peso de calibracién

El comando compuesto requiere la configuracion de parametros en la
direccion de 2 a 24. la tabla Lista de los parametros del comando compuesto.

: : N[O~ |lW|IN(FR|O

Un comando complejo se ejecuta una vez, después de que se detecta la
configuracion de un bit dado. Si es necesario volver a ejecutar el comando

con

el mismo conjunto de bits, primero se debe borrar y luego volver a

establecer el valor deseado.




Ejemplo:
Enviar a la balanza tara del valor de 1.0
La ejecucién del comando requiere guardar 2 registros:

1. Comando complejo - valor 0x01 — es decir, establecer la tara.
2. Tara — valor 1.0 (0x3F800000).

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de
calibracion)

Umbral LO — parametro de comando compuesto valor de umbral LO (en la
unidad de calibracién)

Estado de salidas — parametro de comando compuesto: especificando el
estado de las salidas de la plataforma.

Ejemplo:
Configuracion de la salida de la plataforma 1 en un estado alto.

La mascara de las salidas sera:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1

Después de convertir a HEX, obtenemos 0x01
La ejecucién del comando requiere guardar 2 registros

1. Comando complejo - valor 0x02 - que establece el estado de las salidas.
2. Mascara de salida — valor 0x01.

Min — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MIN( en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

MAX — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MAX( en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

Umbral de dosificacién rapida — parametro de comando complejo - valor de
umbral de dosificacion rapido (grueso)

Umbral de dosificaciéon lenta — parametro de comando complejo - valor de
umbral de dosificacion lento (precisa)




3. CONFIGURACION DEL MODULO PROFINET EN EL ENTORNO
TIA PORTAL V14

El trabajo en el entorno debe comenzar con la creacién de un nuevo proyecto
en el que se determinara la topologia de la red PROFINET con el controlador
MASTER, que en este ejemplo sera el controlador de la serie SIEMENS S7-
1200.

Add new device {]

Device name:

|PLc2 |
| = M ;
~ i Controllers Eadl Device:
w [ SIMATIC 57-1200
~ [ cPU
[= ]
Contrallers » r_il CPU 1211C ACIDCIRly
» L CPU 1211C DODCIDC
s g
D:.CPU1211CDCIDCIR|}’ CPU 1214C DCIDCIDC
» L CPU 1212C ACIDCIRly
D » n_uCPU 1212C DODCDC .
» [} CFU 1212€ DAIDCIRlY Article no: | 6ES7 214-1AG40-0XB0 |
= ——
HMI » Ll CPU 1214C ACIDCIRly Version: [va2 [~]
'p_uCPU 1214C DODCIDC L
Ee— Il 6£57 214-1AE30-0%B0 | Description:
[. GEST 214-1AG31-0XB0 Work memaory 100 KB: 24VDC power supply with
[. 6ES7 214-1AGA0-0XBO] DII4X24\}'DC_ SIN.KJSOURCE, DQ10 x24VDC and
= . Al2 on board; 6 high-speed counters and 4 pulse
» Ll CPU 1214C DCIDCIRlY outputs on board; signal board expands on-
FC systems » r‘_llcpu 1215C AC/IDCIRly board Ii0; up to 3 communication modules for
[ e serial communication; up to 8 signal modules
D ,i. GUAIEE DDIDDIDC for 10 expansion; 0.04 msi1000 instructions;
» Ll CPU 1215C DCIDCIRlY PROFINET interface for programming, HMI and
» r;ﬂCPU 1217C balpcipc FLC to PLC communication
] r\_u CFU 1212FC DCIDCIDC
» [l CPU 1212FC DCIDCRlY ||
] r\_u CFU 1214FC DC/IDCIDC
» [l CPU 1214FC DCIDCIRIY
] r\_u CPU 1215FC DC/IDCIDC
» [l CPU 1215FC DCIDCIRIY
» [ill Unspecified CPU 1200 |

3.1. Importacion GSD

Usando el archivo de configuraciéon GSD adjunto, se debe agregar un nuevo
dispositivo al entorno. Para hacer esto, use la pestafia OPCIONES y luego
GESTIONAR ARCHIVOS DE DESCRIPCION DE LA ESTACION GENERAL
(GSD) e indique la ruta al archivo GSD.



nage general station

description

Source path:

Content of imported p
] File

D GSDMLV2 3-HMS-ABICI

CilUsersluseriDesktaniRadwanProfinetSamnlescl 1 11AdditionalFiles)

Przegladanie w poszukiwaniu folderu 5'

o - :
. HYPERTRM
. MicroWIN
. NEW
. profinet 5Cl
. PUESLDInputTest
Radwag Profinet Sample 1.0
. Radwag Profinet Sample 1.0.backup

. Radwaa Profinet Samole 1.0 V13 SP1 | _ILI
»

GSD

-

Info
Anybus-C

o]

Anuluj |

]

| De Install

|| Cancel |

Después de agregar con éxito el archivo en la lista de dispositivos, podemos
encontrar el modulo ABIC-PRT que nos interesa:

logy view | gk Network view "ﬁ'f Device view |

Totally Integrated Automation
PORTAL

Options

I Network overview || Connections | |< | »

w Device

~ 57-1200 station_1
b PLC_1

* G5Ddevice_1
b ABIC-FRT

Type

57-1200 station

CPU 1214C DCIDCIDC
GSD device

RT Migration (Fii=...

(<] I | >

v | Catalog

perties H"_i.'.lnfo y"ﬂDiagnostics |

|<Search>

[ Filter
3 5 Controllers

[ Hw

e

L PCsystems

Frofile: | <All=>

5 Drives & starters
[ @ Network compaonents
[ Detecting & Monitoring
[ Distributed 10
5 Power supply and distribution
5 Field devices
[ Other field devices
» [ Additional Ethernet devices
~ (il FROFINETIO
] 5 Drives
] 5 Encoders
3 5 Gateway

{vvvvvvv-~

~ [ General
vp_u HMS Industrial Networks
w [ Anybus-IC PRT
vp_u Migration
[l RT Migration (FW 1 o)

Il ~7standard

10



Ya puede crear una red que consta de un controlador MASTER y un médulo
SLAVE agregado:

RadwagProfinetSampleSCL1.1 » Devices & networks

% Network 1§ Connections % _i (O]

PLC 1 ABIC-PRT ||
CPU 1214C RT Migration (F._. DP-NORM
PLC_1

"PNNE 1| |
PNJIE_1

3.2. Configuracion del médulo

En esta etapa, debe construir una red compuesta por el controlador MASTER
y los dispositivos SLAVE (balanza). Después de conectar la fuente de
alimentacion en el entorno, puede buscar dispositivos utilizando la funcion
DISPOSITIVOS ACCESIBLES. Como resultado, deberiamos encontrar
MASTER y SLAVE en la lista:

Accessible devices

! Type of the PGIFC ir

FGIFC ir

Accessible nodes ofthe selected interfac

Device Device type
Accessible device S7-PC

pro2 RT Migration {
ple_1 CPU 1214C Dt

D Flash LED

Online status information:

1 Found accessible device Acceszible device [00-16-76-25-13-51]
€ scan completed 3 devices found.
2 Retrieving device information...

Scan and information retrieval completed.

11



A continuacion, debe definir la direccion IP del médulo y su nombre en la red
PROFINET. Después de seleccionar el mddulo en la pestafia PROPIEDADES,
busque el submend PROFINET INTERFACE donde ingrese la direccion IP y
dé un nombre. Estos ajustes deben ser compatibles con los parametros
establecidos en el menu de la balanza. Recuerde que la direccion IP SLAVE
debe estar en la misma subred que la direccion MASTER.

< >||100% = —5— @ < >
['G Properties | % info 1] %l Diagnostics
General 10 tags System constants Texts
v General ~
Catalog information
v PROFINET interface [X1] IP protocol
General
(@) Set P address in the project
¥ Advanced options WPaddress: | 10 .10 .8 .62
v w Real time settings
' 10 cycle
= Hardware identier ¥
Identiécation & Meintenance
Hardware identifer () 1P address is set directly at the device
PROFINET
[ Generate PROFINET device name automatically
PROFINET device name | FRO!Y
Converted name: | prol J

Podemos ir a la configuraciéon del médulo. Al principio, definimos el tamafio de
los registros de entrada y salida y definimos sus direcciones de inicio. Para
ello, de la lista de médulos de ENTRADA y SALIDA disponibles, seleccione los
que se muestran en la siguiente imagen. El tamafio maximo de los datos de
entrada es 110 bytes y los datos de salida son 52 bytes. El proyecto utiliza las
direcciones de inicio predeterminadas: 68 para el médulo ENTRADA y 64 para
SALIDA:

Totally Integrated Automation
= PORTAL

» Ungrouped devices + ABIC-PRT [RT Migration (FW~2.00)]

Options

12



Froject

Edi Insert Gnline.

a]

View
e project 4| )

X =

Options Toals

Window  Help

P

oMM E G ¥ coonine F cocifine

MR x

Totally Integrated Automation

PORTAL

Project

5 Y sepriert | X 18 X9

View

insen onine  Options

[ & Topology view | Network I Device view | Options |

(B2 | 4 e 4 | [ Device overview | JE

W - Module Rack Skt v |Catalog §

+ | mivagroinesampies 260 A ot — ™ s =TH
W A5 new device. N 2
B mevenia . B I rpaosieue R, = Tl
* [ Pc_1 [cru 214z Domeme) b T — [ Head medule 2

2 by, » [ Meduie

v Input 014 by 0 ] Wl —

1nput 004 Eyuas_1 ) . %

- o s g

Cutpan 816 Eyes_i PR B

~| Cutput 004 bytes_1 o 7 | 2

AN o 0 < w 5 B

[ Properties | info | % Diagnastics

& HD_Saverotnesinp [ Goneral | 10tags | System constants | Tests | gl

@ HO_input [D21) + Genersl =

W Ho_Pretosnput 10 addresses 5
- [ soveourput e -

i HD_Eaveh = Hardware identifer =

&40 Saverotnesns V] O B
—r——— Endaddess: 131 z

Orgeriasgon block: | — (su1armetc update -
Heme A
> [information
T serirgs [Emcm Joromows 0 promnes | i Paferony

Totally Integrated Automation

PORTAL

A PAT

“Carings

| 2 Frofinetinput HD_Profines.

e

13

Davices & Topology view | Network view I Device view || Options e
. - z
2 [EES Device overview | 1
e e i
~ ] FedwagPicireSampkSCLIZ (B0 A oI T [ Seurc ]l
Add new device B .
& e s ; e | L —]
- [ A1 [0 12146 0GDCD] b e - » 8 Head medule &
Y Device confgurssion H=resn — » [ bodule L
) Onfne & diagnostis — g ol o
- 5 Pogram bt - — — °
W Ao nebisck i SR N B 5
- i e - = TED] - 3
S o <] = > [100% [y @< > H
* [z Seveinput — -
A HD_Saveinput [FC1] |'dl Properties [ info 1% Diagnastics -
& 1o saveprnesny [ Genersl [ 10 tags | System constants | Texts | i4
W H0_input[081] Y — :
M0 Prosnetingut | EEmEE 10 addresses =
il ¥ rardunre idensifer Qutput addresses ol
- stemaddress: 64 &
Endatoess: 93 H
R — . oo pinee =
Pocessimage:  ~uromane upaze -
rame .
> [information




En esta etapa, puede cargar la configuraciéon de hardware en el controlador y
puede comenzar a cargar los datos en el controlador:

window Help
= ’1‘ m m r;;rﬁ Go online ;5‘ Go offline gh? [E [E_}é:l _U
RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » Devices & networks

|; Topology view ",J-E-,J Network view II} Device vie

¥ [i% nework ” Connections | HII connection T"j B2HE"H J Network overview Connections
- ¢ | Device Type
; E * S7-1200 station_1 57-1200 statiol
. b PLC_1 CPU 1214C DO
PLC_1
CPU 121 I]T Device configuration * GSDdevice_1 G5D device
Change device 5 } ABICPRT RT Migration (F)
= i
3 ¥ o Cerl+x -
5] copy cirlC n
_-3 Faste Ctrl+y —
% Delets Del
Rename F2
Assign to n DF master (I
Disconnect from DP r e ystermn
Highlight DP 3 tem (10 syst
3m [T Highlig master system {10 system —— | <] m ]

& Go to topology view

Campile ]
Genera i -
Download to device

|Q. Properties ||"_i.'.lnfo ”ﬂ Diagnostics |

Hardware and software (only changes)
~ General & Goonline Crrl+K Hardware configuration
Projel & Go offline Crl+id Software (only changes)
& online & ti Ctrl+D Software (all}
B
ms
d displayforced operands Name: |S7-12EIU station_1
z Show catalog Ctrl+5hift+C  jomment: E
— g Exportdata for TCSE ..
— A Demmm el Ao Ewmenn

Después de compilar y cargar el cddigo con éxito, MASTER y SLAVE deberian
establecer una conexién. Esto se puede verificar yendo a la conexion ONLINE.
Deberiamos obtener el resultado como se muestra a continuacion.

14



Project tree

- |—_'| RadwagProfinetSampleSCL1 2 (EX)
ﬁ Add new device
& Devices & networks
~ 1§ PLC_1 [CPU 1214C DC/DC/DC) e
." Device configuration
4| Online & diagnostics
= E Program blocks
B Add new block

7 Hardware ]
¥ ﬁ:_?' SaveOutput .

4 Ei Technology objects
» External source files
~ (g FLCtags )
Q Show all tags
ﬁ Add new tag table
54 Default tag table [54]
Q Input [14]
Q Output [10]
% Profinetinput [17]
Q ProfinetOutput [16]
v [ PLC data types
4 Watch and force tables
b I:i Online backups
¥ E Traces
4 E‘t Device proxy data
Ei Program info
Fi-l PLC alarm text lists
k [i Local modules
» [ Distributed Iio

4] 4

El siguiente paso seré crear el codigo del programa.

15



4. APLICACION DE DIAGNOSTICO

Es mejor comenzar a crear una aplicaciéon definiendo los nombres de los
registros simbdlicos de entrada y salida. Para ello, utilizamos la rama PLC
TAGS del arbol del proyecto. Para este ejemplo, las matrices de etiquetas se
crearon como se muestra en la siguiente figura:

Devices

2%

v [ PLCtags (%] \;
%45 Showall tags
B Add new tag table
% Defaulttag table [55]
Za complimentary [2]
g Input [14]
fa Output [10]

‘ ) P?oﬁnétlnpqt[{zl ) ; : ‘-*
i ProfinetOutput [10] \

Las tablas ENTRADA y SALIDA se refieren a las entradas / salidas fisicas del
controlador MASTER y no tienen ningun significado en esta aplicacion.

Los registros de entrada y salida del médulo PROFINET se definen en las
tablas Profinetinput y ProfinetOutput.

Las figuras siguientes muestran los nombres y direcciones simbdlicos
asignados:

|[@Tags |= User constants

Tl =
Profinetinput
Name Data type Address a Retain  Acces.. Writa... Visibl... Monitorvalue Comment
@ mass Real %ID68 =) (=] M 23

2 @ tere Real %ID72 =) =] M 1253

3 @ unit Word %76 ™~ =] M 1620001
4 @ st Word %IW78 =] ™ M 162020F
5 4@ Lw Real %ID80 =) =] ™M oo
5 @ inputs Word %IWI34 =) =] M 1620000
7 @ min Real %ID136 =) =] 00
8 @ max Real %ID140 =] ™ M oo
9 '@ threshold_dose_coarse Real [E] %iD144 [~] =] =] M so000

10 @ threshold_dose_fine Real %ID148 =) =] M 9900

1l @ calibrstat Word %IW168 =) =2} M 1620000

2 @ dosestat Word %IW170 =] ™ M 1620000

13 : ] ™ ™

@ Tags & User constants

=& B[ =
ProfinetOutput
Name Data type Address Retain  Acces.. Writa. Visibl.. Monitorvalue Comment
1 @ cammand Word %QWE4 (=) ™ M 1620000
2 4@ complexcommand Word %QWES ™ =) ™ 1620000
3 @ settare DWord %QD70 (=) =) M 1620000 0001
4 @ setlo Real %QD74 (=) =) M 40
5 @ outputs Word %QW78 ™ ™ M 1620002
& @ setmin Real %QD80 ™ =] M 2000
7 @ setmax Real [&]) =sqD84 [+] ™ ™ M 12234
8 4@ setthreshold_dose_coarse Real %QD88 ~ =) M 24442
8 @ setthreshold_dose_fine Real %QD92 ~ ™~ M sssss
10 4@ set_calibr_mass Real %QD112 (=) =) ™ 20000
1 e (] 4] ]

[any
o g



Para no trabajar directamente sobre las entradas / salidas fisicas del modulo,
conviene crear bloques de datos que contengan representaciones de estos
registros y crear funciones "reescribiendo" los valores entre ellos. Para ello,
cree el grupo HARDWARE en la rama PROGRAMA BLOCKS vy defina los
blogues de datos de la siguiente manera:

Devices

e
&t
=

K Add new block

- [i] Hardware
4 Main [OB1]
~ [gz] Savelnput
48 HD_Savelnput [FC1]
4 HD_SaveProfinetinp...
@ HD_Input [DB1]
@ HD_Profinetinput [...
~ [£z] SaveOutput
4 HD_SaveOutput [FC...
48 HD_SaveProfinetOu...
@ HD_Output [DB2]
@ HD_ProfinetQutput ...
4 rn_* Technology objects
4 External source files

e n_a PLC tags
% Show all tags

B Add new taq table
<] I |

Los bloques HD_OUTPUT y HD_INPUT se refieren a entradas / salidas
MASTER fisicas y no son relevantes en términos de este proyecto. Los
bloques HD_ProfinetOutput y HD_Profinetinput se refieren a los registros de
entrada / salida del médulo PROFINET en un instrumento de pesaje. Tienen el
siguiente aspecto:

RadwagProfinetHRP1.0 ang » PLC_1 [CPU 1214C DUDCUDC] » Program blocks » Hardware » Savelnput » HD_Profinetinput [DB3]

= 2F B, B = °7 Keepactualvalues [g Snapshot ™ ™,  Copysnapshots tostartvalues [ (& Load startvalues as actualvalues [y =
HD_Profinetinput
Name Data type Start value Retain Accessiblef... Writa.. |Visiblein .. | Setpoint | Comment

1 4@ v Static

2 @ mess Real (] ] =) =) =]

3 @ wre Real 00 =] ™ “@ =) “

4 @= it Word # m| =] =] =] B8

5 @ staws Word (] =) =) =) m]

e @= o Real (m] ] ] =] (]

7 l@s  inputs Word =] =] ] ™ o]

8 an min Real [E]] 1620 [m] =] ™ ™ 8

s @s max Real [m] 2 ™~ ™ =]

0@ = threshold_dose_coarse  Real [m] =] =] ] 3]

11 @@= threshold_dose_fine Real a =) ™ ™ B

12/@®= calibr_status Word 8 =) =) =) B

13@=  dose_status Word (] ™ ] ] B8



etHRP1.0 ang » PLC_1 [CPU 1214C ] » Program blocks » Hardware » SaveOutput » HD_Profine

SF 2 B, B = °7 Keepactualvalues {gg Snapshot |y ™, Copysnapshots tostartvalues g (% Load startvalues as actualvalues Wy B

HD_ProfinetOutput

B

Name Data type Start value Retain Accessible f... Writa... Visiblein ... Setpoint Comment

I 4@~ swutic

2 @n command Word 16#0000 B (=) (=] =] (]

3 @s  complexcommand Word 16#0000 (] ™ ™ =] |

4 l@e  settare Real =] =) ] =) 0
5 @s st Real 0 =) ] =] 0

& a@=  outputs Word 16#0002 (m} (=) =) ™ ™

7 a setmin Real 200.0 =] (=] ™~ ™~ (@]

& l@s  setmax Real 12234 (m] =) ™ ™ (]

9 40w threshold_dose_coarse  Real 44444 (=] ~ =] ) =)
1040 = threshold_dose_fine Real 888.88 B =] ~ ™ (m)]
114m = calibr_mass Real 2000.0 B ~ ™ ~ (]

Las funciones que reescriben valores entre las entradas / salidas fisicas del
modulo pueden tener este aspecto:

[CPU 1214C DUDC] » Program blocks » Hardware » Savelnput » HD_SaveProfinetinput [FC3]

°F % §a =

el =Y (==

HD_SaveProfinetinput
Name Data type Defeultvalue  Comment
1 4@~ Input

3 @ v output

== 4.

FOR... WHLE.. ., .,
5o, Do (+..4) REGION

"HD_ProfinetInput” +08[A
"HD_ProfinetInput™ =
"HD_ProfinetInput”
"HD_ProfinetInput”
"HD_ProfinetInput”
"HD_ProfinetInput”
"HD_ProfinetInput”
"HD_ProfinetInput”
"HD_ProfinetInput” +0B—|
"HD_ProfinetInput” DB

"HD_ProfinetInput” 0B

"HD_ProfinetInput” 0B

vyYyvvyvvvvvvvwy

< [T I [>] [100%

= L =EaE e Ha =
HD_SaveProfinetOutput
Name Data type Default value Comment
1 4@~ Input
2 . A
3 @ v Output v
= S| oseron wme. (y geqon
1 “cemma }  "cammand” QW4
2 }  “complex command” 2QWEE
3 }  "set tare" QD70
4 ) "set 1o QD74
B }  “outputs® Q78
W e P "set min" QD80
| 7 b "set max” 008
PH = }  "set threshold dose coa... $0D88
}  "set threshold dose_fine" 30092
}  "set_calibr mass" 10D112
1
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Invocar las funciones en el bucle principal del programa.

RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » PLC_1 [CPU 1214C DUDCDC] » Program blocks » Hardware » Main [OB1]

W FE L EREPE R Rz cEE R SN Fad &7 6
Main
Name Data type Default value Comment
1 4~ Input
2 |- Initial_Call Bool Initial call of this OB
3 |@a- Remanence Bool =True, ifremanent data are available
4 4@ > Temp
5 - <Add new>
6 4 ¥ Constant

CASE... FOR... WHILE.

I, CRRE OB VIS (-4 REGION
1 [HD_SaveInpuc” () ; "HD SaveInput" RFC1
2 "HD_SaveOutput”{); "HD_Savegutput” sFC2
3 "HD_SaveProfinetInput”(}; "HD_SaveProfinetInput” £FC3
4 "HD_SaveProfinetCutput”(); "HD_SaveProfinetOutput”™ £FC4
5

Al compilar y cargar el programa en el dispositivo en el blogue de datos, puede
leer registros de salida interesantes (MONITOR ALL) y guardar registros de
salida (por ejemplo, cambiando el START VALUE i LOAD START VALUES AS
ACTUAL) del modo SLAVE.

Una funcion ejemplar de guardar el registro con el valor 0x01(restablecimiento
de la plataforma):

RadwagProfinetHRP1.0 ang » PLC_1 [CPU 1214C DUDUDC] » Program blocks » Hardware » Main [OB1]

TS L EAED BB B a =T caaEN e Fad T =
Main
Name Data type Defaultvalue | Comment

1 4@ > Input ~
2 @@= Initial_Call Bool Initial call of this OB =
3 4=  Remanence Bool =True, ifremanent data are availsble v
[ e i

.. GASE- FOR. WHLE. (o ) deqion

Network 2: ~

b timp” £4100.0
b "memo” £4100.1
THEN *Inputd_0" £10.0 —

Output”.command := 16

#| "HD_ProfinetOutput" $DB4
"HD_ProfinetOutput”.com. ..
ofinetOutput”.command := 16 b "HD ProfinetOutput” 3084 =

[ { ‘ L)

[>] [100% |22 e, rvoreere
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