radwag.com
Escanee el cddigo QR para ver materiales de investigacion adicionales que podrian interesarle.

Instrucciones
de software
ITKP-22-01-04-20-ES
PROFIBUS

Terminal PUE HX7

=
=



ABRIL 2020



iNDICE

1. CONFIGURACION DE LOS AJUSTES DEL INDICADOR DE PESAJE
2. ESTRUCTURA DE DATOS ...ttt

2.1. La direCCiOn de entradas ...........cceeiiiiiiiiiiiiiiiiie it 4
2.2. Descripcion de registros de entrada ..........coooueieiiiiiiiiiiiee e 5
2.3. La direCCion de Salida ...........oooiiiiiiiiiiiiiiiii e 7
2.4. Descripcion de registros de Salida............c.eooiueiiiiiiiiiiiiee e 7
3. CONFIGURACION DEL MODULO PROFIBUS EN EL ENTORNO TIA PORTAL V13.......... 10
1 0 I [ aT o Yo g =Tt o T T 1] I J SRRSO 11
3.2. Configuracion del MOAUIO...........c.uiiiiiiiiiiiie e e 13
4. APLICACION DE DIAGNOSTICO ........cocooviiieiceceieetetee ettt 14



1. CONFIGURACION DE LOS AJUSTES DEL INDICADOR DE
PESAJE

La configuracion de los parametros del medidor para la comunicacion
mediante el protocolo Profibus se realiza en el submenu <SETUP/
Dispositivos / Médulo Anybus>. La configuracion de los ajustes se describe
en detalle en el manual "Indicador PUE HX7".

2. ESTRUCTURA DE DATOS
2.1. Ladireccion de entradas

Lista de las variables de entrada:

Variable Offset L[S\?ggg? Tipo de datos
Masa plataforma 1 0 2 float
Tara de plataforma 1 4 2 float
Unidad de la plataforma 1 8 1 word
Estado de la plataforma 1 10 1 word
Umbral Lo de plataforma 1 12 2 float
Masa plataforma 2 16 2 float
Tara de plataforma 2 20 2 float
Unidad de la plataforma 2 24 1 word
Estado de la plataforma 2 26 1 word
Umbral Lo de plataforma 2 28 2 float
Estado del proceso (detener, iniciar) 64 1 word
Estado entradas 66 1 word
MIN 68 2 float
Max. 72 2 float
Numero de serie 84 2 dword
Usuario 88 1 word
Producto 90 1 word
Cliente 92 1 word
Embalaje 94 1 word
Receta 100 1 word
Proceso de dosificacion 102 1 word




2.2. Descripcion de registros de entrada

Masa de |la plataforma — el valor de la masa se devuelve en la unidad actual.

Tara de plataforma — el valor de tara se devuelve en la unidad de calibracion.

Unidad de la plataforma — determina la unidad de masa actual (visualizada).

Bit de la unidad

0 gramo [g]

kilogramo [kg]

ct (quilates),

0z (uncia)*,

1
2
3 Ib (libra)*,
4
5

Newton [N]

Ejemplo:

Valor de lectura HEX 0x02. Forma binaria:

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje
dada.

Bit del estado

o

medicion correcta (la balanza no informa un error)

Medicién estable

Balanza esta en cero

Balanza esta tarado

Balanza esta en el segundo rango

Balanza esta en el tercer rango

Balanza informa un error NULL

Balanza informa un error LH

O (IN|O|O|~[W|N|PF

Balanza informa un error FULL




Ejemplo:
Valor de lectura HEX: 0x13

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

La balanza no informa un error, medicion estable en el segundo rango.

Umbral LO — devuelve el valor umbral LO en la unidad de calibracion de la
plataforma dada.

Estado del proceso — determina el estado del proceso de dosificacion o
formulacion:

0x00 — proceso inactivo
0x01 — proceso en ejecucion
0x02 — proceso interrumpido
0x03 — proceso completo

Estado de entradas — mascara de bits de las entradas del indicador Los
primeros 4 bits mas bajos representan las entradas del terminal de pesaje.

Ejemplo:
Valor de lectura HEX: 0x000B

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Las entradas 1, 2 y 3 del indicador estan en estado alto.

MIN — devuelve el valor ajustado en umbral MIN (en la unidad actual).
MAX — devuelve el valor ajustado en umbral MAX (en la unidad actual).

Numero de serie — devuelve el valor del numero de serie. jSolo se aceptan
valores numéricos! Todos los caracteres anteriores se omiten.

Usuario — devuelve el valor del codigo de usuario registrado.
Producto — devuelve el valor del cédigo del producto seleccionado.
Cliente — devuelve el valor del cédigo del Cliente seleccionado.
Embalaje — devuelve el valor del cédigo del embalaje seleccionado.
Receta — devuelve el valor del codigo de la receta seleccionado.

Proceso de dosificacion — devuelve el valor del cédigo del proceso de
dosificacion seleccionado.
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2.3. Ladireccion de salida

Listade |la variable de salida:

Variable Offset Longitud [WORD] Tipo de datos
Comando 0 1 word
Comando con parametro 2 1 word
Plataforma 4 1 word
Tara 6 2 float
Umbral LO 10 2 float
Estado de salidas 14 1 word
MIN 16 2 float
Max. 20 2 float
Numero de serie 32 2 dword
Usuario 36 1 word
Producto 38 1 word
Cliente 40 1 word
Embalaje 42 1 word
Receta 48 1 word
Proceso de dosificacion 50 1 word

2.4. Descripcion de registros de salida

Comando basico — guardar el registro con un valor apropiado desencadenara
las siguientes acciones:

Nl]mt_aro de Accién
bits

0 Puesta a cero de la plataforma
1 Tara la plataforma

2 Estadisticas claras

3 Guardar/Imprimir

4 Inicio del proceso

5 Detener el proceso

Ejemplo:

Guardar el registro con el valor 0x02

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0




Esto tarar la balanza.

El comando se ejecuta una vez, después de detectar el
ajuste de su bit. Si es necesario volver a ejecutar el
comando con el mismo conjunto de bits, primero se debe

borrar y luego volver a establecer el valor deseado.

Comando complejo — establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea
directamente de acuerdo con la tabla:

Narrt;tietrso de Accién
0 Ajustar el valor de tara para la plataforma dada
1 Establecer el valor umbral de LO para una plataforma dada
2 Configuracion de numero de serie
3 Ajuste del estado de la salida
4 Seleccion del usuario,
5 Seleccion del producto
6 Seleccién de embalaje
7 Configuracion el valor umbral MIN
8 Seleccion del cliente
9 Seleccion del almacene de origen
10 Seleccion de almacén de destino.
11 Seleccién del proceso de dosificacion
12 Configuracion el valor umbral MAX

El comando compuesto requiere configurar el parametro
apropiado (compensacion de 4 a 50 - vea la tabla de
registros de salida)

Un comando con un parametro se ejecuta una vez, después
de que se detecta la configuracion de un bit dado. Si es
necesario volver a ejecutar el comando con el mismo
conjunto de bits, primero se debe borrar y luego volver a
establecer el valor deseado.

> |2




Ejemplo:

Enviar a la balanza tara del valor de 1.0 para la primera plataforma

La ejecucién del comando requiere guardar 3 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x01 - es decir, establecer la tara.

offset 4 — numero de la plataforma de pesaje a la que queremos asignar una
tara - valor 0x01 para la primera plataforma.

offset 6 — valor de tara en formato flotante - 1.0

Plataforma — parametro de comando compuesto: numero de plataforma de
pesaje (1 0 2).

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de
calibracion).

Umbral LO — parametro de comando compuesto valor de umbral LO (en la
unidad de calibracion).

Estado de salidas — parametro de comando compuesto: definir el estado del
indicador de pesaje y las salidas del médulo de comunicacion.

Ejemplo:
Ajuste alto de las salidas 1 y 3 de la terminal de pesaje.
La mascara de las salidas sera:

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Después de convertir a HEX, obtenemos 0x05
La ejecucion del comando requiere guardar 2 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x08 - es decir, guardar el estado
de las salidas.

offset 14 — mascara de salida 0x05.

Como resultado, las salidas 1 y 3 se estableceran en estado alto.

Min — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MIN (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

MAX — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MAX (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

Numero de serie — parametro de comando compuesto: valor de numero de
serie jSolo se aceptan valores numéricos! Todos los caracteres anteriores se
omiten.
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Usuario — parametro de comando compuesto:

numerico).

Producto — parametro de comando compuesto:

numerico).

Cliente — parametro de comando compuesto:

numeérico).

Embalaje — parametro de comando compuesto:

numerico).

Recetas — parametro de comando compuesto: cédigo de la receta (solo

numeérico).

Proceso de dosificacidn — parametro de comando compuesto: Cédigo del

proceso de dosificacion (solo numérico).

3. CONFIGURACION DEL MODULO PROFIBUS EN EL ENTORNO
TIA PORTAL V13

El trabajo en el entorno debe comenzar con la creacion de un nuevo proyecto
en el que se determinara la topologia de la red PROFIBUS con el controlador
MASTER, que en este ejemplo sera el controlador de la serie SIEMENS S7-

300.

Add new device

Device name:

[PLC 2

Controllers

PCsystems

k1
=

~ [ Contrallers

» (@ siMaTIC 57-1200

» (@ SIMATIC 57-1500

~ [ simamC 57-300

~ g cru
» (g cPU 312
» [§ cPU 312C
v [§ cPu 313C
~ [ cPu313C-2 DP
I foes 31>6croz0nc
Il 6E57 313-6CG04-0AB0

» (W CPU 313C2 PP
» [m cPU 314
» [§i CPU 314C2 DP
» [ CPU 314C2 PNIDP
» [ CPU 314C2 PP
» [ CPU 3152 DP
» [ CPU 315-2 FIDF
» [ cPU 3172 DF
» [l CPU 317-2 PIDP
» [ CPU 319-3 PNIDP
» (@ cPU 315F2 DP
» [ CPU 315F-2 PNIDP
» (@ CPUZI7F2DP
» [ CPU 317F-2 PNIDP
» [ CPU 319F3 PNIDP

-
<] i

[2]

5k

10

X

Device: “ I =
s =
=i
I's i
= |
i |8
|
=
CPU 313C-2 DP
Article no: B6ES7 313-6CF03-0ABO
Version: V2.6 n
Description:

Work memaory 64KB; 0.1ms/1000 instructions;
DI16/DO16 integrated; 3 pulse outputs (2.5kHz);
3 channels counting and measuring with 24 vV
(30kHZ) incremental encoders; MPI+DP interface
(DP master or DP slave); mult-tier configuration
up to 31 medules; capable of sending and
receiving in direct data exchange; constant bus
cycle time; routing; S7 communication (loadable
FBsiFCs); firmware W2.6; also available as SIPLUS
module with article number 6AG1 313-6CF03-
2ABO.

codigo del usuario (solo

cédigo del producto (solo

codigo del cliente (solo

cédigo del embalaje (solo



3.1. Importacion GSD

Usando el archivo de configuracién GSD adjunto, se debe agregar un nuevo
dispositivo al entorno. Para hacer esto, use la pestafa OPCIONES y luego
GESTIONAR ARCHIVOS DE DESCRIPCION DE LA ESTACION GENERAL
(GSD) e indique la ruta al archivo GSD.

Manage general station description Tiles

Source path: ClUsersluseriNownlnads\RadwanProfihus3 5 W13 SP1 F¥laddirinna

Content of imported p

[ File

[] hms_1810gsd

Przegladanie w poszukiwaniu folderu

|

=
. PLCM
. IM
Logs
. System
. TMP
| UserFiles

. RadwagProfibus3.5_V13_SP1EX.badckup

[+ L simatic

| »

-

oK I Anul

x|

FileslGSD [

Info

2]

4

| Delete

Install H Cancel |

Después de agregar con éxito el archivo en la lista de dispositivos, ya
podemos encontrar el médulo Anybus-IC PDP que nos interesa.
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Network overvi¢ 4 | » 0
w Device i | Catalog
~ s7300ET200M.. | [Sesrch>
b HEed] E Filter
> GSDdevice_1 5 [ﬁ ST
V] HX7Profibus N [ﬁ T

v [ ET2005

» [ ET200M

» [ ET200isP

» [l ET200pr0

» [ ET200AL

» [l ET200eco

» [l ET200ece PN

v [l ET200L

» [l ET200R

3 [ﬁ Drive interfaces
» [ﬁ Power Supplies
~ [ Field devices

» [EAS-ln(erface

» [l Commanding and signaling d...
| » [l 5IFLUS HCS

] v[ﬁDtherﬁeld devices

+ [l PROFINETIO
Diagnostics ~ [l PROFIBUS DP
» [ Drives
» [ﬁ Encoders
] [ﬁ Gateways
'[ﬁ General
= [ HME Industrial Networks
~ [ Anybus-c FOP L
[ Torpoie i o
» [l SIEMENS AG

[T I ] »

-~

Cree una red que consta de un controlador MASTER y un mdédulo SLAVE
agregado:

p{' Networl Connections | HMI connecticn |V| i

PLC_1
CPU 313C-2 DP

PROFIBUS_1

HX7Profibus
Anybus-IC POP " || DP-NORM
PLC_1

12




3.2. Configuracion del médulo

A continuacién, debe definir la direccion del médulo.Este parametro debe ser
coherente con la direccién configurada en el menu de la balanza.

L
¢ - Module Rack | slot
E Hx7Profibus o o
INPUT: 32 Byte (16 word)_1 O 1
INPUT: 32 Byte (16 word)_2 O 2
INPUT: 32 Byte (16 word)_3 0 3
‘ INPUT: 16 Byte (8 word)_1 O 4
)Wﬁuﬁbu; INPUT: 4 Byte (2 word)_1 ] 5
— OUTPUT: 32 Byte (16 word).. O 6
e 7 OUTPUT: 16 Byte (8word)_1 O 7
K OUTPUT: 4 Byte (2word)_1 0 8
L o 9
- o 10
o n
o 12
o 13
o 14
o 15
o 16
o 17
o 18
v
o 19
jI 100% | —— & <] I ] B
|Q,Pmperties H‘_i.'.lnfo "ﬂ Diagnostics |
General " 10 tags ‘l System constants H Texts ‘
General
Catalog information
Parameters
General DP parameters
Watchdog [ Address: |1 [+]
DR i Highestaddress: [126 T=]
Diagnostics addresses
Transmission speed: | 1.5 Mbps [+]
-

Podemos ir a la configuracion del médulo. Al principio, definimos el tamafio de
los registros de entrada y salida y definimos sus direcciones de inicio. Para
ello, de la lista de mddulos de ENTRADA y SALIDA disponibles, seleccione los
que se muestran en la siguiente imagen. El tamafio maximo de los datos de
entrada es 116 bytes y los datos de salida son bytes. El proyecto utiliza las
direcciones de inicio predeterminadas: —256 para el mdédulo ENTRADA y 256
para SALIDA:

RadwagProfibusHX7_V13_SP1 » PLC_1 [CPU 313C-2 DP] » Distributed /O » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » HX7Profibus

‘; Topology view Hﬁﬂh Network view ‘m'{ Device view L
.. | Module Rack | Slot laddress | Q address Type Article no. Firmuware Comment
HX7Profibus o ] 1022* Anybus-C PDP Version 2.12 -
INPUT: 32 Byte (16 word)_1 O 1 256..287 INPUT: 32 Byte (16 word)
INPUT: 32 Byte (16 word) 2 O 2 288..319 INPUT: 32 Byte (16 word)
INPUT: 32 Byte (16 word) 3 O 3 320..351 INPUT: 32 Byte (16 word)
INPUT: 16 Byte (8 word)_1 o 4 352..367 INPUT: 16 Byte (8 word) =
INPUT: 4 Byte (2 word)_1 o 5 368..371 INPUT: 4 Byte ( 2 word) 1
OUTPUT: 32 Byte (16 word)... O 6 256..287 OUTPUT: 32 Byte (16 word)
I~ OUTPUT: 16 Byte (8word) 1 0 7 288..303 OQUTPUT: 16 Byte (8 word)
: OUTFUT: 4 Byte (2word) 1 0 8 304..307 QUTPUT: 4 Byte (2 word)
{ [) 9
m o 10
o n

En esta etapa, puede descargar la configuracién de hardware al controlador.
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HX7Profibus
INPUT: 32E
INPUT: 32 E
INPUT: 32E
INPUT: 16 E
| INPUT: 4B
Ll OUTRUT: 32
DP-HORM OUTPUT: 16
E| OUTPUT: 4
}C Cut Ctri+x
_ilg Copy Ctrl+C
:3 Paste Ctrl+v
& Gototopologyview
ﬁg'h Go to network view
Y% < i
Compile [ ——
Download to device Hardware and software {onlychanges) [
10 tags " System constant & co olfw.lme Crrl+iC Hardware configuration
¥ Go offline Ctrl+M Software (only changes) ~
PROFIBUS | Online & diagnostics Ctrl+D Software (all})
rmation HARE o i device name

Después de compilar y cargar el codigo con éxito, MASTER y SLAVE deberian
establecer una conexion. El siguiente paso sera crear el codigo del programa.

4. APLICACION DE DIAGNOSTICO

Es mejor comenzar a crear una aplicacion definiendo los nombres de los
registros simbdlicos de entrada y salida. Los registros de entrada y salida del
modulo PROFINET se definen en los bloques de datos HD_ Profbusinput y
HD_ProfbusOutput en el grupo HARDWARE en la rama PROGRAM BLOCKS.
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Project

Edit

Ci ] saveproject & X G

View Insert Online Options

Tools 1

Devices

O Q@

¥ ] RadwagProfibusHX7_V13_SP1

2]

n"'f\dd new device
tli'b Devices & networks
~ [i@ PLC_1 [CPU 313C2 DP|
Y Device configuration
ﬂ Online & diagnostics
=4 ';5. Program blocks
B Add new block
48 OB1 [0B1]
* [&:] Hardware
= [%] savelnput
@ HD_Profibusinput [DB2]
w [z] SaveOutput
@ HD_Profibus Output [DB3]
b g System blocks
b [ Technology objects
} External source files

= pd PLCtags

.% show all tags

B’ Add new tag table
5 Defaulttag table [13]
% cormplimentary [0]

% Inputs [0]

% Outputs [0]

Los bloques HD_ProfinetOutput y HD_Profinetinput se refieren a los registros
de entrada / salida del médulo PROFIBUS en la balanza. Tienen el siguiente

aspecto:
s hE Reked= KB
HD_ProfibusOutput

Mame Data type Offset Start value Monitor value Retain Visible in ... Setpoint
1 @ = Static
2 = command Wiord 0.0 16400 16£0000 =] =] =)
3 4. complex_command Wiord 2.0 16#00 16#0000 = = 0
4 |an = platform Word 40 161 16#0001 ™ ™ O
5 |4 = set_tare Real 6.0 20 20 = =] =]
6 4n= set_lo Real 10.0 0.5 0.5 = = 0
7 4. outputs Wiord 14.0 16403 1640003 = = =]
8 |an = set_min Real 16.0 11 11 =) =] =]
o |4 = set_max Real 20.0 14 14 - =] =]
10 |« = set_lot DWord 24.0 16%#DE 16#0000_00DE = = =
1 |a = set_operator Word 28.0 16816 1680016 ™ ™ =]
12 |qm = set_article 1682 16£0002 =] =] =]
13 |40 = set_customer Wiord 320 1682 16#0002 = = 0
14 | = set_packeging word 340 16#01 16#0001 ™ ™ =
15 |4 = set_formulation_process Wiord 36.0 1 16£0000 E E D
16 40 = set_dosing_process Word 38.0 1620000 =] =] =
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S hE RezodE B
HD_ProfibusInput

Mame Data type Offset Start value Monitor value Retain Visible in . | Setpoint
1 |40 = Satic
2 @m mass 1 Real 0.0 0.0 0.0 =] ™ a
3 a@. tare 1 Real 40 0.0 0.0 =] =) =]
4 4@mm unit 1 Word 80 1640 16#0002 =] =] =]
5 4= status 1 Word 10.0 6#0 1640007 = = B
6 @@= lo1 Real 12.0 0.0 05 ™ ™ a
7 @@= mass2 Real 16.0 0.0 0.0 = = 0o |
8 4mm tare 2 Real 20.0 0.0 0.0 =] =] =]
9 4= unit 2 Word 24.0 6#0 16#0000 = = B
10| = status 2 Word 26.0 6#0 16#0000 = = B
11 | = lo2 Real 28.0 0.0 0.0 =] =) =]
12 |an = process_status Word 320 1640 16#0000 =] =] =]
13 |4 = inputs Word 34.0 6#0 16#0008 = = B
14| = min Real 36.0 0.0 0.0 = = B
15 |an = max Real 400 0.0 0.0 ™ ™ O
16 |an = lot_number DWword 440 1620 16#0000_00DE =] = =]
17 | = operator Word 48.0 6#0 1620016 = = @
18 | = article Word 50.0 6#0 16#0002 = = B
19 |an = customer Word 520 1640 16#0002 ™ ™ O
20 4@ = packaging Word 540 620 16#0000 =] = =]
21 @n. source_warehouse Word 56.0 1620000 =] =] =]
22 | = target_warehouse word 58.0 16#0000 =] = B
23 @@ = formulation Word 60.0 16#0000 ™ ™ O
24 |qm w dosing Word 62.0 1620 16#0000 =] = =]

Permanece en el bucle principal del programa para crear funciones que
reescriban los estados de los registros de balanza fisico en los registros de los
blogues de datos HD_Profibusinput y HD_ProfibusOutput. Las funciones
pueden verse como las siguientes. El ejemplo muestra la forma de leer la
masa y escribir los registros de "estado de salidas" y "min".
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0B1

MName Data type Offset Default value Comment
1 @ ~ Temp
2 l@ms  Tempo Byte [& 00
3 . Ternp_1 Byte 10

CALL
~ NETWOTK £1 .

Comment

CALL DPRD DAT

LADDR 1=W#16#100 W#l6%100
RET_VAL : rr read™ M4
RECORD :="HD ProfibusInput”."mass 1" $DB2.DBDO

@ ot B N

¥  Network 3:

Comment

CALL DPRD_DAT

2 LADDR  :=W$16%104 WH16$104
3 RET VAL :="err read” Etars
F! RECORD :="HD_ProfibusInput”."tars 1" $DB2.DED4
5
&
Comment
1 CALL DPWR_DAT
2 IADDR :=W#l&#10E WE16410E
3 RECORD :="HD_FrofibusOutput”.cutputs $DB3.DBW14
4 RET_VAL :="err write" sMWE
5
6
3

¥  Network 29: ...

Comment

CALL. DPWR_DAT

LADDR I=WEl6#110 Wile$#110
RECORD :="HD_PFrofibusQutput”.set_min $DB3.DED16
RET VAL :="err write" FMWE

T T N

Al compilar y cargar el programa en el dispositivo en el bloque de datos, puede
leer registros de salida interesantes (MONITOR ALL) y guardar registros de
salida (por ejemplo, cambiando el START VALUE y LOAD START VALUES
AS ACTUAL) del modo SLAVE.
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