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1. ESTRUCTURA DE DATOS
1.1. Ladireccién de entradas

1.1.1. Lista de la variable de entrada

Variable Offset Longitud [WORD] Tipo de datos
Masa plataforma 1 0 2 float
Tara de plataforma 1 4 2 float
Unidad de la plataforma 1 8 1 integer
Estado de la plataforma 1 10 1 integer
Umbral Lo de plataforma 1 12 2 float
Masa plataforma 2 16 2 float
Tara de plataforma 2 20 2 float
Unidad de la plataforma 2 24 1 integer
Estado de la plataforma 2 26 1 integer
Umbral Lo de plataforma 2 28 2 float
Masa de la plataforma 3 32 2 float
Tara de plataforma 3 36 2 float
Unidad de la plataforma 3 40 1 integer
Estado de la plataforma 3 42 1 integer
Umbral Lo de plataforma 3 44 2 float
Masa de la plataforma 4 48 2 float
Tara de plataforma 4 52 2 float
Unidad de la plataforma 4 56 1 integer
Estado de la plataforma 4 58 1 integer
Umbral Lo de plataforma 4 60 2 float
Estado del proceso (detener, iniciar) 64 1 integer
Estado entradas 66 1 integer
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Numero de serie 84 2 long
Usuario 88 1 integer
Producto 90 1 integer
Cliente 92 1 integer
Embalaje 94 1 integer
Almacén de origen 96 1 integer
Almaceén de destino 98 1 integer
Recatas/Proceso de dosificacion 100 1 integer




1.1.2. Descripcion de registros de entrada

Masa de |la plataforma — el valor de la masa se devuelve en la unidad actual.

Tara de plataforma — el valor de tara se devuelve en la unidad de calibracion.

Unidad de la plataforma — determina la unidad de masa actual de la
plataforma dada (visualizada).

Bit de la unidad

0 gramo [g]

kilogramo [kg]

1

2 quilates (ct)
3 libra (Ib)
4

5

uncia (0z)

Newton (N)

Ejemplo:

Valor de lectura HEX 0x02.Forma binaria:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje
dada.

Bit del estado

Medicién correcta (la balanza no informa de un error)

Medicién estable

Balanza esta en cero

Balanza esta tarado

Balanza esta en el segundo rango

Balanza esta en el tercer rango

Balanza informa un error NULL

Balanza informa un error LH

N[O |W|IN|FL|[O

Balanza informa un error FULL

Ejemplo:
Valor HEX leido:0x13



B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 [ B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

La balanza no informa un error, mediciéon estable en el segundo rango.

Umbral LO — devuelve el valor umbral LO en la unidad de calibracion de la
plataforma dada.

Estado _del proceso — determina el estado del proceso de dosificacion o
receta.

0x00 — proceso inactivo
0x01 — proceso en ejecucion
0x02 — proceso interrumpido
0x03 — proceso completo

Estado de entradas — mascara de bits de las entradas del indicador. Los
primeros 4 bits mas bajos representan las entradas del terminal de pesaje.

Ejemplo:
Valor HEX leido: 0x000B

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Las entradas 1, 2 y 3 en el terminal de pesaje estan en estado alto.

MiN — devuelve el valor del umbral MiN establecido en la unidad actual.
MAX — devuelve el valor del umbral MAX establecido en la unidad actual.

Numero de serie — devuelve el valor del numero de serie.j Solo se aceptan
valores numéricos! Todos los caracteres anteriores se omiten.

Usuario — devuelve el valor del codigo de usuario registrado.
Producto — devuelve el valor del cédigo del producto seleccionado.
Cliente — devuelve el valor del cédigo del Cliente seleccionado.
Embalaje — devuelve el valor del cédigo del embalaje seleccionado.

Almacén de origen — devuelve el valor del cédigo del almacén de origen.

Almacén de destino — devuelve el valor del codigo del almacén de destino.

Receta/proceso de dosificaciéon — devuelve el valor del cédigo de la receta.

Proceso de dosificacion — devuelve el valor del cédigo del proceso de
dosificacion seleccionado.
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1.2. Ladireccioén de salida

1.2.1. Lista de la variable de entrada

Variable Offset Longitud [WORD)] Tipo de datos
Comando 0 1 integer
Comando con parametro 2 1 integer
Plataforma 4 1 integer
Tara 6 2 float
Umbral LO 10 2 float
Estado de salidas 14 1 integer
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Numero de serie 32 2 long
Usuario 36 1 integer
Producto 38 1 integer
Cliente 40 1 integer
Embalaje 42 1 integer
Almacén de origen 44 1 integer
Almacén de destino 46 1 integer
Recatas/Proceso de dosificacion 48 1 integer

1.2.2. Descripcidn de registros de salida

Comando basico — guardar el registro con un valor apropiado activara las

siguientes acciones:

Numero de bit | Accién

0 Puesta a cero de la plataforma
1 Tara la plataforma

2 Estadisticas claras

3 Guardar/Imprimir

4 Inicio del proceso

5 Detener el proceso

Ejemplo:

Escribir el registro con el valor 0x02




B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Esto tarar la balanza.

El comando se ejecuta una vez, después de que se detecta
la configuracion de su bit. Si es necesario volver a ejecutar
el comando con el mismo conjunto de bits, primero se debe

borrar y luego volver a establecer el valor deseado.

Comando complejo — establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea
directamente de acuerdo con la tabla:

Nudmero de

bit Accién

Ajustar el valor de tara para la plataforma dada

Establecer el valor umbral de LO para una plataforma dada

Ajuste del estado de la salida

Configuracién el valor umbral MiN

Configuracion el valor umbral MAX

0
1
2
3
4
El comando compuesto requiere la configuraciéon del
& parametro adecuado (la direcciéon de 4 a 50 — ver la tabla de

registros de salida).

Un comando con un parametro se ejecuta una vez después
de detectar el ajuste de su bit dado. Si es necesario volver a
ejecutar el comando con el mismo conjunto de bits, primero
se debe borrar y luego volver a establecer el valor deseado.

Ejemplo:
Enviar a una tara con valor 1.0 para la 1.2 plataforma.
La ejecucion del comando requiere guardar 3 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x01 - es decir, establecer la tara.
offset 4 — niumero de la plataforma de pesaje a la que queremos asignar una
tara - valor 0x01 para la primera plataforma.

offset 6 — valor de tara en formato flotante - 1.0.

Plataforma — parametro de comando compuesto: numero de plataforma de
pesaje (1 0 2).

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de
calibracion).




Umbral LO — parametro de comando compuesto valor de umbral LO (en la
unidad de calibracion).

Estado de salidas — parametro de comando compuesto: definir el estado del
indicador de pesaje y las salidas del médulo de comunicacion.

Ejemplo:
Ajuste de estado alto de las salidas 1 y 3 del terminal de pesaje.

La mascara de las salidas sera:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Después de convertir a HEX, obtenemos 0x05.

La ejecucion del comando requiere guardar 2 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x08 - es decir, guardar el estado
de las salidas.

offset 14 — mascara de salida 0x05.

Como resultado, las salidas 1 y 3 se estableceran en estado alto.

MIN — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MIN (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

MAX — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MAX (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

Numero de serie — parametro de comando compuesto: valor de numero de
serie jSolo se aceptan valores numéricos! Todos los caracteres anteriores se
omiten.

Usuario — pardmetro de comando compuesto: cddigo de usuario (solo
numerico).

Producto — parametro de comando compuesto: cédigo de producto (solo
numérico).

Cliente — parametro de comando compuesto: cédigo del cliente (solo
numerico).
Embalaje — parametro de comando compuesto: cédigo del embalaje (solo
numerico).

Almacén de origen — parametro de comando compuesto: cédigo del almacén
de origen (solo numérico).

Almacén de destino — parametro de comando compuesto: cédigo del
almacén de destino (solo numérico).




Recetas/ proceso de dosificacidn — parametro de comando compuesto:
cédigo de receta (solo numérico).

2. CONFIGURACION DEL MODULO EtherNet/IP™ EN UN
ENTORNO RS LOGIX

2.1. Configuraciéon RSLinxs

El trabajo en el entorno debe comenzar con la configuracion del dispositivo en
el software RSLinx. Para hacer esto, agregue el moédulo EtherNet / IP de

balanza usando el archivo EDS y la herramienta de instalacion de hardware
EDS.

Registration
Electronic Data Sheet file(s) wil be added to your system for use in Rockwel Automation applications

@ Registera single file

" Register a directory of EDS files | @ik
Named
Browse |
Select an EDS file
A | > Tenkomputer > Pulpit > EDSfiles v o O Przeszukaj: EDS files
Organizuj v Nowy folder =~ @ @
(@) jfrememoote (ol mpuse 24 N 8 Deta modyfikac = Reamiar
& Pobrane  # [ 005A000C00020300.eds 2013-01-25 13:41 Plik EDS 13KB
& | EDS_ABIC_EIP_V_1 7.eds ik EDS 13K8
] Dokumenty # EDS_ABIC_EIP_V_1_7.ed: Plik ED KB
&) Obrazy * ] EDS_ABIC_EIP_V_2_1.eds Plik EDS 13K8
EDS files ] EDS_ABIC_EIP_V_3_O.eds Plik EDS 13KB
Pobrane
rslogix 500 v10
updatel
@ OneDrive

3 Ten komputer

= HBCDPEX64 () ,

Después de conectar la balanza y el controlador maestro a la red a la red
(asegurese de que todos los dispositivos y la PC estén en la misma subred),
deben estar visibles como se muestra en la siguiente figura.
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iy RSLinx Classic Lite - [RSWho - 2] — m} *

& File View Communications Station DDE/OPC Security Window Help _ax
| 28|
W Autobrowse Refresh_| QI.. Browsing - nade 10.10.3.85 found
=-E), Workstation, DESKTOP- GRIGMSS ﬁ '
&5 Linx Gateways, Ethernet
=& AB_ETHIP-1, Ethernet 10.10.3.100 10.10.3.86

£ 10.10.3.100, MicroLogix 1100, 1763-L16DWD B/16.00 1763-L16D... Anybus-IC Eth...

For Help, press F1 NUM 01/21/20 [10:35AM

2.2. Proyecto RSLogix

Empezamos a trabajar en el medio ambiente iniciando un nuevo proyecto.
Seleccione el PLC que se comunicara con la balanza en la ventana de
seleccion del controlador.

K EE R =
E«wuuuw--n E

(ISR Oser LB Voweiownior X voutuiod X Conowrs ]

Comemricafion seings
ProcessorNode:

Diver Regh Tmecu
T T i ok | [0 o)
Octah)

For Help, press F1.

P Wpisz i wyszukiwane siowa

Después de confirmar la seleccion, vaya a la ventana del proyecto. Luego
configure la interfaz de comunicacién del controlador. Para ello, en el arbol del
proyecto, seleccionamos CHANNEL CONFIGURATION->CHANNEL 1.
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Aqui podemos declarar las propiedades de este canal de comunicacion, como
direccion IP o mascara de subred.

#®
DEW e s o EXENE g« -

‘-J O B

A 1 01N U S
Al
- | o

Hetwork Lk 0 [

S Mok [T
Gatwway Adves |
Octac Do e | —
Pomary Name Sever [57 7 1 T
Soconduy Name Sever [ 355 T T

Pt Carvd
19 B0OTP Eratle [~ DHCP Erable Mg Comection Trmeaxd f 1nS3 15500
TSP SaverErale [~ SHTP Qe Ensbe gy Tt
9 HTTP Sorvr vt

Tnacavey Trowout 4 e 30

- ¥ At Nogaate

Por Seng 37700 Moo ol ucto Vi i

Cortae

" fneea s Dol |

For Help, press F1

P Wpisz tu wyszukwane slowa

Después de completar la configuracion, vale la pena verificar si podemos
conectarnos al PLC (en linea) y cargar el proyecto (descargar).

El siguiente paso es agregar un nuevo peldafio a la escalera del proyecto
(rung) y agregar la funcion MSG para leer los datos de la balanza.

Antes de agregar una funcién, se deben agregar nuevos archivos de datos en
el arbol del proyecto. Estos seran archivos MG (mensajes) de dos elementos

B2 STATH
en_statour
< B

For Help, press F1

P Wpisz tu wyszuicwane siowa
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DEE T Cham e AAO)E] -
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[Hotat 4] [Fowes Eraied [4] .
Hocke- 0| (L2 I\Vser (B3 VeeriCouier [ voubipst X Conpare]
=@ =] | o @=
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o
e
e 3
— o I8
T e
e e
g
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For Help, press F1

B wipisz tu wyszukiwane sows

También debe agregar 2 archivos del tipo INTEGER, donde se almacenaran
los datos leidos de la balanza y los que se enviaran a la balanza. En el
ejemplo, se cred el archivo ANYBUS IN (N9) con un tamafo de 104 bytes y
ANYBUS OUT (N12) con un tamano de 56 bytes.

&

Dea & e Saknymaane] e -
0| . s e a
s [Foomente 1]

ode . 04 T )\ bu £ Toerom

Giver A8 ETHIPY T T ST

n SIETY
= Dot Foe Properies

1]

0

0

0

0

0

0

0

i)

0

]

0 -

g -

o

o

0«

i

N «

B e

B . um

Qo

iR

B s

0 we

M e v | -
< > faneeas el o

For Help, press 11

P Wpisz w wyszukiwane slows
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DFd &
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SCOCOCOOCOC000CEE5E0050000000000550000
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For Help, press I
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Ahora podemos agregar funciones MSG, una para leer datos y otra para
escribir.

B RSLogix Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHY1D - o x
e
oy 18
D A ETHPT
W o[ oot [ErErE
o —
0 T
8 | e - —
D o | BeIM55 - M6180: (1 Bements |
g Gewia | Muabion | Send Dava | Recsive Oata|
n Thes Cortroler ‘Cortol B3
o . e —— oo tndoa 101 2]
] S, S| | | T Comliapsiiond 3|
i i Dta Table Adecs Rocovet. 30 R
0 o Size i Byes (ecovel. (i (e
] = st " e n.,m%
. - Tom Dever Wessse dore 0N [
. ) Marsage Tionad [ ]
0 L Message Enatied [N} 0]
]
Local/umote: s ] M [ia ]
n = Etanded ot o P00 [y o
0 it B 2 — 1 | e Cobtiod 0
. 13 s bt L] W) ]
0 lestarce et [E2 | Wec (100
. Aode st =
o P
a Noswon
n
0
0
0
0
0
0
3]
n
o i
4 . B e <
< > | [ 2 4 Vel | o
For Hel,press 71
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La configuracion se reduce a dar:

Channel — elegimos 1 (integral) que corresponde a EtherNet / IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N9:0 — es nuestro archivo de lectura de datos.
Size in Bytes — 104 — el tamafio de la tabla de registro de entrada.
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Extended Routing Info File — RIX11:0 — apuntamos al archivo RIX.
Service: Read assembly.

Instance : 64.

MulitHop: Yes.

Luego vaya a la pestafia MultiHoop e ingrese la direccion IP de la balanza.

8 #SLogix Mcro Stte Lite - RAOWAGETMPHYD - 8 %
e 68 View Seoch Comms Took Wndow Help

Dl

[owp Ve -
formne 8] [NoFoces T} Qg e m o
-m- g
Oover A8 ETHPT Hode 04 L3
. i [Srers
= B MSG - MG100 (1 Blements!
G . vessace -
gm AouTa G [ b33 | Send D | Receve Ot |
B 2. anveus our
0 v
0 Frs-massmr sons
Q Fis.Tare Rt e
@ we-verms 0108701
0 wir-sTarus s

D F-omt

N we wm:'mw v.
< e 2 £ Yol |

For Help, press 1

P Wpisz tu wyszukiwane shows

Del mismo modo, creamos funciones para guardar datos en la balanza:

lu:w Micro Starter Lite - RADWAGETHIHYO - 8 x
R M i . i

ST |.-, g W It A- ] O] se - -

mm = g

[Noan 18] [Facen Entied [+]

Diver A8_ETHPT e Al €10 W U Gy T

W SIeTE

125G - G101 1 Blemerts) S
Garro | Mustion | SenaDua | Peceme D

Thi Coneer Coma Bt

1 Igrcre # teved ot (10}
Cammucasin Conrd [GF G
- AvingractonEwr ]
5o 0 Spes e} (]

== EJ |
TagstDevice Mestage dore DN} [T]

Messon Tt ]

Local/Pamote Maoo:  fes ]
Eterated s o PO (5111 ™
Seovice i Aoty e oot 0
G
Vutance e [3
Atute et [T ldect 3
Enc Descrpton
Noewers
B we.1orw0
0 w0 oseRsToR
D 0. AR -~
Rt comacron ¥ | e r
« > b Arse2 £ 1el | of

For Help, press F1

R Wpist tu wyszukiwane skowa
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e Channel — elegimos 1 (integral) que corresponde a EtherNet / IP ™

e Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N24:0 — es nuestro archivo de almacenamiento de
datos.

e Size in Bytes — 56 — el tamafio de la tabla de registro de salida.

e Extended Routing Info File — RIX11:1 — apuntamos al archivo RIX.
e Service: Read assembly.

e |Instance : 96.

e MulitHop: Yes.

Luego vaya a la pestafa MultiHoop e ingrese la direccion IP de la balanza.

En el ejemplo, las funciones se activan mediante un temporizador, que permite
regular la frecuencia de las consultas enviadas a la balanza.

JRARRIYE &&O ¢

Ahora puede cargar el programa en el controlador y ejecutar el programa.

Después de conectarnos al PLC (en linea) en el archivo N9, debemos leer los
datos y la funcion MSG no debe devolver errores.
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Para mantener las cosas ordenadas, se pueden crear archivos separados para
cada variable de balanza.

Los datos entre archivos N9, N24 y archivos variables se reescriben usando la
funcién CPW. Y asi, por ejemplo, la funcién para leer la masa se ve asi:

£ Stogix Micro Sarte Lite - RADWAGETHIHYID - 8 x
Fle fdt View Seach Comms Took Wndow Hep

Dwd L) [awp - -l -
Nokan
Diver A8 ETHIPT = Node : 64 | CULEINGwe )\ 00 { Tercomier_X voutouipd_X Conpars
n SO ue e
T 7 X
r
< - > [ e 4 el |
For ek, press 71 o001 A0

P Wpisz tu wyszukiwane slows

Como resultado, deberiamos leer correctamente los datos del saldo en los
archivos correspondientes.
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Ejemplo de lectura masiva:

£ RStogix Micro Starter Lite - RADWAGETHIHY1D - 8 x
Fe Tt View Sewch Comms Tock Wvdow e
B IERENEY. S Y=/ IR

[ mow e

De*Ed & we < Jowp

< > fal N2/ Vel o on
For e, press 71

P Wpisz tu wyszuliwane slows

Al guardar los valores apropiados en archivos correspondientes a los registros
de salida, activamos funciones particulares de la balanza.

Ejemplo de restablecimiento de la balanza:

8 RLogix Miro Stater Lite - RADWAGETHHY1D

- 8 x

e fdt View Sech Comms Tooh Wondow Hop

DFEE &  B/E - - fowp ARAERYREAO S » -

- @onoeemm- q

(Cr—n | T e

S TS e 6| UV £ oo vt X Comeoe]

Wronicna [SNETE] JS [CACaL
6

Coy Werd
E Sowne
-ouret D o
Lon 2
4 Cosomom ey ¥
< > [l N2/

Nl | of
For ek, press 71
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