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1. ESTRUCTURA DE DATOS
1.1. Ladireccion de entradas

1.1.1. Listade las variables de entrada:

Variable Offset Longitud [WORD] | Tipo de datos
Masa plataforma 1 0 2 float
Tara de plataforma 1 4 2 float
Unidad de la plataforma 1 8 1 word
Estado de la plataforma 1 10 1 word
Umbral Lo de plataforma 1 12 2 float
Masa plataforma 2 16 2 float
Tara de plataforma 2 20 2 float
Unidad de la plataforma 2 24 1 word
Estado de la plataforma 2 26 1 word
Umbral Lo de plataforma 2 28 2 float
Estado del proceso (detener, iniciar) 64 1 word
Estado entradas 66 1 word
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Numero de serie 84 2 dword
Usuario 88 1 word
Producto 90 1 word
Cliente 92 1 word
Embalaje 94 1 word
Receta 100 1 word
Proceso de dosificacion 102 1 word

1.1.2. Descripcion de registros de entrada

Masa de |la plataforma — el valor de la masa se devuelve en la unidad actual.

Tara de plataforma — el valor de tara se devuelve en la unidad de calibracion.

Unidad de la plataforma — determina la unidad de masa actual (visualizada).




Bit de la unidad

0 gramo [g]

1 kilogramo [kg]

2 Quilates|ct]

3 Libra[lb]

4 Uncia [0z]

5 Newton [N]
Ejemplo:

Valor de lectura HEX 0x02. Forma binaria:

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje
dada.

Bit del estado

o

Medicion correcta (la balanza no informa un error)

Medicién estable

Balanza esta en cero

Balanza esta tarado

Balanza esta en el segundo rango

Balanza esté4 en el tercer rango

Balanza informa un error NULL

Balanza informa un error LH

N[O [W[N|F

Balanza informa un error FULL

Ejemplo:
Valor de lectura HEX: 0x13

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

La balanza no informa un error, medicion estable en el segundo rango.

Umbral LO — devuelve el valor umbral LO en la unidad de calibracion de la
plataforma dada.




Estado del proceso — determina el estado del proceso de dosificacion o
receta.

0x00 — proceso inactivo
0x01 — proceso en ejecucion
0x02 — proceso interrumpido
0x03 — proceso completo

Estado de entradas — mascara de bits de las entradas del indicador Los
primeros 4 bits mas bajos representan las entradas del terminal de pesaje.

Ejemplo:
Valor de lectura HEX: 0x000B

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Las entradas 1, 2 y 3 del terminal de pesaje estan en estado alto.

MIN — devuelve el valor ajustado en umbral MIN en la unidad actual.
MAX — devuelve el valor ajustado en umbral MAX en la unidad actual.

Numero de serie — devuelve el valor del nimero de serie jSolo se aceptan
valores numeéricos! Todos los caracteres se omiten.

Usuario — devuelve el valor del codigo de usuario registrado.
Producto — devuelve el valor del cédigo del producto seleccionado.
Cliente — devuelve el valor del cédigo del Cliente seleccionado.
Embalaje — devuelve el valor del cédigo del embalaje seleccionado.
Receta — devuelve el valor del cédigo de la receta seleccionado.

Proceso de dosificacion — devuelve el valor del cédigo del proceso de
dosificacion seleccionado.

1.2. La direccion de salida

Lista de las variables de entrada:

Variable Offset Longitud [WORD)] Tipo de datos
Comando 0 1 word
Comando con parametro 2 1 word
Plataforma de pesaje 4 1 word
Tara 6 2 float




Umbral Lo 10 2 float
Estado de salidas 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Nudmero de serie 32 2 dword
Usuario 36 1 word
Producto 38 1 word
Cliente 40 1 word
Embalaje 42 1 word
Receta 48 1 word
Proceso de dosificacion 50 1 word

1.2.1. Descripcion de registros de salida

Comando basico — guardar el registro con un valor apropiado activara las
siguientes acciones:

Nﬂnl;ietrso de Accion

0 Puesta a cero de la plataforma
1 Tara la plataforma

2 Estadisticas claras

3 Guardar/Imprimir

4 Inicio del proceso

5 Detener el proceso

Ejemplo:

Guardar el registro con el valor 0x02

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Esto tarar la balanza

El comando se ejecuta una vez, después de detectar el
ajuste de su bit. Si es necesario volver a ejecutar el
comando con el mismo conjunto de bits, primero se debe

borrar y luego volver a establecer el valor deseado.




Comando complejo — establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea
directamente de acuerdo con la tabla:

Numero de
bit
0 Ajustar el valor de tara para la plataforma dada

Accién

Establecer el valor umbral de LO para una plataforma dada

Configuracion de nimero de serie

Ajuste del estado de la salida

Seleccién del usuario,

Seleccién del producto

Seleccion de embalaje

Configuracion el valor umbral MIN

Seleccién del cliente

Ol | N[O~ |W[IN]|F

Seleccién del almacene de origen

=
o

Seleccién de almacén de destino.

[EY
[N

Seleccion del proceso de dosificacion

[y
N

Configuracion el valor umbral MAX.

El comando compuesto requiere la configuracion de
parametros (la direccion de 4 a 50 — mira la tabla de

& registros de salida).

Un comando con un parametro se ejecuta una vez, después
de que se detecta la configuracion de un bit dado. Si es
necesario volver a ejecutar el comando con el mismo
conjunto de bits, primero se debe borrar y luego volver a
establecer el valor deseado.

Ejemplo:
Enviar a la balanza tara del valor de 1.0 para 12 plataforma.
La ejecucion del comando requiere guardar 3 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor Ox01 - es decir, establecer la tara.
offset 4 — nimero de la plataforma de pesaje a la que queremos asignar una
tara - valor 0x01 para la primera plataforma.

offset 6 — valor de tara en formato flotante - 1.0.

Plataforma — parametro de comando compuesto: numero de plataforma de
pesaje (1 0 2).

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de
calibracion).
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Umbral LO — parametro de comando compuesto: valor de umbral LO (en la
unidad de calibracion).

Estado de salidas — parametro de comando compuesto: definir el estado del
indicador de pesaje y las salidas del médulo de comunicacion.

Ejemplo:
Configuracion de la salida de la plataforma 1 y 3 en un estado alto.

La mascara de las salidas sera:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Después de convertir a HEX, obtenemos 0x05
La ejecucion del comando requiere guardar 2 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x08 - es decir, guardar el estado
de las salidas.
offset 14 — mascara de salida 0x05.

Configuracion de la salida de la plataforma 1 y 3 en un estado alto.

Min — pardmetro de comando compuesto: el valor del umbral MIN (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

MAX — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MAX (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

Numero de serie — parametro de comando compuesto: valor de numero de
serie jSolo se aceptan valores numéricos! Todos los caracteres se omiten.

Usuario — parametro de comando compuesto: codigo de operador (solo
numerico).

Producto — parametro de comando compuesto: cédigo de producto (solo
numérico).

Cliente — parametro de comando compuesto: cédigo del cliente (solo
numerico).

Embalaje — parametro de comando compuesto: cédigo del embalaje (solo
numérico).

Recetas — parametro de comando compuesto: cddigo de receta (solo
numerico).

Proceso de dosificacién — pardmetro de comando compuesto: Cédigo del
proceso de dosificacion (solo numérico).
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2. CONFIGURACION DEL MODULO EtherNet/IP EN EL ENTORNO
TIA PORTAL

2.1. Configuracién RSLinxs

El trabajo en el entorno debe comenzar con la configuracién del dispositivo en
el software RSLinx. Para hacer esto, agregue el moédulo EtherNet/IP
balanceado usando el archivo EDS y la herramienta de instalacién de
hardware EDS.

Registrati

on
Blectronic Data Sheet fle(s) will be added to your system for use in Rockwell Automation applcations.

@ Register a single fie

 Register a drectory of EDS files I™" Lookin subfold
Nemed:
I Bowse
Select an EDS file
4 [ > Tenkomputer > Pulpit > EDS files v o ) Praeszukaj: EDS files
Organizuj »  Nowy folder =~ M @
€1 m';?ﬁ:fﬂ:;;m';:;g{;;"gd [ Pulpit # A Nazwa - Data modyfikacji W Rozmiar
& Pobrane  # ] 005A000C00020300.eds 2013-01-25 13:41 Plik EDS 13K8
5 Dokumenty [7] EDS_ABIC_EIP_V_1 7.eds Plik EDS 138
[&] Obrazy * [] EDS_ABIC_EIP_V_2_1.eds Plik EDS 13KB
EDS files (] EDS_ABIC_EIP_V_3 O.eds Plik EDS 13K8
Pobrane
) rslogix 500v10
updatel
@ OneDrive
=3 Ten komputer
= HBCDPEXS4 (D) |, 5

Después de conectar la balanza y el controlador maestro a la red a la red
(asegurese de que todos los dispositivos y la PC estén en la misma subred),
deben estar visibles como se muestra en la siguiente figura.

%y RSLinx Classic Lite - [RSWho - 2] - o x
@& File View Communications Stetion DDE/OPC Security Window Help REIE

& =18

W fucbiowse Pl | 1Y

owsing - node 101013 86 found

- Workstation, DESKTOP-GRIGMSS. =
& Linx Gateways, Ethernet i
& AB_ETHIP-1, Ethernet 10.10.3.100 10.10.3.86
{5 10.10.3.100, MicroLogix 1100, 1763-L16DWD B/16.00 1763-L16D... Anybus-IC Eth..
L@ , Anybus-IC EIP, Anybus-|C EtherNet/IP(TM)

For Help, press F1 NUM 01/21/20 |10:25AM /]




2.2. Proyecto RSLogix

Empezamos a trabajar en el medio ambiente iniciando un nuevo proyecto.
Seleccione el PLC que se comunicara con la balanza en la ventana de
seleccion del controlador.

i‘{m —marwe

)| (T3 wer {58 X Tomercowon: X vowroviu X Corpwe] \

Commaicaon

e —s e
FEWPT =] B pocpat Mokcoe | i7" gl
Ocat.

Fox el press F1
P Wpisz tu wyszukiwane stowa

Después de confirmar la eleccién, vaya a la ventana del proyecto. Luego
configure la interfaz de comunicacion del controlador. Para ello, seleccionamos
en el arbol del proyecto CHANNEL CONFIGURATION->CHANNEL 1.
En este punto, podemos declarar las propiedades de este canal de
comunicacion, como la direccion IP o la mascara de subred.

. »
i bl . G Wk s T
‘DBH-I' R SR AR =
-B....o.,.-_- o
e et mﬂ‘“"“"‘"‘” x
D-rilﬂbﬁ
Oravel1 |
ﬁno-uzm m =rere)
(6 03 Prowct Al x|Ba Ower [BFeme <]
EI=L0
o o -~
Coone mienes ot Ao TEDRNNNS passnenp e
e R St ot
= T, =
11 © Contiuraton SnMoa [T T (= 1
# I Cransel Configuraten Gateway Addwen [ 10 0 ST ST
sa O wricx
| svse.
Asar- s [
s vt o BT = e
£ 2 Ow fiee. vtoco Corers g
plen S
00 OUTT - ¥ B00TP frable [~ DHCP e Mg Cormection Trmmout i tmiS} {15000 ik
n-soT r r s 3000 v
iy " o rech
e o =
g e -
8 CONTROL — 14 [rere—
W7 - NTEGER Pon Setwrg 157100 Mios Ful Duphew/Haf Dugiex. -
e £ .
g AL
W0 . MESSAGE Cotoet: | - -
Rt ROUTHG oo | :
ool
s H—
o
Fis TagE 1 " —nn
e uNT L Dt o
AT STATUS MY 3 -
F-nass 2 i VO e P, |
F20. TARE A2 (e
il
« P £ ) Tel | of”
fonan patt i
P Wpisz tu wyszukiwane siowa L] -] - &
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Después de completar la configuracién, vale la pena verificar si podemos
conectarnos al PLC (en linea) y cargar el proyecto (descargar).

El siguiente paso es agregar un nuevo peldafio a la escalera del proyecto y
colocar la funcion MSG en él para leer los datos de la balanza. Antes de
agregar una funcioén, se deben agregar nuevos archivos de datos en el arbol
del proyecto. Estos seran archivos MG de dos elementos (message)

®
1]
|

HoEa:
Do A8 ETRET

T Sk Whed Fteg rfrsten
[ s

© Lol  E— |

S & Nors
7 Masty Mok Domond [~ WV i

o Carcel kb ||

y RIX.

3
D@ I i |
O |

HoEa:
Do A8 ETRET

S
- 7 Masty Mok Domond [~ WV i

o Carcel kb ||

~ litineen

Tl T
Fox Help, pres FI

P Wpisz uwyszukiwae siows

También debe agregar 2 archivos del tipo INTEGER, en los que se
almacenaran los datos leidos de la balanza y los que se enviaran a la balanza.
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En el ejemplo, se cred el archivo ANYBUS IN (N9) con un tamafo de 120
bytes y ANYBUS OUT (N12) también con un tamafo de 120 bytes.

@
DEE & Bl S AAR IS AAT G-
n T
(e v | ey
Daver A8 ETHP1 Node: 0 | ({IP1K Compumiten % Wovailsgen ) Filedinc £ Fis S
STEE LR
Al e ¥
Y —— x
5153 O P Generl |
8@ Cross Raterance
B oo-ouTeT %)
D n.oevr Toe
B s2-stans e
Ve PSR
owe [
e
=
™ 510 When Dt Ut S
v
=
“uassa
5 TaRE ALt e f =l
“nen
wons - b v
r r
I O, e |
pres
D e - orerator
M n0. aRTELE »
« > |2 211
Forte, 1

P Wpisz w wyszukiwane slowa

0 ror-uax
TRE—

D ao- owaron

M 100 . ARTCLE v

< > fanme2 1ol |

For Help, press F1.

L Wpisz w wyszukiwane siowa

Ahora podemos agregar funciones MSG, una para leer datos y otra para
escribir.
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£ RSog Micro Starte Lite - RADWAGETHIPHIT - 8 x
Fie Edt View Search w

D@l - AL =

o [——

T e LT k)
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{ 5.
1 MSG - MG100: (1 Blements) ok

Thi Conmoler ComolBis
3 e opere e 4 (101 2]
Biesk Cornaction 5K} (0]

g Escuen W1 (0]

Ex ERL ]
)

Message Tireriting (5T} [T]
Message Enatled EN} [1]

Locd /Rencte - [[ocg ] Moo ey
) o) ]

S Code st £ EnorCodbient 0
3 ]

s N\Fie2 [ Tl X %

La configuracion se reduce a dar:

Channel — elegimos 1 (integral), que corresponde a EtherNet / IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N9:0 — es nuestro archivo de lectura de datos.
Size in Bytes — 120 — el tamafio de la tabla de registro de entrada.
Extended Routing Info File — RIX11:0 — apuntamos al archivo RIX.
Service: Read assembly.

Instance: 64.

MulitHop: Yes.

Luego, vaya a la pestafna MultiHoop, donde ingresamos la direccion IP de la
balanza.
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Fie Gt View Seach Comms Tech Wndow Hep
A 1"] v fowe B AR =
orve 8] [Noface: TH] ] 35O D e e 0
Nokan 8] [Foes inied |1 g a
Do AOETHIPT Node 0| (LIPS 55 0 £ Tercaier X wuiou £ Conpre]
W CREAE-AES o a’Ts
O s,
™ B8 MSG - G160 : (1 Blements) =

Gerensl (V35155 | Send Dt | Rceive Do |

i i% Y = Addop Dl Renave Hop.

10108701

M w1 conmactor ¥
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For Help, press

P Wpisz tu wyszukiwane siows

Del mismo modo, creamos funciones para guardar datos en la balanza:

£ RStog Micro Starte Lite - RADWAGETHIPHIT

- o x
Fle Edt View Seoch Comms Took Wndow Help
D&a e A &% [E -
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= (3 Owh Fins. Tio | EEMSG- MGIB1: (1 Elements)
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B co-ouTrT o | | [Gowd]| bticn | SendDas | Receve Data|
b The ot Conttn
0 s2-sws L g 1 — It et (10}[0]
B &:-amary Connuricsion Conmand. [ G &
O 7e-Twer i o] Amasing Execution EW? [T
cs- counTER T4 St 0 Epts (Focaivnl o)
i — i)
D w-wroen ™ Tasge Device Mezsage dorn ON) 1]
B re-RoaT L - E— Mpm'ummqlshg
D rs-ansusn Messoge Enabled (EN}
B uore-vessace i R
@ R -Roumae N )
B i2- awveus our o eended Ruana i =
[ wi.Teee Senvie Senice Code hext [T Ev CodelHeat 0
D Fre-massay Chss bt [ ] It L]
0 rs otance pest ] bl
B w At et T el B
o Enoe Descrpton:
e i
B =
n
n
n
0
0 e
M 0 - arTeLe x
« > | [ el |

For Help, press F1.

P Wpisz i wyszukiwane slowa

Channel — elegimos 1 (integral), que corresponde a EtherNet / IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N24:0 — es nuestro archivo de datos.

Size in Bytes — 120 — el tamafo de la tabla de registro de salida.
Extended Routing Info File — RIX11:1 — apuntamos al archivo RIX.
Service: Read assembly.
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Instance: 96
MulitHop: Yes

Luego vaya a la pestafia MultiHoop donde ingresa la direccién IP de la
balanza. En el ejemplo, las funciones se activan mediante un temporizador,
que permite regular la frecuencia de las consultas enviadas a la balanza.

£ RSLogin Micro Stater Lite - RADWAGETHIPHY1O - o x
Fle Edt View Semch Comms Tooh Window Help

DFd & xan AR IYR E&QD P » & -
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o [@ 1% %00
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B
o
A
—
o
0 o
0 -
M wer.commacron ¥ T
< > (a2 1) |

For belp, press F1

P Wpisz tu wyszukiwane slowa

Ahora puede cargar el programa en el controlador y ejecutar el programa.
Después de conectarnos al PLC (en linea) en el archivo N9, deberiamos leer
los datos y la funcién MSG no deberia devolver errores.

$ RSLogis Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHIT - 8 X
fie Ede View Sewch Comme Took Window Falp
DFE & e - - lw JRA% YR AQAOC | » & -
[EERBTER| [oroce:_TH] R L
e a
STy A1 O e e T
W ] 9% R
o]
va T
BEES -
Y
T s i 9 ) - ANVBUSIN
1 Lo e ol o i
o0

$CO00DOODDOONDCEE6000000R0O00RCO0RE *Bo|

A I\Fe2 £ 1 b | =

For Help, press F1

P Wipisz tu wyszukiwane siowa
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Para mantener el orden, se pueden crear archivos separados para cada
variable de balanza.

Los datos entre los archivos N9, N24 y los archivos variables se reescriben
utilizando la funcion CPW. Y asi, por ejemplo, la funcion para leer la masa se
ve asi:

£ PSLogix Mcro Stater Lite - RADWAGETHPHYID - 8 x
Fie e View Search C Tocks_ Wedow_Help

Dad xh CARR IV &80 &|re -+

- EW, ot o | LTI 03700 £ oot ot £ Compre
oo 2] ’““" [SREn =)
v -

COCOOCCOCSOOC0NC0000E0560000)

< > | lEnsee2 2 1ol |
For Help, press 1 20003 AP

L Wpisz tu wyszukiwane slows

Como resultado, deberiamos leer correctamente los datos de la balanza.
Ejemplo de lectura masiva:
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0
0
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n
0
n
n
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n
o
M 1t vernz o d 4
EN\Fe2 T4l 1 of

For Help, press /1
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Al guardar los valores apropiados en archivos correspondientes a los registros
de salida, activamos funciones particulares de la balanza.

Ejemplo de restablecimiento de la balanza:

£8 RStogix Micro Starter Lite - RADWAGETHIHY1D
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