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EtherNet/IP™

Protocolo de comunicacion del terminal PUE HX5.EX
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1. ESTRUCTURA DE DATOS
1.1. La direccion de entradas

1.1.1. Lista de las variables de entrada:

Variable Offset Longitud [WORD)] Tipo de datos
Masa plataforma 1 0 2 float
Tara de plataforma 1 4 2 float
Unidad de la plataforma 1 8 1 word
Estado de la plataforma 1 10 1 word
Umbral Lo de plataforma 1 12 2 float
Eis(t;;dr()) del proceso (detener, 64 1 word
Estado entradas 66 1 word
MIN 68 2 float
MAX 72 2 float
Numero de serie 84 2 dword
Usuario 88 1 word
Producto 90 1 word
Cliente 92 1 word
Embalaje 94 1 word
Receta 100 1 word
Proceso de dosificacion 102 1 word

1.1.2. Descripcion de registros de entrada

Masa de |la plataforma — el valor de la masa se devuelve en la unidad actual.

Tara de plataforma — el valor de tara se devuelve en la unidad de calibracion.

Unidad de la plataforma — determina la unidad de masa actual (visualizada).

Bit de la unidad

0 gramo [g]

kilogramo [kg]

quilates (ct)

libra (LB)

uncia (0z)

glhjlw(N|EF

Newton [N]




Ejemplo:
Valor leido HEX 0x02. Forma binaria:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje
dada.

Bit del estado

o

Medicion correcta (la balanza no informa un error)

Medicién estable

Balanza esta en cero

Balanza esta tarado

Balanza est4 en el segundo rango

Balanza esté4 en el tercer rango

Balanza informa un error NULL

Balanza informa un error LH

(N[Ol W|N]|F

Balanza informa un error FULL

Ejemplo:
Valor leido HEX: 0x13

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

La balanza no informa un error, medicion estable en el segundo rango.

Umbral LO — devuelve el valor umbral LO en la unidad de calibracion de la
plataforma dada.

Estado _del proceso — determina el estado del proceso de dosificacion o
receta:

0x00 — proceso inactivo

0x01 — proceso en ejecucion

0x02 — proceso interrumpido

0x03 — proceso completo

Estado de entradas — mascara de bits de las entradas del indicador Los
primeros 4 bits mas bajos representan las entradas del terminal de pesaje.




Ejemplo:
Valor leido HEX: 0x000B

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Las entradas 1, 2 y 3 del terminal de pesaje estan en estado alto.

MIN — devuelve el valor ajustado en umbral MIN en la unidad actual.
MAX — devuelve el valor ajustado en umbral MAX en la unidad actual.

Numero de serie — devuelve el valor del nimero de serie jSolo se aceptan
valores numéricos! Todos los caracteres se omiten.

Usuario — devuelve el valor del codigo de usuario registrado.
Producto — devuelve el valor del codigo del producto seleccionado.
Cliente — devuelve el valor del cédigo del Cliente seleccionado.
Embalaje — devuelve el valor del cédigo del embalaje seleccionado.
Receta — devuelve el valor del codigo de la receta seleccionado.

Proceso de dosificacion — devuelve el valor del cédigo del proceso de
dosificacion seleccionado.

1.2. La direccion de salida

Lista de las variables de entrada:

Variable Offset Longitud [WORD)] Tipo de datos
Comando 0 1 word
Comando con parametro 2 1 word
Plataforma 4 1 word
Tara 6 2 float
Umbral LO 10 2 float
Estado de salidas 14 1 word
MIN 16 2 float
MAX 20 2 float
Numero de serie 32 2 dword
Usuario 36 1 word
Producto 38 1 word




Cliente 40 1 word
Embalaje 42 1 word
Receta 48 1 word
Proceso de dosificacion 50 1 word

1.2.1. Descripcion de registros de salida

Comando basico — guardar el registro con un valor apropiado activara las
siguientes acciones:

Narrk:gro de Accion
its
0 Puesta a cero de la plataforma
1 Tara la plataforma
2 Borrar de las estadisticas
3 Guardar/Imprimir
4 Inicio del proceso
5 Detener el proceso
Ejemplo:

Escribiendo el registro con el valor 0x02

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Esto tara la balanza.

El comando se ejecuta una vez, después de que se detecta
la configuracion de su bit. Si es necesario ejecutar el
& comando de nuevo con el mismo conjunto de bits, primero
debe reiniciarse y luego vuelva a establecer el valor
deseado.

Comando complejo — establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea
directamente de acuerdo con la tabla:

Numero de bits | Accién
0 Ajustar el valor de tara para la plataforma dada
1 Establecer el valor umbral de LO para una plataforma dada
2 Configuracion de numero de serie
3 Ajuste del estado de la salida




Seleccién del usuario,

Seleccion del producto

Seleccion de embalaje

Configuracion el valor umbral MIN

Seleccidn del cliente

Ol |N[oO|O| D

Seleccion del almacene de origen

10 Seleccién de almacén de destino

11 Seleccidn del proceso de dosificacion

12 Configuracion el valor umbral MAX

Un comando complejo requiere configurar un parametro
apropiado (compensacion de 4 a 50 - vea la tabla de
registros de salida).

Un comando con un parametro se ejecuta una vez, después

de que se detecta la configuraciéon de un bit eterminado. Si
& es necesario ejecutar el comando de nuevo con el mismo

conjunto de bits, primero debe reiniciarse y luego vuelva a
establecer el valor deseado.

Ejemplo:
Enviar a la balanza valor de tara 1.0 para la primera plataforma.

La ejecucion del comando requiere guardar 3 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x01 - es decir, ajuste de la tara.
offset 4 — numero de la plataforma de pesaje a la que queremos asignar un
valor de tara 0x01 para la primera plataforma.

offset 6 — valor de tara en formato flotante - 1.0.

Plataforma — parametro de comando compuesto: numero de plataforma de
pesaje (1 0 2).

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de
calibracion).

Umbral LO — parametro de comando compuesto: valor de umbral LO (en la
unidad de calibracién).

Estado de salidas — parametro de comando compuesto: definir el estado del
indicador de pesaje y las salidas del médulo de comunicacion.




Ejemplo:
Ajuste de estado alto de las salidas 1 y 3 del indicador de pesaje.

La mascara de las salidas sera:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 2 B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Después de convertir a HEX, obtenemos 0x05
La ejecucién del comando requiere guardar 2 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x08 - es decir, guardar el estado
de las salidas.

offset 14 — mascara de salida 0x05.

Como resultado, las salidas 1y 3 se estableceran en estado alto.

MIN — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MIN (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

MAX — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MAX (en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

Numero de serie — parametro de comando compuesto: valor de numero de
serie. jSolo se aceptan valores numéricos! Todos los caracteres anteriores se
omiten.

Usuario — parametro de comando compuesto: cédigo de usuario (solo
numérico).

Producto — parametro de comando compuesto: cédigo de producto (solo
numerico).
Cliente — parametro de comando compuesto: cédigo del cliente (solo
numérico).
Embalaje — parametro de comando compuesto: cédigo del embalaje (solo
numerico).

Recetas — parametro de comando compuesto: cédigo de la receta (solo
numérico).

Proceso de dosificacidn — parametro de comando compuesto: Cédigo del
proceso de dosificacion (solo numérico).
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2. CONFIGURACION DEL MODULO EtherNet/IP EN UN ENTORNO
RS LOGIX

2.1. Configuracion RSLinxs

El trabajo en el entorno debe comenzar con la configuracion del dispositivo en
el software RSLinx. Para hacer esto, agregue el moédulo EtherNet / IP de
balanza usando el archivo EDS y la herramienta de instalacion de hardware
EDS.

Registration
Electronic Data Sheet file(s) will be added to your system for use in Rockwell Automation applications.

& Registera singlefle

" Regter a drectory of EDS fles L
Named:
[ Browse.
Select an EDS file
1+ > Tenkomputer > Pulpit > EDS files ) O Przeszukaj: EDS files
Organizuj v Nowy folder =~ M @
ORE i th . ~
i i ;ﬁ::‘:gm;:;fm‘ B Pupit # A Nawa Data modyfikacji e Rozmiar
¥ Pobrane  # [7] 005A000C00020300.eds 2013-01-25 1341 Plik EDS 13Ke
| Dokument [] EDS_ABIC_EIP_V_1_7.eds 3 Plik EDS 13K8
[5] Dokumenty # 0
=] Obrazy * [] EDS_ABIC_EIP_V_2_1.eds Plik EDS 13K8
EDS files [] EDS_ABIC_EIP_V_3 D.eds Plik EDS 13k8
Pobrane
rslogix 500 v10
updatel
@ OneDrive
[ Ten komputer
= HBCDPEXGA D) |, 5

Después de conectar la balanza y el controlador maestro a la red a la red
(asegurese de que todos los dispositivos y la PC estén en la misma subred),
deben estar visibles como se muestra en la figura siguiente.

%y RsLinx Classic Lite - [R5Whe - 2] - O x
@ File View Communications Station DDE/OPC Security Window Help REIE

=| 518

W fuobowse_Feieh | m

rowsing - node 10.10.3.86 found

52 Workstation, DESKTOP-GRIGMSS =
5 Linx Gateways, Ethernet i
- AB_ETHIP-1, Ethernet 10.10.3.100 1010386
59 10.10.3.100, MicroL ogix1100, 1763-L16DWD B/16.00 1763-L16D...  Anybus-IC Eth..

S~ 110.10.3.26, Anybus-IC EIP, Anybus-IC EtherNet/[P(TM).

For Help, press F1 NUM 01/21/20 |10:25AM /]
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2.2. Proyecto RSLogix

Empezamos a trabajar en el medio ambiente iniciando un nuevo proyecto.
Seleccione el PLC que se comunicara con la balanza en la ventana de
seleccion del controlador.

o M Wedow Halp

— Y N2 A =1L 3 e

Commaicaon;

Gt Prcessatiode ek Tewot
BT =] [T pecnaia _Wiokete. | [0 el
o

Fox Help,press FI

P Wipisz tu wyszukiwane siowa

Después de confirmar la seleccion, vaya a la ventana del proyecto. Luego
configure la interfaz de comunicacién del controlador. Para hacer eso,
seleccione CONFIGURACION DE CANALES>CANAL 1 en el arbol del
proyecto.

Aqui podemos declarar las propiedades de este canal de comunicacion, como
direccion IP o mascara de subred.

ook Window Melp
AR YN LSO |G- -
[@enoes

Channel Confgursian x
a1 | -
slerE
&5 0 Promet Alnuwx|@xinn O [ 2] i
ST =

=
| Bonmsisenng ’ anae e SENOROISES Ll

R - conTROL _— % Ato Negitate
B Pon Setmg [10/100 Moe ol Do W Gugier =]
F-RoaT

wore. uessace G [

11-ROUTHG r
2 ANYBUS OUT

S =L PR S

— el 'r"
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Después de completar la configuracion, verificamos si podemos conectarnos al
PLC (en linea) y cargar el proyecto (descargar).

El siguiente paso es agregar un nuevo peldafio a la escalera del proyecto y
agregar la funcién MSG para leer los datos de la balanza. Antes de agregar la
funcion, agregue nuevos archivos de datos en el arbol del proyecto: archivos
de tipo MG (mensaje)

&
Do E|a EEY L G- D
mmnmﬂmr«um"wm o}
oEs ]3] FoumEnaa [1]
o ot [LTETar (57 X Trmmorer X v RG]
P S TETE s e
o [ S x
o
e i3
.
— e [T
e e
o [ SE—————————— oec[fm
= Elements | (1
Sy
Fy — e —
8 m—
0o ooz It {70 [0 L st L
B el r nnv.r—nm roiton
a b At iamsion
serpe
D Y
- * cona
Be s € oo f =
¥ =]
g' Fronersicn
B c Coan e
Qo I~ Momy Mabie /oreisnd [~ wiebViw Dt
B . o -
I
B-
B
B ot
Dw
I
B
G
> 5 Ltz =TT

For Hel, pres Fi

O Wpisz 1 wyszukiwane siowa

y RIX de dos elementos.

&
T —;|,..«Jg = EINCEE
__ @-nmm‘,.ﬁ.‘_‘ i
ot 3] Fowrtaa 1]
D ABETHET ot 04| (¥ Toser {61 { e wpavouit { comre
S ERECREE]
T .
e . x
e [T
Tyee [N |
] Mo [Ty
T e
oot —JE———————————— L [enny
= Elnenas 1472
S
L |0
Ten I Doy |70 Suich
I r smu—naﬁ-mwm
serpn
* Globdl
Loen | E—
Proeeion
- Coue 6 e
- I™ oo Mot /oneoed T~ Wb Vi Dbl
ok Concel e |
¥ Lo e I
finemiz Tl T .

For Hekg, pees F1

P Wpisz tu wyszukiwane siowa
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Agregue también dos archivos de tipo INTEGER para almacenar los datos
leidos de la balanza y los datos enviados a la balanza. En el ejemplo se
crearon dos archivos: ANYBUS IN (N9), 120 bytes, y ANYBUS OUT (N12),
120 bytes.

A vmaQn ese---

]

W U W]

[ =TeI=
LS $
- A < r
D w610 vessace N30 1™ Skip When Deleting Linused Memary
B - romme B —
B ni2- Axveus our ome [ ] Sewe
gm.vm =] o
Pa-seny
c =
oy
r r
S T e
< > o faInema g el |

For Help,press F1

P Woisz tu wyszuiwane slowa

k 3
[3) fw  Slasmveaan|ele--
B [ v e s e ]
Noge 0 | [SI0IX Computmilain X Voveregea ) Fowinc £ Fia S5
W Slols % .
1 ¥ [ = umakﬂmnm-u x
p 2 -}
o
0 e
Tive: N
0 ""’m
pesc [
1 F L E—
] ssc[Oeamd
] Counea[i 2225
=
T S Wi Do Ut ey
e |
_I es— Scops.
prtecton
r r
[ ox Ak | Pomc
< > [innme2s del |

For Help press F1

P Wpisz tu wyszukiwane siowa
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Ahora puede agregar funciones MSG, una para lectura de datos y otra para
registro de datos.

| B 56 - G100 (1 Elements) =
G | Mo | Serd Dot | Fecoe D |

er— Comd s

igrare 1 Smed 04 (10} ]

Sk Conactin 361 0]
At ok W ]

EnnEy
Taget Device al

Wessage Tmeos Mestage Tvurtng 511 1]
Massage Enatle €01 (1]

Lecl /Remcis M e ]
Eng ]

Exterded Routing Inko FWfFee] it

insarcetbed BT ] (dect ]
s et ok [

Procedimiento de configuracion:

Canal — seleccione 1 (integral), que corresponde a EtherNet / IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N9:0 — el archivo para la lectura de datos.
Size in Bytes — 120 — tamanfo de la tabla de registros de entrada.
Extended Routing Info File — RIX11:0 — indicar archivo RIX.
Service: Read assembly.

Instance: 64.

MulitHop: Si.

Vaya a la pestafia MultiHoop e ingrese la direccion IP de la balanza.
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H RSLogin Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHY O - o x
i e e o e
el Jitd - 4 Ol{d!] »ije -
oo T
FBW II R .
> oo | I3 TG { oo

Voo Compee

o BRIMSG - MG109. (1 Bements =r=]
Gornsl [WAHE | Serd D | Recsve D

Tae1

T3 \Fe2 f Nel | - 4

ForHelp, pres F1

£ Wpisz tu wyszukiwane slowa

Crear funciones para el registro de datos en la balanza (conjunto analogo de
acciones):

£ RStogin Mxro Starter ite - RADWAGETHIPHXT - 8 x
Fle 6t iew Seweh Comms Tocs_Miden Help
nnn CEY R I

TR T
ol ﬁ‘m,w II g v

Mot 04 | (I3 1K Corpuintian X Worsogea ) fiewne § TSt

Wooncers [STETE S

T e =l 3
‘ii" ~ - N H
Y [Banmidl | Moo | Serd Deta | Receive Dota |
This Controber Cortrol Bie
pe i xwumwumg
L

[
| - Amatrg s W1 0]
T | Sos Byes recene)

]
]
e

-
]
0
ik
]
B
]
o | T | |
4 o || | Tommboe Mosag 091 1]
o Wowon Tt [———] Moson TamoarosTH B
. | Meszagn Enstied [ENE [0]
Q T2 | Local /Rt Wt ]
o T | s E.,,

S e a— T (T e
. Gt ot ] o) [ b add
n st (5 ) [
0 Atsbute frest idet i
o 1| Eoempin
o ess
0
]
0
B
0
B
B
]
B
0 s
N ws v -
i /0 Vol |

For Help, press 1

P Wpisz tu wyszukiwane siowa

Canal — seleccione 1 (integral), que corresponde a EtherNet / IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N24:0 — el archivo para la lectura de datos.
Size in Bytes — 120 — tamanio de la tabla de registros de salida.
Extended Routing Info File — RIX11:1 — indicar archivo RIX.
Service: Read assembly.

Instance: 96

MulitHop: Si
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Vaya a la pestania MultiHoop e ingrese la direccion IP de la balanza.

En el ejemplo, las funciones se activan con temporizador, esto permite
controlar la frecuencia de las preguntas enviadas a la balanza.

 RSLogix Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHY 10 - 8 X
Fle £t View Seawch Comms Took Window Mep

C— kY N1 2=l M
L ‘{ E]IhM(:‘»-wu-(- E]
e ode . 0 | LIS IS 5se ) 8t { Toericounter X wpavoutps X Compare |

= | 302

] s _._,D‘._

g

M et - comTmacs

Lil 2/ 1.

Fer Help press FI

P Wpisz tu wyszukiwane slowa

Ahora puede cargar el programa en el controlador y ejecutarlo. Al conectarse
al PLC (en linea) en el archivo N9 es posible realizar la lectura de datos, la
funcién MSG no debe devolver ningun error.

B RSLogix Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHXT - o x
Fle ESt View Seuch Comms Tooks Window Hep
DEHS B

oo
;
W clals

S YR QD & s+ -

» % &
0 | (TR Comonin % Weretagea ) swac { TS

i
v ADETHP-

3 o]

elelelelololelelolol ool lo el lele [ofofolalofo Tt o] o ol T

E
125 -OPERATOR
0 - 4RTELE

(A3 \Foe2 £ KIN]

For Help press /I

P Wpisz tu wyszukiwane slowa.
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En aras del orden, puede crear archivos separados para cada variable de
balanza.

Los datos entre N9, N24 y archivos variables se escriben utilizando la funcion
CPW. Funcién de lectura masiva:

RADWAGETHBHVID - 8 x
Tech Wendow b
[owp CRER YN QD E[r - -
o

I3 I\ree2 Tsl | 2 of
ForHelp pres 1 o3 0%

P Woisz tu wyszukiwane siowa

Como resultado, los archivos respectivos contienen datos correctos de la
balanza.
Ejemplo de lectura masiva:

£ RSLog Micro Starter Lite - RADWAGETHIHYID - 8 x
Fe Kt View Semch Comms Toch Wdow Help
[swp Ay D) e - -
[ 13 o)
A0 0\ O S o
¥ slais

L}
it

"2
o
g (G ]
D Symbe ]
o [ ] == Desc: g3
g 7 e e
ot i
n
e we- -
o
o
o
D
8]
o
D
]
o
]
n
. g
TN

For Help, press F1.

£ Wisz tu wyszukiwane slowa
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Mediante el registro de valores respectivos en archivos que corresponden a

registros de salida, se activan funciones de balanza particulares.
Ejemplo de puesta a cero de balanza:

8 RSLogix Wcro Stte Lite - RADWAGETHPHYID

Fie Bt View Search Comms Tock Wndow New

i %

E]“n«»uo--..»
m.-(

T T A

o... . mw Nodo

g aan ¢
o)

T

[S&rs

Erfowa et () - commamr

—
Rae O]

Cohare [10 <

]

_te |

UE e 2 /1

For Hels pres 71

P Wpisz tu wyszukiwane slows
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