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1. KONFIGURACJA USTAWIEN PRZETWORNIKA MASY

Konfiguracji  ustawien

przetwornika

masy MW-01-A do

komunikacji

z wykorzystaniem protokotu EtherNet/IP dokonujemy za pomocg programu
komputerowego ,,MwManager”, w zaktadce <Parametry / Komunikacja /
Moduly dodatkowe>. Konfiguracja jest szczegotowo opisana w instrukcji

programu komputerowego ,,MwManager”.

2. STRUKTURA DANYCH

2.1. Adres wejsciowy

2.1.1. Wykaz zmiennych wejsciowych

Zmienna Offset Dlugosé [WORD] Typ danych
Masa 0 2 float
Tara 2 2 float
Jednostka 4 1 word
Status wagi 5 1 word
Prég Lo 6 2 float
Status procesu dozowania 32 1 word
Stan wejsé 33 1 word
Min 34 2 float
Max 36 2 float
Prég dozowania zgrubnego 38 2 float
Prég dozowania doktadnego 40 2 float
Status kalibracji 50 1 word

2.1.2. Opis rejestrow wejsciowych

Masa platformy — zwraca wartos¢ masy danej platformy w jednostce

aktualnej.

Tara platformy - zwraca wartos¢ tary danej platformy w jednostce

kalibracyjne;.

Jednostka platformy — okresla aktualng (wyswietlang) jednostke masy danej

platformy.



Bity jednostki

0 Gram [g]

1 Kilogram [kg]

2 Karat [ct]

3 Funt [Ib]

4 uncja [0z]

5 Newton [N]
Przyktad:

Warto$¢ odczytana HEX 0x02. Posta¢ binarna:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Jednostkg wagi jest kilogram [kg].

Status platformy — okres$la stan danej platformy wagowe;.

Bity statusu

o

Pomiar prawidtowy (waga nie zgtasza btedu)

Pomiar stabilny

Waga jest w zerze

Waga jest wytarowana

Waga jest w drugim zakresie

Waga jest w trzecim zakresie
Waga zgtasza btad NULL
Waga zgtasza btad LH
Waga zgtasza btad FULL

| N~ [W[N|F

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x13

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.

Prég LO - zwraca warto$¢ progu LO w jednostce Kkalibracyjnej danej
platformy.



Status procesu — okresla status procesu dozowania:

0x00 — proces nieaktywny
0x01 — proces uruchomiony
0x02 — proces przerwany
0x03 — proces zakohczony

Stan wej$¢ — maska bitowa wej$¢ przetwornika masy. Pierwsze 3 najmiodsze
bity reprezentujg stan wejs¢ przetwornika masy.

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x0005

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Wejscia numer 1 i 3 znajduja sie w stanie wysokim.

MIN — zwraca wartos¢ ustawionego progu MIN w jednostce kalibracyjnej.

MAX — zwraca warto$¢ ustawionego progu MAX w jednostce kalibracyjnej.

Prég dozowania szybkieqgo — zwraca warto$¢ ustawionego progu dozowania
szybkiego w jednostce kalibracyjne;.

Prég dozowania wolneqo — zwraca wartos¢ ustawionego progu dozowania
wolnego w jednostce kalibracyjnej

Status Kkalibracji — okresla status procesu kalibracji:

0x00 — proces nieaktywny / zakonczony poprawnie

0x01 — trwa wyznaczanie masy startowej / wspétczynnika kalibracji
0x02 — przekroczony zakres

0x03 — przekroczony czas

0x04 — proces przerwany



2.2. Adres wyjsciowy

Wykaz zmiennych wyjsciowych:

Zmienna Offset Diugos¢ [WORD] Typ danych
Komenda 0 1 word
Komenda z parametrem 1 1 word
Platforma 2 1 word
Tara 3 2 float
Prég LO 5 2 float
Stan wyjs¢ 7 1 word
Min 8 2 float
Max 10 2 float
Prég dozowania zgrubnego 12 2 float
Prég dozowania doktadnego 14 2 float
Masa kalibracyjna 24 2 float

2.2.1. Opis rejestrow wyjsciowych

Komenda podstawowa - zapisanie rejestru odpowiednig wartoscig

spowoduje wywotanie nastepujgcych akcji:

Numer bitu | Akcja
0 Zeruj platforme
1 Taruj platforme
5 Start procesu
6 Zatrzymanie procesu
8 Wyznaczanie masy startowej
9 Wyznaczanie wspétczynnika kalibracji
10 Zapisywanie wspétczynnika kalibracji
Przyktad:

Zapisanie rejestru wartoscig 0x02

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Spowoduje wytarowanie wagi.



Komenda wykonywana jest jednorazowo, po wykryciu
ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest ponowne
& wykonanie komendy z ustawionym tym samym bitem, nalezy
go najpierw wyzerowaé a nastepnie ustawié na zadang
warto$¢ ponownie.

Komenda zlozona — ustawienie odpowiedniej wartosci realizuje zadanie,
zgodnie z tabela:

Numer bitu | Akcja

Ustawienie wartos$ci tary dla danej platformy

Ustawienie wartosci progu LO dla danej platformy

Ustawienie stanu wyjsé

Ustawienie wartosci progu MIN

Ustawienie wartosci progu MAX

Ustawienie progu dozowania zgrubnego

Ustawienie progu dozowania doktadnego

Ustawienie masy odwaznika kalibracyjnego

Komenda zfozona wymaga ustawienia odpowiedniego
parametru (offset od 2 do 24 - patrz tabela rejestrow
wyjsciowych).

Komenda z parametrem wykonywana jest jednorazowo, po
wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest
ponowne wykonanie komendy z ustawionym tym samym
bitem, nalezy go najpierw wyzerowaé a nastepnie ustawié¢ na
zgadang warto$¢ ponownie.

9 9 ~Njo|oa|s~MwW|N|FP O

Przyklad:
Woystanie do wagi tary o wartosci 1.0 dla 1-szej platformy.
Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow:

offset 1 — komenda z parametrem - wartos¢ 0x01, czyli ustawienie tary.
offset 2 — numer platformy - wartosé 0x01.
offset 3 — warto$¢ tary w formacie float - 1.0.




Platforma — parametr komendy zlozonej: numer platformy wagowej (zawsze
1).

Tara — parametr komendy ztozonej: warto$¢ tary (w jednostce kalibracyjnej).

Prég LO — parametr komendy zilozonej: wartosé¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjnej).

Stan wyjsé — parametr komendy ztozonej: okre$lajgcy stan wyjs¢ przetwornika
masy.

Przyktad:
Ustawienie w stan wysoki wyjs¢ nr 1 i 2 przetwornika masy.

Maska wyjs¢ bedzie miata postaé:

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1

Po konwersji na HEX otrzymamy 0x03.
Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow:

offset 1 — komenda z parametrem - wartos¢ 0x04, czyli zapis stanu wyjsc¢.
offset 7 — maska wyjs¢ 0x03.

W efekcie wyj$cia numer 1 i 2 zostang ustawione w stan wysoki.

MIN — parametr komendy zlozonej: wartos¢ progu MIN (w jednostce
kalibracyjnej).

MAX — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MAX (w jednostce
kalibracyjnej).

Prég dozowania szybkieqo — parametr komendy ziozonej: wartos¢ progu
dozowania zgrubnego (w jednostce kalibracyjnej).

Préq dozowania wolneqo — parametr komendy ztozonej: warto$¢ progu
dozowania doktadnego(w jednostce kalibracyjnej).

Ustawienie masy odwaznika kalibracyjneqo — parametr komendy ztozonej:
masa odwaznika kalibracyjnego.




3. KONFIGURACJA MODULU EtherNet/IP W SRODOWISKU RS
LOGIX
3.1. Konfiguracja RSLinxs

Prace w $rodowisku nalezy rozpoczg¢é od konfiguracji urzgdzen
w oprogramowaniu RSLinx. W tym celu nalezy doda¢ modut EtherNet/IP wagi
korzystajac z pliku EDS oraz narzedzia EDS Hardware Installation Tool.

Registration %
Electronic Data Sheet files) wil be added to your system for use in Rockwell Automation appiications )

& Regitera singlefle

" Regstera drectory of EDS fles I Lo
Named
| Browse.
Select an EDS file
4 [ > Tenkomputer > Pulpit > EDSfiles v o O Przeszukaj: EDS files
Organizuj v Nowy folder =~ M @
i) Fth fil ith v -
1 M;ﬁ::\:;“:;b:g)ﬂ';ed [ Pulpit # 7 Nawa Data modyfikacji e Rozmiar
¥ Pobrane  # [7] 005A000C00020300.eds 2013-01-25 13:41 Plik EDS 13K
5] Dokumenty # [7] EDS_ABIC_EIP_V_1_.eds Plik EDS 13K8
0O
& Obrazy  # 7] EDS_ABIC_EIP_V_2_1.eds Plik EDS 13Kk8
EDS files [7] EDS_ABIC_EIP_V_3 0.eds Plik EDS 13Ke
Pobrane
1 rslogix 500 V10
updatel
@ OneDrive
[ Ten komputer
= HBCDPEX64(D) |, 5

Po podtagczeniu wagi oraz sterownika Master do sieci do sieci (nalezy zadbac¢
zeby wszystkie urzgdzenia oraz komputer PC znajdowaty sie w tej samej
podsieci) powinny by¢ one widoczne jak na rysunku ponizej.

® RSLinx Classic Lite - [RSWhe - 2] - o x
@ File View Communications Station DDE/OPC Security Window Help -8 x

=| =18
¥ fubowse_Fech |t [Ea
/3 Workstation, DESKTOP-GRIGMSS
25 Linx Gateways, Ethemet
)@ AB_ETHIP-1, Ethernet 10.10.
- 10.10.3.100, MicroLogix1100, 1763-L16DWD B/16.00 1763-L16D...
S~ 110.10.3.26, Anybus-IC EIP, Anybus-IC EtherNet/[P(TM).

Browsing - node 10.10.3.86 found

100 10.10.3.86
6D.. Anybus-IC Eth...

For Help, press F1 NUM 01/21/20 |10:25AM /]
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3.2. Projekt RSLogix

Prace w srodowisku rozpoczynamy od zatozenia nowego projektu. W oknie
wyboru sterownika zaznaczamy PLC, ktéry bedzie komunikowat sie¢ z waga.

JRaAmive A«DO‘;A- - -]

= T
\

Dive: 26 ETHPT (oD Oy oy e e ool

Comonaicson setngs

O Processs ot Resh Tt
EWET =] B ppompo _Wobcbw | [0 el
ol

For g pess 1
P Wpisz tu wyszukiwane stowa

Po zatwierdzeniu wyboru przechodzimy do okna projektu. Nastepnie nalezy
dokona¢ konfiguracji interfejsu komunikacyjnego sterownika. W tym celu
w drzewie projektu wybieramy CHANNEL CONFIGURATION>CHANNEL 1.

W tym miejscu mozemy zadeklarowaé wiasciwosci tego kanatu komunikacji
takie jak adres IP czy maska podsieci.
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Iy L]
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8 svso-
ool ¥om T Copy Wort
o oot B B RLY e
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Lo ¥ S00TP Bt [~ 0P Erate Mg Commectin T s 10515900
b P T 00 S B [~ SWTP ot e gy et ) 6 i
s2.5TaTUS. - w Copy Woet
& ety Tewon e e = o
fenaid bw ez
Te.Tmen Lo
cs.coumm
9 CONTROL. L ¥ Ao Neogatste
- aaeaen Pt g [{57100 Vs Pl Dol Dl ] g
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t—" o [
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For Help, press F1 |
P Vipisz tu wyszkiwane siowa = A u - 8.
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Po dokonaniu konfiguracji warto sprawdzi¢ czy jesteSmy w stanie potgczy¢ sie
z PLC (online) i zatadowac projekt (download).

Nastepnym krokiem bedzie dodanie nowego szczebla w drabinie projektu
(rung) i umieszczenie w nim funkcji MSG stuzgcej do odczytu danych z wagi.
Zanim dodamy funkcje, nalezy w drzewie projektu dodaé nowe pliki danych
(data files). Beda to dwuelementowe pliki typu MG (message).
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Nalezy réwniez doda¢ 2 pliki typu INTEGER, w ktérych bedg przechowywane
dane odczytane z wagi oraz te, ktére do wagi bedg wysytane. W przyktadzie
stworzono plik ANYBUS IN (N9) o rozmiarze 120 bajtéw oraz ANYBUS OUT
(N12) réwniez o rozmiarze 120 bajtow.
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Mozemy juz doda¢ funkcje MSG, jedng do odczytu danych i drugg do zapisu.

Bk RSLogix Micro Stavter Lite - RADWAGETHIPHXT = 8 W%
Fle Gt View Sench Comms Tools Wedow Hep
n=a gl WE (=IIENIE
m [iorosss 1] S e o 7 e v
[FocerEnabed n s - o
e e I S ey G
R = & Ve
e Crr——

‘um.mm:qmm

eneral | MubHop | Send Data | Rlecewe Dois |
Thé Conwober
Taroet [ irkazal

|
Tage Device g
Massage Tmeod: Message Tirernttng (57} [1]
Message Eratled €N} 1]
Lecd Remle [[ocg ] MtHos  [for
Exteed ) = Ena
Sonice Sence Code pest £ £ oo 0
Close oot €] (dect [ .
Insrcethedt BT fdect 1]
amtuse et ok

|« > | [ st o1
For Help, press F1 - 1

P Wpisz  wyszukiwane slowa

Konfiguracja sprowadza sie do podania:

Channel — wybieramy 1 (integral), co odpowiada EtherNet/IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N9:0 — to nasz plik do odczytu danych.
Size in Bytes — 102 — rozmiar tablicy rejestréw wejsciowych.
Extended Routing Info File — RIX11:0 — wskazujemy plik RIX.
Service: Read assembly.

Instance : 64.

MulitHop: Yes.

Nastepnie przechodzimy do zaktadki MultiHoop gdzie wpisujemy adres IP
wagi.
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Analogicznie tworzymy funkcje do zapisu danych w wadze:
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For Hep, press 1

P Wpisz tu wyszukiwane siowa

Channel — wybieramy 1 (integral), co odpowiada EtherNet/IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N24.:0 - to nasz plik do zapisu danych.
Size in Bytes — 52 — rozmiar tablicy rejestrow wyjsciowych.
Extended Routing Info File — RIX11:1 — wskazujemy plik RIX.
Service: Read assembly.

Instance : 96.

MulitHop: Yes.
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Nastepnie przechodzimy do zaktadki MultiHoop gdzie wpisujemy adres IP
wagi.

W przyktadzie funkcje wyzwalane sg poprzez timer, co pozwala regulowac
czestotliwosé zapytan wysytanych do wagi.

4B RSLogi Mecro Stater Lite - RADWAGETHIPHY1D
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For Help press £1

P Wpisz tu wyszukiwane slowa.

Mozna juz zatadowa¢ program do sterownika i uruchomié¢ program.
Po potaczeniu sie z PLC (online) w pliku N9 powinniSmy juz czytaé dane
a funkcja MSG nie powinna zwraca¢ bteddéw.
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Dla zachowania porzadku mozna stworzy¢ oddzielne pliki dla kazdej zmiennej
wagi.

Dane pomiedzy plikami N9, N24 i plikami zmiennych przepisywane sg za
pomoca funkcji CPW. | tak dla przyktadu funkcja do odczytu masy wyglada tak:

8 RSLogi MicroStrte Lie - PADWAGETHIHYID
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For Help, press F1 20003 (AP

P Woisz tu wyszukiwane siowa

W efekcie w odpowiednich plikach powinnismy czyta¢ poprawnie dane z wagi.
Przyktad odczytu masy:
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Zapisujgc odpowiednie wartosci w plikach odpowiadajgcych rejestrom
wyjsciowym uruchamiamy poszczegolne funkcje wagi.

Przykfad zerowania wagi:
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