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ADVERTENCIAS

Si desea instalar el programa en un ordenador con una version anterior
del programa "MWMH-Manager" instalado, debe desinstalar la version
anterior del programa.

El manual es compatible con "MWMH Manager" versiéon 3.0.0.3 y
superiores.

El manual es compatible con el software del convertidor de masa MW-
01-A en la version 201201 MW-01 y superiores.

Para el correcto funcionamiento del programa, se requiere Microsoft
.NET Framework versién 4.0 o superior.

Para que el programa funcione correctamente, se requiere tener un
sistema operativo con los ultimos parches de ServicePack disponibles
por Microsoft.

Debido a la actualizacién del programa, existe la posibilidad de
pequenas discrepancias entre el contenido de este manual y el estado
actual.

La empresa RADWAG no es responsable de los efectos del programa y
de los errores que puedan surgir como resultado del mal uso del
programa.

e e e

La empresa RADWAG no es responsable de los efectos del programa y
de los errores que puedan surgir como resultado del mal uso del
programa o ordenador
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1. DESTINO

"MWMH-Manager" es un programa de ordenador que trabaja en el entorno
MS Windows destinado al funcionamiento y configuracion de los parametros
de la plataforma HRP y de los médulos de pesaje magnetoeléctricos MWSH,
MWMH, MWLH en la versién para basculas estaticas y dinamicas.

El programa detecta automaticamente con qué modulo esta tratando.

Programa posibilita :lectura en masa, tara, puesta a cero, configuracién de
filtros de pesaje, realizacion de calibracién, configuracion de parametros de
comunicacion, simulacién del funcionamiento de entradas y salidas digitales.

El programa MWMH-Manage se comunica con los médulos usando RS232,
RS485y TCP / IP.

2.INSTALACION DEL SOFTWARE ,,MWMH-Manager”

2.1.

Requisitos de hardware

Para el correcto funcionamiento del programa se requiere:
Ordenador operando en el sistema operativo Windows 10/11

2.2.

Procesador 2,4 GHz o mas rapido.

RAM 512 MB o mas (min. 1 GB recomendado).
Al menos 1 GB de espacio libre en el disco duro.
Monitor con una resolucion de al menos 800x600 px.

Procedimiento de instalacion

Jezyk instalacji X

% Wybierz jezyk uzywany podczas instaladi:

Polski ~

A

Después de obtener la version
de instalacion del programa,
ejecute el archivo MWMH-
Manager x.x.x.x.exe, en el que
seleccionamos la version de
idioma del programa Yy
presionamos "OK".




. Setup - MWMH-Manager 1.0.7.5 - X

o

Select Destination Location
Where should MWMH-Manager be installed?

~h
‘ h Setup will install MWMH-Manager into the following folder.

To continue, dick Next. If you would like to select a different folder, dlick Browse.

]C:‘Program Files (x86)\RADWAG| Browse...

At least 68,1 MB of free disk space is required.

Cancel

En la ventana con la seleccion
de la ruta de instalacién,
seleccione la ubicacion (por
defecto, no cambie la ruta) y
presione el boton "Siguiente".

# Setup - MWMH-Manager 1.0.7.5 - X

-3

Select Additional Tasks
Which additional tasks should be performed?

Select the additional tasks you would like Setup to perform while installing
MWMH-Manager, then dick Next.

Run MWMH-Manager

=

Cancel

En la ventana de seleccion de

tareas, después de
seleccionar/deseleccionar las
opciones, presione el boton
"Siguiente".

% Setup - MWMH-Manager 1.0.7.5 - X

5

Ready to Install
Setup is now ready to begin installing MWMH-Manager on your computer.

Click Install to continue with the installation, or dick Back if you want to review or
change any settings.

Destination location:
C:\Program Files (x86)\RADWAG

Additional tasks:
Run MWMH-Manager

Back Cancel

En la ventana lista para instalar,
presione el botén "Instalar”.




En la ventana de finalizaciéon de
T —— la instalacion del programa,
B Scrup Wizard anager | | presione el botén “Finalizar”.
i Setup has finished installing MWMH-Manager on your
computer. The application may be launched by selecting the
installed shortcuts.
Click Finish to exit Setup.
Se creara un acceso directo al
programa en el escritorio.

3. ESTRUCTURA DEL PROGRAMA MWMH-Manager

Con la ayuda del programa "MWMH-Manager", podemos cambiar los
parametros de las plataformas HRP y los moédulos de peso eléctrico
magnéticos MWSH, MWMH, MWLH.

La navegacion por el menu del programa informatico "MWMH-Manager" se
realiza mediante el ratdn y el teclado del PC o con el dedo en el caso de una
interfaz tactil activa (cooperacién del convertidor de masa MW-04 con los
indicadores de pesaje PUE 5.15, PUE 5.19).

Todos los parametros temporales no almacenados en el modulo se resaltan
permanentemente en rojo. Los valores de los parametros ingresados deben
confirmarse presionando el boton <ENTER> en el teclado de la computadora.

Funciones de botones:

‘ 2 Refresh

Lectura de la estructura de parametros. En ausencia de cambios no
guardados, se mostrard el siguiente mensaje al leer la estructura de
parametros: <Lectura se realizé con éxito>. En caso de cambios no
guardados, se mostrara la siguiente nota al leer la estructura de parametros:
<Se perderan los cambios no guardados. Continuar? donde: <Si> - leer
la estructura de parametros con la pérdida de cambios no guardados;

<No> - volver al menu del programa).

H Save

Guardar cambios en los valores de los parametros. Después de presionar el
botén, aparecera el siguiente mensaje: <Guardar los parametros?>,
donde: <Si> - guardar parametros confirmados por un mensaje <Cambios
guardados>; <No> - volver al menu del programa).




El manual es compatible con el programa "MWMH-Manager"
de la versién 1.0.6.5 y el programa del médulo de pesaje de
la versién 3.1.8. En los programas anteriores del médulo de
pesaje, algunas de las funciones mostradas en el programa
de computadora pueden no ser compatibles.

3.1. Puesta en marcha en el programa

El programa se puede iniciar utilizando:
e acceso directo en el escritorio,
e menu INICIO / PROGRAMA / RADWAG / MWMH-Manager, Windows.

Después de iniciar el programa, se mostrara la ventana principal del programa.

#% MWMH-Manager State: Connected to MWMHD

0.05

gl
Connection Settings
Language
~— Connection settings
2
C —
J; Connection method: ~ |RS 232 (v
Other
@ Parameters ] RS-232 port settings:
————————— Port Baud rate Parity Data bits Stop bits
£ Features — —
e — com3 [ [s7600 o |
Il statistics =
| o iy
(&) Start Time: 07.10.2024 08:10:10 | (%) Software Version: 3.0.0d Product code: 311671661467 Version 1.0.7.5 09:19:00 &J

Ventana principal del programa

o

Para verificar la version de su software, haga clic en el icono




3.2. Edicién de los parametros

Edicién de los parametros se realiza de una manera dependiente del tipo de
parametro.

FIR64 [

e Al presionar el boton seleccione la configuracion deseada

de la lista disponible.

Dynamic filtering method FIR64 [
EZ
IR2

|
Dynamic filter parameter FIR32
Dnamic sampling

MEDIANA
Order FIR128

v

IP Address
e Al hacer clic en la ventana de un parametro 19216801 dado, y luego
ingresar un valor desde el teclado que aparece.

3.3. Guardar configuracién:
Los cambios realizados se guardaran en el médulo de pesaje después de

presionar el botdn ‘His Todos los parametros temporales no
almacenados en el mddulo se resaltan permanentemente en rojo.

0 na an

User parameters

Autozeroing No [~
|

Current unit |@ Change |

Procedimiento:

. Pulsar el boton B == |
« Cuando aparezca el cuadro de dialogo, presione el botdn <Si>.

#% Message
@ Save parameters?
7 Yes ‘ ‘X No '

« Elregistro sera confirmado por un mensaje:

10



% Message

0 Changes saved

v oK \

e Pulse <Ok>.
« Los cambios se introdujeron en la memoria permanente del médulo de
pesaje.

Si se realizan cambios en la configuracion y no se guardan al mismo tiempo,

Refresh |

-~
podemos leer la configuracion actual con el botén ‘\"

4. AJUSTES DE CONEXION

En la pestafia | i #eelication settings | o] hoton <Configuracion de conexion> activa
la configuracién de conexion con el médulo de pesaje.

‘ Connection Settings

Connection settings

Connection method:  |RS 232 v

‘ RS-232 port settings:
Port Baud rate Parity Data bits Stop bits
l [coms — [v] [s7600 [¥] |

Ventana de configuracion de conexion

11



Donde:

Deshabilitar el programa. Después de presionar el boton, aparecera el

‘ ) 4 Exit siguiente mensaje: <¢Salir de la aplicacién?>, donde: <Si> - deshabilitar el
programa; <No> - volver al menu del programa).

Comunicaciéon con el médulo Una vez establecida la conexion, el boton
cambia de funcién a <Desconectar>y el color se vuelve verde.

" s2a. 7 | Desconexion de la comunicaciéon con el médulo. En caso de interrupcion de

Ao S—-—

la comunicacion, el boton cambia la funcién a "Conectar" y el color a rojo.

Procedimiento de conexion:

e En la pestafia <Configuracion de conexion / Seleccion de dispositivo>
seleccione el dispositivo deseado.

e En la pestaia <Configuracion del método de conexion> seleccionar el
método de conexion: RS232, TCP/IP*, RS485, Offline.

o Establecer los parametros de transmisién para el puerto seleccionado.

*) — no se aplica al convertidor de masa MW-02.

RS232
Puerto El nimero de puerto al que esta conectado fisicamente el modulo
Velocidad Velocidad de la transmision: De forma predeterminada 57600 bit/s
Paridad Estado de paridad Valor predeterminado "ninguno" (valor no editable)

Bits de datos

El nimero de bits de datos Predeterminado 8 bits (valor no editable)

Bits de stop El nimero de bits de stop Predeterminado 1 bits de stop (valor no editable)
TCP/IP

Direccién IP Direccion IP del dispositivo De forma predeterminada 192.168.0.2.

Puerto Puerto ajustado en dispositivo De forma predeterminada 4001.
RS485

Puerto El numero de puerto al que esta conectado fisicamente el médulo

Velocidad Velocidad de la transmision: De forma predeterminada 57600 bit/s

Paridad Estado de paridad Valor predeterminado "ninguno" (valor no editable)

Bits de datos

El nimero de bits de datos Predeterminado 8 bits (valor no editable)

Bits de stop

El nimero de bits de stop Predeterminado 1 bits de stop (valor no editable)

Direccién

Direccioén del convertidor de masa en la red. De forma predeterminada 1.
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Offline

El modo Offline le permite ejecutar las opciones de programa seleccionadas
sin un mddulo de pesaje conectado directamente. Este método de conexién en
el programa fue creado para guardar y editar todos los parametros necesarios
en el archivo de configuracién. Cémo guardar los parametros de configuracion
en un archivo se describe en detalle mas adelante en el manual.

e Pulsar el botdon <Conectar>.

e Una vez completado el procedimiento de conexién, el valor del peso se
mostrara en la ventana de pesaje y el boton <Conectar> cambiara su
funcion a <Desconectar>y su color a verde.

<El intento de conexion al dispositivo fall6>. Confirme el mensaje
con el botén <OK>. Verifique la configuracion de los parametros de

i Si el intento de conexion falla, se mostrara el siguiente mensaje:
cableado y transmision y vuelva a intentarlo.

Si se interrumpe la conexion activa entre el convertidor de masa y
el programa de computadora, se mostrara el siguiente mensaje:
<Se perdi6 la conexiéon con el dispositivo>, (donde: <Cerrar
aplicacion> - cierra el programa del ordenador; <Reconectar> -
reintentar la conexion; <Mostrar opciones de conexion> - regresa a
la ventana <Configuracién de conexion>).

5. COOPERACION CON MODULO ESTATICO

5.1. Ventana de balanza

& 0.07

La vista de la ventana de pesaje en el programa.

Una vez completado el procedimiento de inicio, se mostraran los siguientes
simbolos en la ventana de pesaje:

-= (J - | Indicacion exactamente cero

| | Resultado de la medicion es estable

g Unidad de pesaje

E 1 ﬁ Numero de plataforma de balanza
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Funciones de botones:

Puesta a cero

{_7|
I

Tara

5.2. Ajustes de la aplicacion

La pestafia .} Applicatio settings | contiene configuraciones para el método de
conexion al convertidor de masa (ver punto 4 de las instrucciones), la
seleccion del idioma de la interfaz del programa y otras opciones del
programa.

5.2.1. Idioma

En la pestafia [ Apelication Settings | - o] hoton <Idioma> inicia la ventana de cambio
de idioma en el programa.
Language selection

Available languages

N'LZ
— -

Deutsch English Polski

La ventana de seleccion de idioma del programa.

Confirme su seleccion presionando el boton <Aplicar>. En la versién actual
del programa hay versiones de idiomas disponibles: aleman, inglés, polaco.

5.2.2. Otros

En la pestafa (o meplicatin settngs ¥ | g hotdn <Otros> inicia otras opciones de
programa. Después de seleccionar la opcion <Intentar conexion durante el
inicio de la aplicacion>, el programa se conectara automaticamente al
modulo de pesaje después de encenderse, de acuerdo con el método de
conexion predeterminado o el ultimo seleccionado. Después de seleccionar la
opcién <Guardar> presione para guardar el cambio.

14



5.3. Parametros

La pestafia [®Feameters | contiene los parametros de pesaje disponibles
para el usuario, los parametros de comunicacion del médulo de pesaje, las
funciones de las entradas / salidas con su vista previa de estado y la
simulacién de las funciones de pesaje y dosificacion.

5.3.1. Parametros del usuario

En la pestafia = Parameters !, el boton <Parametros de usuario> abre la
ventana con los parametros de usuario del moédulo de pesaje. Estos
parametros son visibles para la plataforma actualmente seleccionada (activa) y
estan disponibles para su edicién para cada usuario del programa.

#% MWMH-Manager State: Connected to MWMH - m] X
‘?v G e E E |\—
. L H | B |
11
< 3 Application Settings »|| User parameters
@ Parameters = Autozeroing Yes [
—
4 ———————
a Current unit |9 Change |
User parameters
Set Communication
Functions of I/ O
T Features 0
E Reports !
Calibration %
=
&
Adjust start mass $b
Filter type Medium [
- T3
2 Fefresh -
() Start Time: 18.10.2024 08:32:35 | (=) Software Version: 3.18 Product code: 103146225200 Version 1.0.7.5 11:50:30 (&

Ventana de parametros de usuario
Donde:

La funcién de control automatico y correccién de la indicaciéon a
cero. Sin embargo, hay casos especiales, en el que esta funcion
interfiere con las mediciones. Ejemplo de esto puede ser muy lento
para colocar la carga sobre el platillo (por ejemplo: afiadir carga).
En tal caso, se recomienda desactivar la funcién. Las opciones
disponibles: No -funcién apagada, Si - funcién conectada.

Auto puesta a cero

15



Unidad actual

Cambiar la unidad de pesaje de la plataforma actualmente
seleccionada presionando el boton <Cambiar>. Posibilidades de
seleccion:

« Cuando la unidad principal es [kg], el usuario tiene las siguientes
unidades para elegir:[kg, Ib, oz, ct, N, g]. Para balanzas
verificados [Ib,, 0z, N ] no disponible.

« Cuando la unidad principal es [g], el usuario tiene las siguientes
unidades para elegir: [g, kg, Ib, oz, ct, N]. Para balanzas
verificados [lb,, 0z, N ] no disponible.

Calibraciéon automatica

Activacion / desactivacion de la operacién de calibracion
automatica.

Calibracion interna Ejecucion de la calibracién interna

Calibracion externa

Realizar la calibracion de la plataforma utilizando un estandar
externo con la masa guardada en la configuracion de fabrica.

inicial*

Determinar la masa Determinacion de un nuevo valor de masa de despegue por parte

del usuario (ver seccion 5.6 de las instrucciones).

Filtro

Adaptacion de la balanza a las condiciones ambientales externas
Si el grado de la filtraciéon es mas alto, el tiempo de estabilidad es
mas largo. Las opciones disponibles: Ninguno - filtro mediano
deshabilitado, Muy rapido, Rapido, Medio, Lento.

Las opciones "Calibraciéon interna” 'y "Calibracién
automatica” seran invisibles si la plataforma o el médulo no
tienen un mecanismo de calibracion interno.

Las opciones "Calibracion externa” y "Determinar la masa
inicial” seran invisibles si la plataforma o el mdédulo no
tienen un mecanismo de calibracion interno.

5.3.2. Ajustes de la comunicacién

En la peStaﬁa “% Parameters

v

el botén <Comunicacion> abre la ventana con

los parametros de usuario del médulo de pesaje. Estos parametros son
visibles y estan disponibles para su ediciéon para cada usuario del programa
que se comunicara con el médulo de pesaje.
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5.3.2.1. Ethernet

Communication

J' Ethernet || RS 232/485 || Devices || Continuous transmission |

IP Address 192.168.0.2
Subnet Mask 255.255.255.0
Default Gateway 192.168.0.1

Port 4001 (=

1

Timeout 60 [s]

| <]

Parametros de comunicacion del puerto <Ethernet>

Donde:

Direccion IP Direccién IP de dispositivo, de forma predeterminada 192.168.0.2

Mascara de subred | Mascara de subred Ethernet, de forma predeterminada 255.255.255.0

Puerta

predeterminada Puerta predeterminada Ethernet, predeterminado 192.168.0.1

Puerto Puerto TCP, predeterminado 4001

Tiempo de inactividad después del cual el dispositivo interrumpe la

Timeout conexion en segundos, rango 0 - 300 [s].

5.3.2.2. RS 232/485

Communication

([ Ethernet I RS 232485 || Devices || Continuous transmission |

Module address 1

Baud rate RS232 57600 [¥]

Baud rate RS485 57600 [¥]

Parametros de comunicacion del RS 232/485>

Donde:

Direccion del modulo de pesaje en la red RS485 (En la red, configure
una direccion diferente para cada dispositivo). De forma
predeterminada 1. Rango de 1 a 254.

Direccion del
modulo

. Ajustes de la velocidad de transmision de la interfaz de comunicacion
Velocidad RS232 RS232. De forma predeterminada 57600 bit/s.

Ajustes de la velocidad de transmision de la interfaz de comunicacion

Velocidad RS485 RS485. De forma predeterminada 57600 bit/s.

17



5.3.2.3. Dispositivos

El elemento <Dispositivos> en los parametros de comunicacion le permite
seleccionar el protocolo de comunicaciéon y configurar los parametros de
conexion del dispositivo externo. El usuario puede configurar dispositivos como

Profinet, Modbus

RTU sobre TCP y Modbus TCP definiendo las

configuraciones de red necesarias para cada protocolo.

e Profinet
Communication
| Ethernet || RS 232/485 || Devices || Continuous transmission |
Comunication protocol |Pr0ﬁnet E|
IP Address 192.168.0.3
Subnet Mask 255.255.255.0
NetName PROFINET
Default Gateway 192.168.0.1
Parametros de comunicacién del puerto <Profinet>
Donde:
. .. La direccién IP de la bascula en la red Profinet puede ser configurada
Direccion IP

por el usuario dependiendo de la red.

Mascara de subred

Mascara de subred para la balanza en la red Profinet, generalmente
consistente con la configuracion de la red Profinet.

NetName

Nombre del médulo en la red Profinet. Maximo 20 caracteres. Se
utiliza para identificar un dispositivo en una red.

Puerta
predeterminada

Nombre del moédulo en la red Profinet. Permite la comunicacién fuera
de la subred local si es necesario.

¢ Modbus RTU over TCP

Communication

|f Ethernet || RS 232/485 || Devices || Continuous transmission |

Comunication protocol |ModBus RTU over TCP

Port 502

<]

ModBus Offset 0

Parametros de comunicacion del puerto <ModBus RTU over TCP>
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Donde:

Numero de puerto TCP, predeterminado 502, utilizado para la
comunicacion Modbus

Establecer un desplazamiento dentro de los datos Modbus transmitidos
permite que las lecturas o escrituras se desplacen del valor
predeterminado. Permite ajustar los datos transmitidos a los requisitos
de una configuracion especifica.

Puerto

Modbus Offset

e Modbus TCP

Communication

|' Ethernet || RS 232/485 || Devices || Continuous transmission |

Comunication protocol |M0dBu5 TCP E| Port 502
ModBus Offset 0
Parametros de comunicacioén del puerto <ModBus TCP>

Donde:

Al igual que con Modbus RTU sobre TCP, el niumero de puerto en el

Puerto ) T .
que se realiza la comunicacion, siendo el puerto predeterminado el 502.

Establecer un desplazamiento dentro de los datos Modbus transmitidos
permite que las lecturas o escrituras se desplacen del valor
predeterminado. Permite ajustar los datos transmitidos a los requisitos
de una configuracion especifica.

Modbus Offset

5.3.2.4. Transmision continua

El elemento <Transmisiéon continua> de los parametros de comunicacién de
la aplicacion permite configurar la transmisién automatica de datos desde la
bascula a intervalos regulares. Esta opcion se utiliza en los casos en que es
necesario monitorizar periddicamente los valores de pesaje y transmitirlos a un
sistema externo en tiempo real.

Communication

|J Ethernet || RS 232/485 || Devices || Continuous transmission |_

[ Activation

Interwal 100@

Parametros de comunicacion para transmision continua
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Donde:

Al seleccionar esta opcion se habilita la funcién de transmisién continua
de datos. Una vez habilitada, la aplicaciéon enviara automaticamente los

Activacion resultados de la medicion sin la necesidad de iniciar manualmente la
transmision.
Este parametro determina con qué frecuencia se enviaran datos en
milisegundos (ms) al destinatario. El usuario puede establecer el
INTERVALO intervalo apropiado, ajustando la frecuencia de transmisiéon de datos

dependiendo de las necesidades de la aplicacion o del dispositivo
receptor.

Después de cambiar los parametros de comunicacién, guardamos
los cambios y reiniciamos la alimentacion del médulo de pesaje
para que los cambios surtan efecto.

Recordamos que los parametros nuevos se muestran en la ventana
de configuracion de conexién con el médulo de pesaje.

5.3.3. Funcion de entrada/salida

Las plataformas HRP y los moédulos de pesaje eléctricomagnéticos, segun la
versién, estan equipados con entradas y salidas, que pueden utilizarse para
asignar funciones especificas.

En la pestafig | Parameters  ~

“l, el boton <Funcién E/S> inicia la ventana de

configuracién en la que el usuario del programa accede a la configuracion de
las funciones de entrada y salida del médulo de pesaje.

Configuracién de entradas

Input / Output
| Functions of npuss | GEuncions of cutpuis|
Input 1
Q [None E\
Input 2
Q ]None E\
Input 3
e ‘None v
Input 4
Q [None E\
Input 5
Q [None E\
Input 6
=0 [Nvone v

Ventana de la configuracién de entradas
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Ninguno

Entrada inactiva

Tara

Tara de plataforma

Puesta a cero

Puesta a cero de plataforma

Inicio de dosificacion

Inicio del proceso de dosificacion

Detener la
dosificacion

Dejar del proceso de dosificacion

Permiso para iniciar

Permiso para INICIAR el proceso de dosificacion

Pausa Pausa del proceso de dosificacion
Permiso del . . o

S Permiso para iniciar del vertimiento
vertimiento

Configuracion de salidas

Input / Output

| Functions of inputs | Functions of outputs

2 [none v
9 [None v/
s [None &
o [None v
o [None (v
9 [one ™

Ventana de la configuraciéon de salidas

Ninguno Salida inactiva

Resultado de pesaje estable por encima del peso LO, en la plataforma
Estable :

seleccionada

Resultado de pesaje estable por encima del peso LO y por debajo del
MIN estable ;

umbral MIN en la plataforma seleccionada

Resultado de pesaje inestable por encima del peso LO y por debajo del
MIN .

umbral MIN en la plataforma seleccionada
OK estable Resultado de pesaje estable entre los umbrales MIN, MAX en una

plataforma seleccionada
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Ok Resultado de pesaje inestable entre los umbrales MIN, MAX en una
plataforma seleccionada
MAX estable Resultado de pesaje estable por encima del umbral MAX, en la
plataforma seleccionada
Max Resultado de pesaje inestable por encima del umbral MAX, en la
plataforma seleccionada
. Vertido de productos pesados, activa hasta que la masa descienda por
Vertido -
debajo del umbral LO
Final del ciclo Informacién sobre el ciclo de dosificacién completo, impulso 0.5s
Cero Resultado de pesaje estable la masa neta cero
. Resultado de pesaje inestable por encima del umbral MIN y también por
Min o Man ; i
encima del umbral MAX
Min Man estable Resultado de pesaje estable por debajo del umbral MIN y por encima del
umbral MAX

Si el usuario establece una funcién para una Salida dada y
si al mismo tiempo en esta Salida se establece una funciéon
de dosificacion rapida o dosificacion fina, al inicio de una
dosificacion y durante su duracion, las salidas se activaran
de acuerdo con la configuracion de los parametros de
dosificacion. Una vez que el proceso haya finalizado, las
funciones establecidas se cambiaran a Salida.

5.4. Funciones

En la pestafia = Features 1, configuramos las funciones de dosificacion y
controlador de peso, y podemos verificar el funcionamiento de las entradas y
salidas digitales.

5.4.1. Dosificacion

En la pestafia = Feaures “l, el botén <Dosificacion abre la ventana de
configuracién para el proceso de dosificacion para la plataforma seleccionada
actualmente en la ventana de pesaje.

La dosificacion es una funcién que consiste en la medicién precisa de la carga
al valor establecido. Este proceso se lleva a cabo mediante una balanza que
utiliza salidas digitales para impulsar dispositivos externos responsables de
alimentar el surtido, como valvulas, compuertas y alimentadores.

Los modulos de pesaje electromagnético y las plataformas HRP tienen dos
métodos de dosificacion: "Estandar” y "Con control de flujo". En cada uno
de estos tipos, son posibles dos modos de dosificaciéon: "Aumento de peso”
cuando el surtido se entrega a la plataforma y "Pérdida de peso" cuando el
surtido se pesa fuera de la plataforma. También es posible tarar el contenedor
o el embalaje colocado en la plataforma antes de la dosificacion después de
configurar el parametro "Tara".

22



Dosage
Bargraph
1

I 1
[[] Bargraph zoom to 120% of preset mass

0, [g [JAuto

Dosing Parameters Status of dosing

Dosing method _ Dosing mc.Jde _ STOP
|Standard [ ‘Mass gain [
Switch point OutputNo Simulation of inputs

0.1 [q] O: 02 O3 04 ‘-O None |
Presetmass Output No -

120 [g) O 0Oz Os Oa ‘-O None |
Taring ——————————
No |j| ‘-O None |
Threshold correction ‘ 1

-O None |

‘-O None

‘ x Stop dosing | |$ Start dosing |

Ventana de parametros de dosificacién Estandar

e Barra grafica

En la ventana de dosificacién hay una barra grafica que ilustra la indicacion de
la masa en el rango de pesaje del transductor de masa. Se escala en relacion
con los valores introducidos en los campos, el umbral de conmutacién y la
masa establecida. Después de seleccionar la opciéon <Escalar grafico de
barras al 120 % de la masa a dosificar>, el grafico de barras se escala al
120% del umbral de dosificaciéon extremo.

Bargraph
1

I 1
[] Bargraph zoom to 120% of preset mass

Barra grafica para una pequefia masa sin escala
Bargraph

| 1
[]iBargraph zoom to 120% of preset mass

Barra grafica para la misma masa con la opcién escala

¢ Tipo de dosificacion

Puede elegir entre dos modos de trabajo del dosificador definidos en el
parametro "Método de dosificacion”. Los siguientes pardmetros de
dosificacion se muestran segun el tipo seleccionado.
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Método de
dosificacion ;
de flujo.

Estandar - Dosificacion de una o dos fases para establecer umbrales
Con control de flujo - Dosificaciéon al umbral establecido con medicién

colocado en la balanza.

Modo de

dosificacion
colocado en la balanza.

Pérdida de peso - dosificacion desde el recipiente o contenedor

Aumento de peso - dosificacién desde el recipiente o contenedor

Tara e L,
dosificacion.

Activar / desactivar la tara automatica antes de que comience la

¢ Dosificacion estandar

La dosificacion en este método se puede llevar a cabo en una fase utilizando
una o varias salidas activas desde el inicio del proceso hasta alcanzar el valor
de la masa establecida. También es posible dosificacion dos fases (rapido /
lento) con el umbral de conmutacion introducido. En este caso, después de
alcanzar el valor de umbral de conmutacion (final de la dosificacion rapida), las
salidas de dosificacion se cambian a la dosificacion correspondiente para la

masa establecida.
Switch point
0,1 [qg]

Preset mass

140 [qg]

Output No
L1 02 s 4
Output No
L1 D2 s e

Ventana de ajustes de parametros de dosificacion

Descripcion de campos:

Umbral de conmutacion

Numero de salida

El valor de masa al que finaliza la primera fase
de dosificacion. (Cambio a la segunda fase de
dosificacion). Si ingresa "0", la dosificacion se
realiza en una sola fase.

Seleccién del numero de salida o varias
salidas activas durante la primera fase de
dosificacion hasta alcanzar el umbral de
conmutacion. (Dosificacién rapida).

Masa establecida

Numero de salida

El valor de la masa a la que finaliza el proceso
de dosificacion.

Seleccién del numero de salida o varias
salidas activas durante la segunda fase de
dosificacién ( libre) o activas durante todo el
proceso de dosificacion con dosificacion una
sola fase.
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Threshold correction Auto correction

0, [g [v]Auto 0,000 [g]

Carrection limit +/-

0, Ig]

Number of cycles averaging

T

Ventana de ajustes de parametros de dosificacion

Modificacion del Valor fijo de modificacién agregado o restado relativo al peso deseado
umbral en las divisiones de balanza.

Al seleccionar la opcion, se activa la funcién de correccion de
dosificacién automatica junto con los parametros que se describen a
continuacion.

Visualizacion del valor de correccion de la dosificacion calculada por la

AUTO

Autocorreccion

balanza.
Limite de Limitacion del valor de correccion calculado por la balanza expresado
modificacion +/- en las divisiones de balanza.

Numero de ciclos de dosificacion a partir de los cuales se calculara el
valor de correcciéon promedio. Para el funcionamiento de la funcién de
correccion automatica, establecemos valores en el rango de 1 a 10.

Numero de ciclos
de premediacion

El parametro <Umbral de conmutacion> es el valor de la masa neta, por
debajo del cual una o varias salidas responsables de la dosificacién rapida
estan activas. Después de superar este umbral, la dosificacion cambia a la
fase de dosificacion precisa a la masa establecida.

El parametro <Masa establecida> es el valor de la masa neta a la que busca
el proceso de dosificacion; debajo de este valor, una o0 mas de las salidas
asignadas a esta fase del proceso estan activas. En el caso de dosificacion de
una sola fase estara activo desde el inicio de la dosificaciéon. En el caso de
dosificacion de dos fases (rapida / lenta con el valor introducido "Umbral de
conmutacion"), las salidas estaran activas después de superar el valor
especificado en el umbral de conmutacion. Después de alcanzar la masa
establecida, se termina el proceso de dosificacion. Las salidas asignadas a
esta fase del proceso seran desactivadas.

La activacion del parametro <Auto> provoca el ajuste automatico de la funcion
de dosificacion determinada por la balanza en el curso de los procesos
posteriores. Después de activar esta opcion, la balanza misma busca obtener
el error de dosificacion mas pequefio. Los parametros responsables de esta
funcion son:

El campo <Autocorrecciéon> muestra el valor de ajuste actual del proceso de
dosificacion calculado por la balanza.
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El parametro <Limite de correccion> es el valor de la masa introducida por el
usuario, el peso maximo se puede usar al determinar la correccién del proceso
de dosificacion.

El parametro <Numero de ciclos de promedio> significa el numero de ciclos
de dosificacion posteriores a partir de los cuales se promediara el valor de la
correccion automatica determinada por la balanza.

El proceso de dosificacion puede constar de una o dos fases (rapido / lento)
segun las necesidades.

Procedimiento:

« Haga clic en la ventana de parametros <Masa establecida> o <Umbral
de conmutacion>.

« Introducir el valor.

o Guarde los cambios realizados en la memoria permanente del médulo con

el botén H .
e Los cambios se confirmaran mediante un mensaje.<Cambios
guardados>.
o Si se realizan cambios en los valores de umbral y no se guardan al mismo
tiempo, podemos leer la configuracion actual usando el boton

| e Reading |

Saving |

o La lectura sera confirmada mediante un mensaje <Lectura se realizé
con éxito>.

o Dosificacion con control de flujo

Es un algoritmo de trabajo en el que la medicion del flujo se lleva a cabo
durante la dosificacion, lo que permite una medicién precisa de la masa
ajustada. El proceso se lleva a cabo en dos etapas. La primera etapa es la
dosificacion del producto al porcentaje (masa establecida) especificado en el
porcentaje del pardmetro de dosificacion. Después de alcanzar este valor, la
dosificacion se detiene, la medicion se estabiliza y se calcula el flujo. La
segunda etapa es reiniciar la dosificacion a tiempo (calculada sobre la base del
flujo), necesaria para alcanzar la masa establecida. En ambas etapas, la
dosificacion se lleva a cabo utilizando la misma salida de balanza.
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Preset mass Output No

140 [qg] O 02 O3 O
Taring Dosing percent
No v] 0 [%]
Threshold correction Minimum flow

0, [g] [JAuto 0, I[gfs]

Insensitivity threshold
1,555441E4 [%]
Extra dosing time

5 [ms]

Ventana de ajustes de parametros de dosificaciéon con control de flujo

Masa establecida Valor de masa para la dosificacion.
. Seleccion del numero de salida o varias salidas activas durante la
Numero de salida IR
dosificacion.
Modificacion del El valor de la correccién expresada en las divisiones de balanza se
umbral tiene en cuenta cuando la dosificacion esta por debajo del flujo minimo.

Porcentaje de

e o Umbral de masa en [%] al que se realiza la dosificacién automatica.
dosificacion

El valor del flujo minimo en la divisién de balanza para el inicio del

Flujo minimo algoritmo de la dosificacion con control de flujo.

Umbral sin - o .

sensibilidad Error permisible * en [%)] de la masa dosificada.

Tiempo adicional Correccién de tiempo en [ms] de la operaciéon de salida durante el
de apretura proceso de dosificacion.

El parametro <Masa establecida> es el valor de la masa neta a la que busca
el proceso de dosificacion; debajo de este valor, una o mas de las salidas
asignadas a esta fase del proceso estan activas.

El parametro <Porcentaje de dosificacion> es el porcentaje de la masa
establecida en la que se completa el primer paso de dosificacion. El peso del
producto medido en esta etapa se utiliza para calcular el flujo y el tiempo de
inicio de la salida de dosificacién en la segunda etapa.

Parametro <Flujo minimo> Valor de flujo minimo necesario para iniciar el
algoritmo de control de flujo. En el flujo por debajo de este valor, la dosificacion
es estandar.

Parametro <Umbral de insensibilidad> error de dosificacion admisible + en
[%] de la masa.

El parametro <Tiempo adicional de apertura> es una correccion de tiempo
en [ms] de la operacion de salida durante el proceso de dosificacion. Le
permite acortar o extender el tiempo de su operacion, y asi corregir el
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resultado de la dosificacién. Para acortar la duracion de la operacion de salida,
el valor numérico debe ir precedido por un signo menos.

El parametro <Correccion de umbral> es la correccién + expresada en
division de balanza en relaciéon con la masa establecida. Esta correccion se
tiene en cuenta cuando la dosificacion esta por debajo del flujo minimo. Para
que el valor introducido disminuya la masa del producto a dispensar, el valor
debe ir precedido por un signo menos.

Procedimiento:

« Haga clic en la ventana de parametros <Masa establecida> o otro de los
parametros.

« Introducir el valor.

o Guarde los cambios realizados en la memoria permanente del médulo con

el botén H .
« Los cambios se confirmaran mediante un mensaje <Cambios
guardados>.

Saving |

e Estado de la dosificacion

La ventana del estado de la dosificacion nos informa del estado actual del
proceso de la dosificacién actual, en la plataforma seleccionada en la ventana
de la balanza.

Status of dosing

STOP
Descripcion:
DOSIFICACION - dosificacion en progreso.
Estado de la INTERRUPCION - interrupciéon de la dosificacion después de

presionar el botén de parada de dosificacion.
STOP — Detener la dosificacion.
TERMINADO - final de dosificaciéon.

dosificacion

¢ Simulacion de funcionamiento de entradas

La simulacién de entrada le permite simular la funcién asignada a una entrada
especifica.
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Simulation of inputs
"-O Zeroing |
‘-O Taring |
‘-o Start dosing |
|
|

‘-O Stop dosing
‘-o None

Teclas numéricas programables (1 - 5).

¢ Simulacion de dosificacion

En la parte inferior de la ventana estan colocados los botones de inicio y
dosificacion. Independientemente de las funciones asignadas a las entradas,
los botones le permiten iniciar y detener la dosificacion.

‘ x Stop dosing | ‘ @ Start dosing

5.4.2. Controlador de peso (verificacion )

El control +/- es un modo de trabajo que le permite ingresar valores de
umbrales de controlador de peso (Min, Max). HI - masa de muestra demasiado
grande, OK - masa de muestra correcta)

Esta solucion de software es una buena manera de evaluar rapidamente la
masa de una muestra sin tener que monitorear constantemente el resultado de
pesaje, ya que los estados subsiguientes (LO, OK, HI) tienen sus
interpretaciones graficas presentadas en la pantalla de la balanza. Estos
estados se presentan mediante semaforos o sistemas de control de
dispositivos externos.

>0< Lo MIN Umbral OK Umbral MAX

B - Ba. a
I | Lt | Lt | Lt |

llustracién de la gama de estados para la funcién de controlador de peso.

La ventana de configuracion de pesaje esta disponible en el submenu
< Efepures I/ controlador de peso>.
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Checkweighing

LO threshold 0,01 [q]

Min threshold 01 [g] 666

Max threshold 0,9 [a]

Ventana de la funcién de controlador de peso

Descripcion de campos:

Umbral Lo Val_or de masa neta por encima del cual la funcién de controlador de peso esta
activa.

kjnr::‘?:g - Por debajo del Umbral minimo se indica umbral MIN.

Umbral - Entre los valores Umbral minimo - Umbral Maximo se indica umbral OK.

Mrzxi:r?o - Por encima del Umbral maximo se indica umbral MAX.

Seializacion de la funcion en los umbrales:

000 ©00 000

MIN OK MAX

disponible después de configurar la funciéon para las

i La senal de controlador de peso en el programa esta
salidas.

5.4.2.1. Umbral Lo

« Haga clic en la ventana de parametros<Umbral LO>.
« Introducir el valor de umbral LO.
« Guarde los cambios realizados en la memoria permanente del médulo con

‘H Save
o

el botén

5.4.2.2. Umbral MIN/MAX

La sefalizacion de salida se activa por encima del valor establecido UMBRAL
LO neto.

Procedimiento:
« Haga clic en la ventana de pardmetros <Umbral Min> o <Umbral Man>.
« Introducir el valor de umbral.
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« Guarde los cambios realizados en la memoria permanente del médulo con
, - s
el botén ‘M‘

5.4.3. Estado salidas /entradas

Después de iniciar la opcién|m% y presionar el botén <Estado
E/S>, se inicia la ventana para indicar el estado de las entradas y probar el
estado de las salidas.

I/O status
|

| Input status

OO

Output status

POOOO®

Ventana de entradas /salidas

Los numeros de entradas / salidas en el programa son consistentes con la
numeracion en el médulo.

@ Entrada/Salida activa

@ Entrada/Salida inactiva

La simulacién de la operacion de salida es posible después de pulsar el
numero de salida, que se activara inmediatamente, siempre que no se haya
asignado ninguna funcién a esta salida.

La simulacién del funcionamiento de las entradas estéa disponible en la ventana
de dosificacion.
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5.5. Informes

La pestafia (Hreets  »| contiene configuraciones para visualizar los
resultados del pesaje.

5.5.1. Base de pesajes

En la pestafia Hrerots [+ | boton <Base de datos de pesaje> abre una
ventana para visualizar los resultados del pesaje en forma de tabla. Permite
gestionar y visualizar datos de pesaje. Permite acceder a registros guardados
y también exportarlos a un archivo. La interfaz de esta pestana se divide en
dos partes:<Datos> y <Ajustes>.

Weighing base

@ Settings

ID Mass Unit  Precision Digft Tare Stability Date Time GUID
netto marker
»

1998 kg |3 1 0 1 18:07:23 | 09:54:18 | D3AOF62D-B395-455C-BFB6-374C2E1

2 |1998 kg |3 1 0 1 18:07:23 | 09:54:17 | 093B8BC1-79D4-4732-A762-A6152E7B

1 (1997 kg |3 1 0 1 18:07:23 | 09:54:17 | 566 74265-9636-4B39-A340-0991A464
3 1 0 1

18:07:23 | 09:54:16 | F1IDBEABS-4ABA-437D-9678-C42BADA

0 |1999 kg

Ventana de vista previa de la tabla de resultados de pesaje

La pestafa "Datos" muestra informacion sobre los pesajes realizados
guardados en la base de datos del modulo. Es posible mostrar datos
detallados y exportarlos a un archivo utilizando el botén <Guardar en
archivo>. Esto permite al usuario guardar registros de pesaje en su dispositivo
para su posterior analisis.
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Botones:

| Le permite actualizar los datos que se muestran en la ventana de base de
‘ 2 Refresn \ datos de pesaje. Después de usarlo, el programa se recargara y mostrara los
‘ ultimos datos guardados en la base de datos.

| Le permite exportar datos de pesaje recopilados a un archivo. Después de
|[Pj Save to file | presionar este botén, el usuario puede guardar los datos en el formato de
‘ archivo seleccionado en su dispositivo.

Procedimiento:

. Pulse el boton E1 =2 |
« Aparecera un cuadro de dialogo en el que debera especificar el alcance
de los datos que se guardaran (por fecha o indice).

Export data

M Date Datafom: 18.07.2023 [v] Datato: 18.07.2023 [v]

] Index  Index from: 0 Indexto: 3

‘G Cancel ‘

« Para continuar, pulse‘

« Se abrira una ventana de Windows donde podra seleccionar la ubicacion
para guardar, el nombre del archivo y la extension.

« Haga clic en el botén <Guardar> para guardar el archivo en su
computadora.
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Weighing base

|E” Settings |

Time module
Time: |12:48:28 E Time synchronization
[v]

Date: 18.10.2024 |

| z Refresh |E Save to file ‘

Ventana de configuracién de hora

La pestafa "Configuraciéon" se utiliza para sincronizar la hora del médulo.

Le permite configurar manualmente la hora y fecha actuales, asi como la
sincronizacién automatica a través del botdn <Sincronizacién de hora>. Esta
opcién es importante para garantizar que la hora del sistema del mddulo
coincida con la hora real, lo que es crucial para el registro correcto de los
resultados del pesaje en la base de datos.

5.6. Pesaje

En el platillo de balanza colocar la carga pesada. Cuando se muestra el
marcador, se puede leer el resultado de pesaje.

5.6.1. Condiciones de uso

Para asegurar larga duracién de periodo de uso y las mediciones correctas de
la masa de la carga pesada debe ser:
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El platillo de balanza cargar
tranquilamente sin golpe.

Cargas en el platillo ubicar
centralmente (norma PN-EN 45501
punto. 3.6.2).

No aplique fuerza concentrada (carga
total en un punto).

Evitar la cargas laterales de platillo,
en especial los dafios laterales.

5.6.2. Calibracion de balanza

Para el aseguramiento con extremo grande de exactitud de pesaje, hay que
introducir a la memoria de balanza del coeficiente de la corrigiendo indicacion
de balanza, en tratar al ejemplo de la masa: esto se llama. calibracion de
balanza
e La calibracion debe realizarse cuando comenzamos el pesaje, después
de un intervalo mas largo entre la serie de mediciones o cuando hay un
cambio de paso en la temperatura ambiente.
e La calibracion de la balanza debe llevarse a cabo cuando no hay carga
en el platillo y las condiciones de trabajo son estables (sin rafagas y
vibraciones).

Si no se cumple alguna de estas condiciones, se mostrard un mensaje de
error. En este caso, retire la carga del platilo o elimine otros factores
perturbadores y repita el proceso de calibracion.
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Hasta que se complete el procedimiento de calibraciéon, no realice ninguna
operacion aparte de los pasos de calibracion indicados por el programa. En el
caso de médulos equipados con un peso interno, la calibracién puede llevarse
a cabo con la ayuda del mismo peso o un peso externo. Las balanzas sin un
peso interno solo se pueden calibrar con una pesa patron externa.

Las plataformas HRP tienen legalizacién, no tengo la opcion
de calibrar con un peso externo.

Tenemos tres modos de calibracién disponibles en el menu <Parametros> en
la pestafna <Parametros del usuario>:

e calibracion con la pesa exterior

¢ calibracion automética interna iniciada por la balanza

¢ calibracion manual interna iniciada por el usuario

Si el proceso de calibracién automatica es activado por la balanza, es posible
posponerlo o terminarlo. Luego, la balanza vuelve al pesaje, mostrando el
resultado del pesaje anterior, y después de aproximadamente 3 minutos,
nuevamente mostrara el mensaje sobre el inicio de la calibraciéon automatica.
El proceso de calibracion se puede posponer muchas veces, pero se debe
tener en cuenta el hecho de que su aplazamiento demasiado largo puede
causar errores importantes durante el pesaje.

5.6.3. Puesta a cero

Para poner a cero la indicacion de masa de la plataforma seleccionada
actualmente en el programa "MWMH-Manager" en la ventana de pesaje

(arriba a la derecha), presione el botén | e | o llame a la funcion de puesta a
cero definida para la entrada dada.

En la pantalla se muestra la indicacién de la masa igual al cero y se presenta
el simbolo: 0~ y s 4. Puesta a cero es equivalente con la designacién de un
nuevo punto cero tratado por la balanza como cero exacto. Puesta a cero es
posible solo en los estados estables de la pantalla.

Puesta a cero del estado de la pantalla es posible sélo en el
rango hasta 2% de la carga maxima de balanza. Si el valor
de puesta a cero serd mas grande que *2% de la carga
maxima, la pantalla presenta el mensaje <Err2>.
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5.6.4. Tara

Para determinar el peso neto de la plataforma actualmente seleccionada,
coloque el paquete de carga y una vez que la pantalla se haya estabilizado,

]
presione el boton | [_' | o llame a la funcién de tara definida para la entrada
dada. En la pantalla se muestra la indicacion de la masa igual al cero y se
presenta el simbolo: Net y a 4. Balanza ha sido tarada.

Al usar la funcion de tara, se debe tener cuidado de no exceder el rango de
medicidon maximo de la balanza. Después de quitar la carga y el embalaje en la
pantalla presenta la indicacion igual a la suma de las masas taradas con un
signo menos.

El proceso de tara no se puede realizar cuando el indicador
de peso tiene un valor de masa negativo o un valor de masa
cero. En este caso, la pantalla mostrara un mensaje <Err>3.

5.6.5. Pesaje para balanzas de dos rangos

El paso de pesaje de | limite a pesaje en de Il limites se realiza
automaticamente después de pasar el | limite maximo (sin usuario).

Pesaje en Il limites se muestra el pictograma / marcador ™ 2 <% en la
esquina superior izquierda de la pantalla. Después de quitar la carga, la
balanza vuelve a cero. El pesaje se realiza con la precision del Il limite hasta
volver a cero.

= 2.000;

Ventana de peso en el segundo rango.

Vuelta a pesaje en |l limite a pesaje en | limite se lleva a cabo
automaticamente después de retirar la carga del platillo y de introducir la
balanza en la zona AUTOCERO ~0~; el simbolo se ilumina. Luego se apagara
el simbolo del segundo rango y la balanza vuelve a pesaje con la precision |
limite.
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5.6.6. Seleccionar la unidad de pesaje

El cambio de la unidad de pesaje, la plataforma seleccionada actualmente, es
posible en la ventana de pesaje del programa "MWMH-Manager",

presionando el botén |2 Change | en |os parametros de usuario.

o LH™

User parameters

~

Autozeroing Yes

Current unit [# change |

Ventana con unidad actual modificada.

Posibilidades de seleccion:

. Cuando la unidad principal es [g], el usuario tiene las siguientes unidades
para elegir:[g, kg, Ib, 0z, ct, N]. Para balanzas verificados [Ib,, 0z, N ] no
disponible.

5.7. Parametros de balanza

El usuario puede ajustar la balanza a las condiciones ambientales externas
(filtros de grado) o de sus propias necesidades. Estos parametros se
encuentran en la pestafia <Parametros / de usuario>.

Lista de los parametros de la balanza:

. Puesta a cero automatica.

. Calibracién automatica.

. Calibracion interna.

. Calcular el factor de calibracion.
. Determinar la masa inicial.

. Tipo de filtro.

5.7.1. Funcién autocero

Para asegurar las precisas indicaciones de la balanza introducido la funcioén de
programacion ,AUTOCEROQO”. El proposito de esta funcidn es verificar y
corregir automaticamente la lectura cero del peso.

Cuando la funcion es activa sigue la comparacion de los siguientes resultados
en los intervalos fijos del tiempo.
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Si estos resultados son diferentes por el valor menor que del rango declarado
de AUTOCERO por ejemplo 1 division, la balanza se pone automaticamente
en cero y se presentan los marcados del resultado estable md — y la
indicacion de cero = 0=,

Cuando la funcién AUTOCERO esta activada, cada medicion se inicia siempre
del cero exacto. Sin embargo, hay casos especiales, en el que esta funcion
interfiere con las mediciones.

Ejemplo de esto puede ser muy lento para colocar la carga sobre el platillo (por
ejemplo: anadir carga). En este caso el sistema de correccién de la indicacion
de cero correcto, también puede corregir la indicacion de la masa real de la
carga.

Procedimiento:

« Entrar en la ventana de <Parametros del usuario>.
« Seleccione una de las opciones del parametro: <Autocero> (Si - autocero
conectado, No — autocero apagado).

5.7.2. Calibracion automatica

En este parametro, decidimos si la calibracion interna (peso interno
incorporado en la balanza) se realizara automaticamente mediante el
programa de balanza cuando se presenten las condiciones que activan este
procedimiento: cambio de temperatura en 3 °C, cuenta atras de tres horas
desde la calibracidn anterior y encendido (en el caso de balanzas verificadas).

Procedimiento:

« Entrar en la ventana de <Parametros del usuario>.
o Seleccione una de las opciones del parametro: <Calibracién
automatica> (Si - autocero conectado, No — autocero apagado).

5.7.3. Calibracion interna

Esta funcién activa la calibracion de la balanza con un peso interno
incorporado en la balanza.

Procedimiento:

o Entrar en la ventana de <Parametros del usuario>.
o Enla opcién <Calibracion interna> pulsar el boton <Calibracién>.

5.7.4. Calibracion externa

Esta funcion llama al procedimiento de calibracion utilizando un estandar de
peso externo con el valor declarado en los parametros de fabrica.
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Procedimiento:

« Entrar en la ventana de <Parametros del usuario>.

« Enla opcion <Calibracién externa> pulsar el boton \i/

maddulos y plataformas con legalizacion.

& La funcién "Calibracién externa" no esta disponible para

5.7.5. Determinar la masa inicial

Las plataformas HRP y los médulos de pesaje electromagnético tienen la
capacidad de determinar el punto cero del balanza por parte del usuario. Esta
opcion se usa cuando se usa un transportador o contenedor adicional que
carga permanentemente el modulo. La determinacién del peso inicial con una
carga adicional no reduce el rango de medicion del modulo. Puesta a cero del
estado de la pantalla es posible sélo en el rango hasta +10% de la carga
maxima de balanza.

Procedimiento:

o Entrar en la ventana de <Parametros del usuario>.

i
o Enla opcion <Determinacion de la masa inicial> pulsar el botén {b
« Siga los mensajes mostrados.

La funcién "Determinacion de la masa inicial” no esta
disponible para médulos y plataformas con legalizacion.

5.7.6. Tipo de filtro

La tarea del filtro de media moévil es adaptar la balanza a las condiciones
ambientales externas.

Procedimiento:
« Entrar en la ventana de <Parametros del usuario>.

« Seleccionar el parametro <Tipo del filtro>, pulsando el botdn |i|
« Seleccione la configuracién deseada de la lista disponible.

Las opciones disponibles: Lento, Medio, Rapido.

estabilidad es mas largo.

& Si el grado de la filtracibn es mas alto, el tiempo de
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6. COOPERACION CON MODULO DINAMICO

6.1. Ventana de balanza

w 0.07

La vista de la ventana de pesaje en el programa.

Una vez completado el procedimiento de inicio, se mostraran los siguientes
simbolos en la ventana de pesaje:

== (J % | Indicacion exactamente cero.

| " | Resultado de la medicién es estable.

g Unidad de pesaje

E 1 E Numero de plataforma de balanza.

Funciones de botones:

Puesta a cero

Tara

6.2. Ajustes de la aplicacién

La pestafa 4 Aeplication settngs | ontiene configuraciones para el método de
conexion al convertidor de masa (ver punto 4 de las instrucciones), la
selecciéon del idioma de la interfaz del programa y otras opciones del
programa.

6.2.1. Idioma

En la pestafia | Application settings v | - o hotdn <ldioma> inicia la ventana de cambio
de idioma en el programa.

Language selection

Available languages

- |
f—

Deutsch English Polski

La ventana de seleccion de idioma del programa.
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Confirme su seleccion presionando el botéon <Aplicar>. En la version actual
del programa hay versiones de idiomas disponibles: aleman, inglés, polaco.

6.2.2. Otros

En la pestafia [%i#epicationsettingsv| o] hoton <Otros> inicia otras opciones de
programa.

Después de seleccionar la opcion <Intentar conexion durante el inicio de la
aplicacion>, el programa se conectara automaticamente al médulo de pesaje
después de encenderse, de acuerdo con el método de conexion
predeterminado o el ultimo seleccionado.

Después de seleccionar la opcion <Guardar> presione para guardar el
cambio.

6.3. Parametros

La pestafia [®Ffeameters | contiene los parametros de pesaje disponibles
para el usuario, los parametros de comunicacion del médulo de pesaje, las
funciones de las entradas / salidas con su vista previa de estado y la
simulacion de las funciones de pesaje y dosificacion.

6.3.1. Parametros del usuario

v

En la pestafia = Parameters , el boton <Parametros de usuario> abre la
ventana con los parametros de usuario del moédulo de pesaje. Estos
parametros son visibles para la plataforma actualmente seleccionada (activa) y
estan disponibles para su edicién para cada usuario del programa.

= BRS 0.07

)

G J Application Settings v | User parameters

@ Parameters 7z Autozeroing Yes [v]

Current unit |@ Change |

User parameters

Ventana de parametros de usuario
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Donde:

Auto puesta a cero

La funcion de control automatico y correccion de la indicacion a
cero.Sin embargo, hay casos especiales, en el que esta funcion
interfiere con las mediciones. Ejemplo de esto puede ser muy lento
para colocar la carga sobre el platillo (por ejemplo: afiadir carga). En tal
caso, se recomienda desactivar la funcién. Las opciones disponibles:
No -funcién apagada Si - funcion conectada.

Unidad actual

Cambiar la unidad de pesaje de la plataforma actualmente
seleccionada presionando el boton <Cambiar>. Posibilidades de
seleccion:

« Cuando la unidad principal es [g], el usuario tiene las siguientes
unidades para elegir: [kg, Ib, oz, ct, N, g]. Para balanzas verificados
[Ib,, 0z, N ] no disponible.

« Cuando la unidad principal es [g], el usuario tiene las siguientes
unidades para elegir: [g, kg, Ib, oz, ct, N]. Para balanzas verificados
[Ib,, 0z, N ] no disponible.

6.3.2. Ajustes de la comunicacidon

En la pestaﬁa |#® Parameters

v

, el boton <Comunicacién> abre la ventana con

los parametros de usuario del médulo de pesaje. Estos parametros son
visibles y estan disponibles para su edicién para cada usuario del programa
que se comunicara con el médulo de pesaje.

6.3.2.1. Ethernet

Communication

| Ethernet | RS 232/485 | Profinet |

IP Address ,m
Subnet Mask ,m
Default Gateway ,m
o w01

Timeout 60 %( [s]

Parametros de comunicacioén del puerto <Ethernet>

Donde:

Direccion IP

Direccion IP de dispositivo, de forma predeterminada 192.168.0.2

Mascara de subred

Mascara de subred Ethernet, de forma predeterminada 255.255.255.0

Puerta
predeterminada

Puerta predeterminada Ethernet, predeterminado 192.168.0.1

Puerto

Puerto TCP, predeterminado 4001

Timeout

Tiempo de inactividad después del cual el dispositivo interrumpe la
conexion en segundos, rango 0 - 300 [s].
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6.3.2.2. RS 232/485

Donde:

Communication

| Ethernet || RS 232/485 | rofinet |
Module address 1

Baud rate RS232 57600 [v]

Baud rate RS485 57600

v)

Parametros de comunicacion del RS 232/485>

Direccion del
modulo

Direccién del médulo de pesaje en la red RS485 (en la red, configure
una direccion diferente para cada dispositivo). De forma
predeterminada 1. Rango de 1 a 254.

Velocidad RS232

Ajustes de la velocidad de transmision de la interfaz de comunicacion
RS232. De forma predeterminada 57600 bit/s

Velocidad RS485

Ajustes de la velocidad de transmision de la interfaz de comunicacion
RS485. De forma predeterminada 57600 bit/s

6.3.2.3. Profinet

Communication

| Ethernet | Rs 232/485 H Profinet ‘

IP Address Im
Subnet Mask [m
NetName [m
Default Gateway IW

Activation
Start/ Stop

Parametros de comunicacion del puerto <Profinet>
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Donde:

Direccion IP

La direccion IP de la bascula en la red Profinet puede ser configurada
por el usuario dependiendo de la red.

Mascara de subred

Mascara de subred para la balanza en la red Profinet, generalmente
consistente con la configuracién de la red Profinet.

NetName

Nombre del médulo en la red Profinet. Maximo 20 caracteres. Se utiliza
para identificar un dispositivo en una red.

Puerta
predeterminada

Nombre del médulo en la red Profinet.Permite la comunicacion fuera de
la subred local si es necesario.

Activacion

Activacion o desactivacion de la comunicacion Profinet en la balanza.
Un valor légico que especifica si el dispositivo esta activo en la red
Profinet.

Iniciar/Parar

Pardmetro que controla el estado de la conexion Profinet. Se utiliza
para iniciar o detener la comunicacién segun sea necesario.

Después de cambiar los parametros de comunicacion,
guardamos los cambios y reiniciamos la alimentacion del
mddulo de pesaje para que los cambios surtan efecto.

Recordamos que los parametros nuevos se muestran en la
ventana de configuracién de conexién con el médulo de
pesaje.

6.3.3. Funcién de entrada/salida

Las plataformas HRP y los mdédulos de pesaje eléctricomagneticos, segun la
version, estan equipados con entradas y salidas, que pueden utilizarse para
asignar funciones especificas.

En la peStaﬁa “% Parameters

“l, el botdon <Funcion E/S> inicia la ventana de

configuracién en la que el usuario del programa accede a la configuracion de
las funciones de entrada y salida del mddulo de pesaje.
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Configuracion de entradas

Input / Output

J Functions of inputs “ Functions of outputs ‘

Input 1

INone

é

Input 2

&

INOHG

é

Input 3

)

INOHE

é

Input 4

o

INone

é

Input 5

INOHG

é

Input 6

]None

é

&)

Ventana de la configuracién de entradas

Ninguno

Entrada inactiva

Tara

Tara de plataforma

Puesta a cero

Puesta a cero de plataforma

Inicio de " e
e s Inicio del proceso de dosificacion

dosificacion

Detener la . . ”
Tes ‘. Dejar del proceso de dosificaciéon

dosificacion ) p
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Configuracion de salidas

Input / Output

| Functions of inputs | Functions of outputs

5 [none [
2 [None [
5 [ g
5 fm 5
5 -
9 [None v

Ventana de la configuracion de salidas

Ninguno Salida inactiva.
Estable Resultado de pesaje estable por encima del peso LO, en la plataforma
seleccionada.
Resultado de pesaje estable por encima del peso LO y por debajo del umbral
MIN estable :
MIN en la plataforma seleccionada.
Resultado de pesaje inestable por encima del peso LO y por debajo del
MIN .
umbral MIN en la plataforma seleccionada.
OK estable Result_ado de pesaje estable entre los umbrales MIN, MAX en una plataforma
seleccionada.
oK Resultado de pesaje inestable entre los umbrales MIN, MAX en una
plataforma seleccionada.
MAX estable Result_ado de pesaje estable por encima del umbral MAX, en la plataforma
seleccionada.
MAX Resultado de pesaje inestable por encima del umbral MAX, en la plataforma

seleccionada.

Si el usuario establece una funcién para una Salida dada y
si al mismo tiempo en esta Salida se establece una funcion
de dosificacion rapida o dosificacion fina, al inicio de una
dosificacion y durante su duracidn, las salidas se activaran
de acuerdo con la configuracion de los parametros de
dosificacién. Una vez que el proceso haya finalizado, las
funciones establecidas se cambiaran a Salida.
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6.3.4. Parametros de pesaje dinamico

En la pestafia ™ Paameters ¥ g| boton <Parametros de pesaje dinamico>
abre la ventana con los parametros de usuario del modulo de pesaje. Estos
parametros se utilizan para configurar ajustes que afectan el modo en que la
bascula maneja los objetos dinamicos durante el pesaje. Esto es
especialmente util en los casos en que la masa de un objeto puede cambiar
durante la medicién o al pesar objetos inestables como liquidos o animales
vivos. En esta ventana, el usuario tiene la posibilidad de ajustar los parametros
que afectan el tiempo de respuesta de la bascula, la precisién de las
mediciones y la forma en que se interpretan y filtran para obtener los
resultados mas confiables posibles en condiciones dificiles de pesaje
dinamico.

6.3.4.1. Medicion

Dynamic weighing parameters

J Measurement H Calibration | Filter | Autozero | Other |

>
J

._.
o

&9
<

Delay time

Measurementtime

3
| GBI

Dynamic correction 0 %
Sensor inertia 0= [ms]
Give-mass mode |Automatic response E
ol
Show dynamic mass e 2
o000

Ventana de configuracion de medicién dinamica

Un parametro que especifica el tiempo de espera antes de que
) mience la medicién real 5 locar un obj n platillo.
Tiempo de retardo comience la edco' ea despugg de colocar un objeto e .pat o

Configurar este parametro en milisegundos ayuda a estabilizar la
carga antes de que comience el pesaje.

El tiempo que tarda el sistema en medir realmente la carga. Cuanto
Tiempo de medicién mayor sea el tiempo de medicion, mas estable y preciso sera el
resultado, pero prolongara el proceso de pesaje.
El parametro se utiliza para introducir una correccién automatica del
c P peso durante el pesaje dinamico, compensando por ejemplo
orreccion dinamica ) . " .

vibraciones o movimientos en la balanza. El valor se introduce como
porcentaje.
Especifica el retraso en la respuesta del sensor a los cambios de
Inercia del sensor carga, expresado en milisegundos. Una mayor inercia puede ayudar
a estabilizar las mediciones en condiciones dificiles.
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Este parametro determina como el sistema transmite el resultado de

la medicion.

e En el modo de respuesta automatica, la bascula transmite
automaticamente un resultado de medicién tan pronto como se
estabiliza y se considera lista. El usuario no necesita realizar
ninguna accion adicional ni enviar consultas al dispositivo. Esto es
conveniente cuando el pesaje se realiza a un ritmo rapido y la

Modo de balanza informar los resultados por si sola sin necesidad de
transferencia de intervencion.
masa e En el modo de respuesta de consulta, la bascula no envia

resultados automaticamente. En cambio, el resultado de la
medicion solo se transmite tras recibir una consulta de un sistema
externo (por ejemplo, un ordenador o una interfaz de
comunicacion). Esta soluciéon puede ser util si la bascula es parte
de un sistema mas complejo donde el control sobre el momento de
lectura de los datos debe ser asumido por otros dispositivos o
software.

[ &
P
Después de hacer clic en el botdén |_©289 | aparecera una nueva ventana

que mostrara la masa dinamica. La pantalla muestra el resultado de la
medicién dinamica en tiempo real antes de obtener un resultado final estable.

6.3.4.2. Calibracion

Dynamic weighing parameters

[ Measurement | Calibration [ Fitter | Autozero | other |
Delay time factor 100 [%]
Measurement time factor ’—100 [%]
the required part of process 30 [%]
Max. std. deviation increase 0 [%]
MAx. calibration deviation 30@ [d]

Kalibracja dynamiczna

?/ Set defaults

Ventana de configuracion de parametros de calibracion
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Coeficiente de
tiempo de retardo

Determina la rapidez con la que el sistema responde a un cambio de
peso durante el proceso de calibracion. Un valor de 100% es la
velocidad de respuesta predeterminada y aumentar o disminuir este
valor dara como resultado tiempos de respuesta mas largos o mas
cortos.

Coeficiente de
tiempo de medicion

Controla la duraciéon de una sola mediciéon durante la calibracion. Un
tiempo de medicion mas largo puede mejorar la precision de la
calibracion, pero también alarga todo el proceso.

Parte de la carrera
requerida

Determina qué porcentaje del rango de masa completo se debe
utilizar durante la calibraciéon. Por ejemplo, un valor de 30% significa
gue la balanza debe cargarse al menos al 30% de su capacidad
maxima para que la calibracion se considere valida.

Aumento permitido
de la desviacion
estandar

Este parametro le permite aumentar el valor permitido de la
desviacion estandar durante el proceso de calibracion. Si se
establece en 0%, la calibracién debe realizarse con la maxima
precision. Aumentar este valor permite mayores tolerancias de
desviacion, lo que puede resultar util en condiciones inestables.

Desviacion de
calibracion
admisible

Define la desviacion maxima que se puede aceptar durante el
proceso de calibracion. Cuanto menor sea el valor, mas riguroso sera
el proceso de calibracion. Valores mas altos pueden acelerar el
proceso, pero a expensas de la precision.

N
Al hacer clic en el botén ‘i

=

‘, se mostrara un cuadro de didlogo que le
pedira al operador que coloque el producto en el plato de la bascula. Haga clic
. . ., 7 oK . L.
en el botén para comenzar la calibracion |S |. A continuacion se

mostraran cuadros de dialogo posteriores con mensajes apropiados. Para
completar el proceso de calibracién dinamica, siga las instrucciones que
muestra la bascula.

, ‘ 3/ Set defaults | , ,
El boton "2 " | restablecera todos los valores de los parametros
modificados y los restaurara a la configuracion predeterminada.
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6.3.4.3. Filtro

Dynamic weighing parameters

Measurement | Calibration H Filter H Autozero || Other |

Dynamic filtering method FIR64 [v]
Dynamic filter parameter 0,015Cfs  [v]
Dnamic sampling 200 [v]
Order

Omega 0

Omega Infinity

NAlpha

Result probe number

Ventana de la configuracion de filtros

Tipo de filtro
dinamico

Seleccione el tipo de filtro utilizado en el pesaje dinamico. El filtro
dinamico reduce la interferencia y el ruido para obtener resultados
mas estables. Existen diferentes algoritmos de filtrado, como. FIR64,
FIR32, IR2 o MEDIANA.

Parametro del filtro
dinamico

Este parametro determina la precision del filtro dinamico
seleccionado. Cuanto menor sea el valor, mas amortiguada sera la
medicion, lo que puede aumentar la estabilidad a expensas de la
velocidad de respuesta.

Parametros disponibles: 0,02Cfs, 0,015Cfs, 0,01Kfs, 0,008Rfs.

Muestreo dinamico

Numero de muestras recogidas durante el pesaje dinamico.Un
numero mayor de muestras (por ejemplo, 200) proporciona resultados
mas precisos y exactos, pero puede aumentar el tiempo de medicion.

El orden del filtro se refiere a su complejidad (numero de
coeficientes). Un orden de filtro mas alto implica un procesamiento de

Orden datos mas avanzado, lo que puede mejorar la calidad de la medicion,
pero aumenta el tiempo de calculo.
Un parametro especifico del algoritmo del filtro, responsable de la
Omega 0 frecuencia de paso bajo del filtro al inicio del rango de medicién.Su

valor afecta la rapidez con la que el filtro responde a los cambios de
carga.

Omega Infinity

Define la frecuencia de paso bajo del filtro al final del rango de
medicion. Modificar este valor permite ajustar la atenuacion de las
sefales de interferencia de alta frecuencia.
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Un parametro que controla la rapidez con la que el filtro responde a
las cargas cambiantes. Un valor mas alto resulta en un filtrado mas
agresivo, lo cual puede ser util en condiciones inestables, pero puede
causar retrasos mas largos en las respuestas de la bascula.

NAlpha

Este parametro determina el niumero de muestras incluidas en el
Muestra del calculo del resultado final de la medicion. Un mayor nuimero de
resultado muestras puede mejorar la estabilidad de los resultados, pero al
mismo tiempo, tardara mas en obtenerse.

Los parametros marcados en rojo no se pueden modificar.

6.3.4.4. Autocero

Dynamic weighing parameters

‘ | Measurement | Calibration ]| Filter H Autozero ]| Other |

Operation range Ogt [d]
Number of samples 1 E'

Mode ]relative

K]

Ventana de la configuracion de Autocero

Un parametro que especifica el rango dentro del cual se activara la
funcién de autocero (correccion automatica del cero). Un valor de "0
Rango de actuacién [d]" significa que el autocero solo funcionara dentro de la tolerancia
cero, lo que permite la correccion automatica de pequefas
desviaciones del cero sin necesidad de calibraciéon manual.

El parametro define el nUmero de muestras que utiliza el sistema para
realizar la correccién de cero. Un valor de "1" significa que se
realizara la correccion de cero después de cada intento de pesaje, lo
cual puede ser suficiente para obtener mediciones precisas.

NUmero de muestras

El parametro determina cémo funciona la funcion de cero automatico.
 Modo "Relativo" — el sistema ajusta automaticamente el cerro de
la bascula, considerando cambios y desviaciones previos. Esto
resulta util en situaciones donde se pueden producir cambios
minimos y repetibles en la carga de la bascula que deban
corregirse automaticamente.
Modo e Modo "Absoluto" — en este modo, el cero automatico funciona de
forma mas directa, sin referencia a mediciones previas. Cualquier
desviacion de este valor inicial se corrige automaticamente, sin
considerar cambios previos. Este modo es util en situaciones
donde es importante que la escala siempre comience desde un
punto cero designado, independientemente de los cambios
historicos.
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6.3.4.5. Otros

Dynamic weighing parameters

‘ | Measurement | Calibration | Filter | Autozero H Other t

Input 2 function |Start automatic operation E

Ventana de configuracion de otros parametros

Funcion de entrada 2

Este parametro se refiere a la funcién asignada a la segunda entrada

de sefial en el sistema de pesaje.

e La funcién "Iniciar trabajo automatico” significa que una sefal
aplicada a esta entrada (por ejemplo, desde un dispositivo o botén
externo) iniciara el inicio automatico del procedimiento de pesaje
dinamico. Este tipo de funcion se puede utilizar en sistemas
automatizados de produccién o control de calidad donde el pesaje
forma parte de un proceso de automatizacion mas amplio.

e Una configuracion alternativa para la segunda entrada puede ser la
funcion "Tarado". En este caso, al aplicar una sefal a esta entrada
se pondra automaticamente a cero la balanza (lo que se denomina
tarado), lo que significa que la masa en el plato se asumira como
cero. Esta funcién es util en situaciones donde los contenedores u
otros elementos en la bascula cambian con frecuencia y es
necesario ignorarlos la proxima vez que se pesa.

6.4. Funciones

La pestafia = Featres
controlador de peso y

v

contiene funciones para la dosificacion, el
el estado y simulacion de entradas/salidas digitales.

6.4.1. Estado salidas /entradas

Después de iniciar la opcion = Features “| y presionar el botén <Estado
E/S>, se inicia la ventana para indicar el estado de las entradas y probar el

estado de las salidas.
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I/O status

| Input status

00006

Output status

OOOOOO

Ventana de entradas /salidas

Los numeros de entradas / salidas en el programa son consistentes con la
numeracion en el médulo.

@ Entrada/Salida activa

@ Entrada/Salida inactiva

La simulacién de la operacion de salida es posible después de pulsar el
numero de salida, que se activara inmediatamente, siempre que no se haya
asignado ninguna funcién a esta salida. La simulacion del funcionamiento de
las entradas esta disponible en la ventana de dosificacion.

6.5. Estadistica

3 . . . . R .
La pestafia |-\ Statistics /| contiene configuraciones para visualizar los
resultados del pesaje.

6.5.1. Grafico

v

il icti , s g
En la pestafia |V Statistics , el boton <Grafico> abre una ventana para
visualizar los resultados del pesaje en forma grafica, lo que permite el analisis
de muestras en tiempo real o de forma retrospectiva.

La funcion grafica le permite monitorear y analizar la estabilidad de sus
resultados de pesaje e identificar desviaciones o tendencias que pueden ser
importantes en aplicaciones que requieren un control de masa preciso (por
ejemplo, en procesos de produccion o controles de calidad).
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Chart

Preview | Settings |

2L

0,9 4

0,8

0,7 4

0,6

0,5

Mass [g]

0,4 4

0,3 -

0,2 1

0,1

0 T T T T T T

T
i 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 06 07
Sample number

0,8

0,9

£ Clear

Ventana de vista previa del grafico

Ventana principal del grafico

e Eje X (Numero de muestra): el orden de las muestras registradas por
la balanza. Cada muestra representa una medicion realizada en un

periodo determinado.

e Eje Y (Masa [g]): muestra los valores de masa en gramos de cada
muestra. La visualizacion permite visualizar faciimente los cambios en la

masa o la estabilidad del resultado de pesaje.

Botones:

Start

4 |

| €

Clear ‘

Se utiliza para eliminar del grafico los datos mostrados actualmente y asi
poder iniciar una nueva sesion de muestreo sin modificar los resultados
anteriores.

(s ]

Start ‘

Tras hacer clic en el botén Iniciar, comienza el proceso de muestreo y su
registro en el grafico. Este proceso funciona segun la configuracion
seleccionada en la pestarfia "Configuracion".
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Procedimiento:

« Pulse el botdn |.M.|.
« Aparecera un mensaje con el tiempo de espera estimado; este es el
tiempo necesario para recolectar todas las muestras.

% Message

« Haga clic en el botdn v

de muestras.

Approximate time of collecting samples: Om 8s
Sample collecting process can not be interrupted. Continue?

‘cﬁ Yes ‘ ’X No ‘

Yo | para iniciar el proceso de recoleccion

o Después del tiempo especificado, se mostrara un grafico basado en las
muestras recolectadas.

Chart

| Preview | Settings l

Liczba probek

Collect samples in mode

64

v

Static [v]

£ Clear

‘ Start

Ventana de configuracién del grafico
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Puede seleccionar el nimero de muestras que se recopilaran y
Numero de muestras mostraran en el grafico. Las opciones pueden incluir varios valores
como 32, 64, 128, etc., segun los requisitos del analisis.

Recoger muestras en Especifica el modo de recoleccion de muestras. Estan disponibles
modo los modos de recoleccion estaticos y dinamicos.

Modo de recoleccion de muestras

e Estatico: la bascula toma muestras en modo estatico, lo que significa
gue las muestras se recogen a intervalos establecidos y la carga en la
bascula debe mantenerse estable durante la prueba.

o Dinamico: la bascula registra los cambios en tiempo real, lo cual resulta
Util cuando la carga en la bascula puede cambiar dinamicamente (por
ejemplo, al pesar objetos inestables).

6.6. PESAJE

6.6.1. Puesta a cero

Para poner a cero la indicacion de masa de la plataforma seleccionada
actualmente en el programa "MWMH-Manager” en la ventana de pesaje

(arriba a la derecha), presione el botén | e | o llame a la funcion de puesta a

cero definida para la entrada dada.

En la pantalla se muestra la indicacién de la masa igual al cero y se presenta
el simbolo: *0~ y a 4. Puesta a cero es equivalente con la designacién de un
nuevo punto cero tratado por la balanza como cero exacto. Puesta a cero es
posible solo en los estados estables de la pantalla.

Puesta a cero del estado de la pantalla es posible sélo en el
rango hasta *2% de la carga maxima de balanza. Si el valor
de puesta a cero sera mds grande que *2% de la carga
maxima, la pantalla presenta el mensaje <Err2>.

6.6.2. Tara

Para determinar el peso neto de la plataforma actualmente seleccionada,
coloque el paquete de carga y una vez que la pantalla se haya estabilizado,

]
presione el boton |L| o llame a la funcién de tara definida para la entrada

dada.

En la pantalla se muestra la indicacién de la masa igual al cero y se presenta
el simbolo: Net y n_«. Balanza ha sido tarada.
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Al usar la funcion de tara, se debe tener cuidado de no exceder el rango de
medicidon maximo de la balanza. Después de quitar la carga y el embalaje en la
pantalla presenta la indicacién igual a la suma de las masas taradas con un
signo menos.

El proceso de tara no se puede realizar cuando el indicador
de peso tiene un valor de masa negativo o un valor de masa
cero. En este caso, la pantalla mostrara un mensaje <Err>3.

6.6.3. Seleccionar la unidad de pesaje

El cambio de la unidad de pesaje, la plataforma seleccionada actualmente, es
posible en la ventana de pesaje del programa "MWMH-Manager”,

presionando el botén [ 2_Change | gn |os parametros de usuario.

: LH™

User parameters

~

Autozeroing Yes
Current unit \_'a Change |

Ventana con unidad actual modificada.

Posibilidades de seleccion:

. Cuando la unidad principal es [g], el usuario tiene las siguientes unidades
para elegir:[g, kg, Ib, 0z, ct, N]. Para balanzas verificados [Ib,, 0z, N ] no
disponible.

6.7. Parametros de balanza

El usuario puede ajustar la balanza a las condiciones ambientales externas
(filtros de grado) o de sus propias necesidades. Estos parametros se
encuentran en la pestafia <Parametros / de usuario>.

6.7.1. Funciéon autocero

Para asegurar las precisas indicaciones de la balanza introducido la funcién de
programacion ,AUTOCEROQO”. El propésito de esta funcién es verificar y
corregir automaticamente la lectura cero del peso.

58



Cuando la funcion es activa sigue la comparacion de los siguientes resultados
en los intervalos fijos del tiempo. Si estos resultados son diferentes por el valor
menor que del rango declarado de AUTOCERO por ejemplo 1 divisién, la
balanza se pone automaticamente en cero y se presentan los marcados del

resultado estable . — y la indicacion de cero = 0-.

Cuando la funcién AUTOCERO esta activada, cada medicion se inicia siempre
del cero exacto. Sin embargo, hay casos especiales, en el que esta funcion
interfiere con las mediciones. Ejemplo de esto puede ser muy lento para
colocar la carga sobre el platillo (por ejemplo: afadir carga). En este caso el
sistema de correccion de la indicacion de cero correcto, también puede
corregir la indicacion de la masa real de la carga.

Procedimiento:

« Entrar en la ventana de <Parametros del usuario>.
o Seleccione una de las opciones del parametro: <Autocero> (Si - autocero
conectado, No — autocero apagado).
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