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1. CONFIGURACION DE LOS AJUSTES DEL TRANSDUCTOR DE
MASA

Los ajustes del convertidor de masa MW-01-A para la comunicacién mediante
el protocolo EtherNet/IP se configuran mediante el programa informatico
"MwManager”, en la pestafia <Parametros / Comunicaciéon / Médulos
adicionales>. La configuracion se describe en detalle en el manual del
programa informatico ,,MwManager”.

2. ESTRUCTURA DE DATOS

Todos los registros estan en formato de 2 bytes (WORD). Los datos de coma
flotante (como masa o tara) se almacenan en registros consecutivos y estan
en forma FLOAT. Si el primer registro consta de bytes AB y el otro de bytes de
CD, FLOAT sera HEX ABCD.

2.1. La direccion de entradas

Lista de la variables de entrada:

Variable Offset I‘[\?\?Oggg? Tipo de datos
Masa de la plataforma 0 2 float
Tara de plataforma 2 float
Unidad de la plataforma 1 word
Estado de la plataforma 10 1 word
Umbral Lo 12 2 float
Estado del proceso 64 1 word
Estado entradas 66 1 word
MIN 68 2 float
Max 72 2 float
Umbral de dosificacion rapida 76 2 float
Umbral de dosificacion lenta 80 2 float
Estado de calibracién 100 1 word

2.1.1. Descripcion de registros de entrada

Masa de |la plataforma — el valor de la masa se devuelve en la unidad actual

Ejemplo:

El registro leido con desplazamiento O tiene un valor hexadecimal de
0x43E28000, después de la conversion a flotante obtenemos 453.0, que es la
indicacion actual de la masa de carga.
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Tara de plataforma — el valor de tara de la plataforma se devuelve en la
unidad de calibracion.

Unidad de la plataforma — determina la unidad de masa de la plataforma
actual (visualizada).

Bit de la unidad

0 gramo [g]

kilogramo [kg]

1

2 quilates|ct]
3 libra[lb]
4

5

uncia [0z]

Newton [N]

Ejemplo:

Valor de lectura HEX 0x02. Formato binario:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje.

Bit del estado

o

medicion correcta (la balanza no informa un error)

medicion estable

balanza esta en cero

balanza esta tarado

balanza esta en el segundo rango

balanza esta en el tercer rango

balanza informa un error NULL

balanza informa un error LH

(NS~ |[W|N|PF

balanza informa un error FULL

Ejemplo:
Valor de lectura HEX: 0x13

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1




La balanza no informa un error, medicion estable en el segundo rango.

Umbral LO de |la plataforma — devuelve el valor umbral LO en la unidad de
calibracion de la plataforma dada.

Estado_del proceso — determina el estado del proceso de dosificacion o
receta.

Valor HEX Descripcion
0x00 proceso inactivo
0x01 Proceso en ejecucion
0x02 Proceso interrumpido
0x03 Poceso completado

Estado _de entradas — mascara de bits de las entradas del indicador Los
primeros 3 bits menos significativos representan el estado de las entradas del
transductor de masa.

Ejemplo:
Valor de lectura HEX: 0x0005

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Las entradas 1, 2 y 3 del terminal de pesaje estan en estado alto.
MIN — devuelve el valor ajustado en umbral MIN en la unidad de calibracién.
MAX — devuelve el valor ajustado en umbral MAX en la unidad de calibracién.

umbral de dosificacion rapida — devuelve el valor del umbral de dosificacion
rapida establecido en la unidad de calibracion.

umbral de dosificacion lenta — devuelve el valor del umbral de dosificaciéon
lenta configurada en la unidad de calibracion.

Estado de calibraciéon — determina el estado del proceso de calibracion.

Valor HEX Descripcion
0x00 El proceso se completd con éxito
0x01 Determinacion de la masa inicial /factor de calibracién en curso
0x02 superado el rango
0x03 superado el tiempo




0x04 Proceso interrumpido

0x05 Esperando datos

2.2. La direccion de salida

Lista de |la variable de salida:

Variable Offset Longitud [WORD] Tipo de datos
Comando basico 0 1 word
Comando con parametro 2 1 word
Tara 6 2 float
Umbral Lo 10 2 float
Estado de salidas 14 1 word
MIN 16 2 float
Max 20 2 float
Umbral de dosificacion rapida 24 2 float
Umbral de dosificacion lenta 28 2 float

2.2.1. Descripcion de registros de salida

Comando basico — guardar el registro con un valor apropiado activara las
siguientes acciones:

Nl]mt_aro de Accién
bits
0 Puesta a cero de la plataforma
1 Tara la plataforma
5 Inicio del proceso
6 Detener el proceso
Ejemplo:

Guardar el registro con el valor 0x02

B1/7 ( B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Esto tarar la balanza



El comando se ejecuta una vez, después de detectar el
ajuste de su bit. Si es necesario volver a ejecutar el
comando con el mismo conjunto de bits, primero se debe

borrar y luego volver a establecer el valor deseado.

Comando complejo (con parametro) — establecer el bit de comando
apropiado realiza la tarea directamente de acuerdo con la tabla:

Numero de

bit Accioén

Ajustar el valor de tara para la plataforma

Establecer el valor umbral de LO para una plataforma

Ajuste del estado de la salida

Configuracion el valor umbral MIN

Configuracion el valor umbral MAX

establecer el valor del umbral de dosificacién rapida

configuracion el valor del umbral de dosificacion lenta

0
1
2
3
4
5
6
El comando compuesto requiere la configuracién de
& parametros (la direccion de 6 a 28 - mira: la tabla de

registros de salida).

Un comando con un parametro se ejecuta una vez, después
de que se detecta la configuracion de un bit dado. Si es
necesario volver a ejecutar el comando con el mismo
conjunto de bits, primero se debe borrar y luego volver a
establecer el valor deseado.

Ejemplo:

Enviar a la balanza tara del valor de 1.0

La ejecucion del comando requiere guardar 2 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x01 - es decir, establecer la tara.
offset 6 — valor de tara en formato flotante - 1.0.

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de
calibracion).

Umbral LO — pardmetro de comando compuesto: valor de umbral LO (en la
unidad de calibracion).



Estado de salidas — parametro de comando compuesto: especificando el
estado de las salidas de transductor de masa.

Ejemplo:
Ajuste de las salidas 1 y 3 del transductor de masa en alto.

La mascara de las salidas sera:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Después de convertir a HEX, obtenemos 0x05.
La ejecucion del comando requiere guardar 2 registros:

offset 2 — comando con un parametro - valor 0x04 - es decir, guardar el estado
de las salidas

offset 14 — mascara de salida 0x05.

Configuracion de la salida de la plataforma 1 y 3 en un estado alto.

MIN — parametro de comando compuesto: valor de umbral MNI (en la unidad
de calibracion).

MAX — parametro de comando compuesto: valor de umbral MAX (en la unidad
de calibracion).

Umbral de dosificacion rapida — parametro de comando compuesto: Valor
umbral de dosificacion gruesa (en unidad de calibracion).

Umbral de dosificacidn lenta — parametro de comando compuesto: Valor
umbral de dosificacion precisa (en unidad de calibracion).




3. CONFIGURACION DEL MODULO PROFINET EN EL ENTORNO
TIA PORTAL V16

El trabajo en el entorno debe comenzar con la creacién de un nuevo proyecto
en el que se determinara la topologia de la red PROFINET con el controlador
MASTER, que en este ejemplo sera el controlador de la serie SIEMENS S7-
1200.

Add new device X
Device name:
| PLC_1
~ (@ Controllers A Device:
~ [ SIMATIC 57-1200
v mcru
- =
Cortioliers ~ [ CPU 1211C ACIDCIRly
Il 6e57 211-18D30-0XB0
57 211-1BE31
[ ses DEIRAN0 CPU 1211C ACIDCIRly
| I }6ES7 211-1BE40-0XBO]
D » (@ cPU 1211C DCIDCIDC )
r i . 211-
‘ » (il CPU 1211C DCIDCIRYy Article no.: | 6ES7 211-1BE40-0XBO |
[ 1212 f on: 2
} HMI > CPU 1212C AC/DCIRly | VBSiO [Va s [+]
‘ » [ cPU 1212¢ DaiDCIDC =
—_—— » [l CPU 1212C DCIDCIRly Description:
g » [ CPU 1214C AC/IDCIRIy Work memory 50 KB; 120/240VAC power supply
r == with DI6 x 24VDC SINKISOURCE, DQ4 x relay and
PU 1214 :
‘ . :ll & SLaziE b A2 on board; 3 high-speed counters
» (8 CPU 1214C DCIDCIRlY

(expandable with digital signal board) and 4
pulse outputs on board; signal board expands
on-beard 1/0; up to 3 communication modules

| < < r
| PCsystems » LI CPU 1215C AC/DCIRly

» [ cPU 1215¢C DCDCIDC
» [ CPU 1215C DCIDCIRly
» (@ cPU 1217C DCDCIDC
» [ cPU 1212FC DCIDCIDC
» [l CPU 1212FC DCUDCIRly
» [ cPu 1214FC DCDCIDC

3.1. Importacion GSD

for serial communication; PROFINET IO controller,
I-device, transport protocol TCP/IP, secure Open
User Communication, S7 communication, Web
server, OPC UA: Server DA

Usando el archivo de configuracion GSD adjunto, se debe agregar un nuevo
dispositivo al entorno.

Para hacer esto, use la pestafia OPCIONES y luego GESTIONAR ARCHIVOS
DE DESCRIPCION DE LA ESTACION GENERAL (GSD) e indique la ruta al
archivo GSD.
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Manage general station description files

Installed GSDs GSDs in the project

Source path: D:\ProiektdTia Partall - e M ABICPRT- . ]
Whybierz folder

Content of import

D-File — v <« TiaPor... » GSD_Profinet v O P Przeszukaj: G!

] Gsnu.-vz:-ﬂmq
Organizuj Nowy folder
A

Nazwa Data modyfikacji Typ

GSDML-V2-3-HMS-ABICPRT-20130219 05.11.2021 13:09 Folder plikéw

Folder: | GSDML-V2-3-HMS-ABICPRT-20130219

Wybierz folder | |

Install

Delete

Después de agregar con éxito el archivo en la lista de dispositivos, podemos
encontrar el médulo ABIC-PRT que nos interesa:

Totally Integrated Automation

arch in projec -ﬁ PORTAL

' Topology view H’, Network view IEIDevice view I Options
Network overview | Connections | 4| 0

Y2 Device Type A Y l Catalog
¥ 57-1200 station_1 57-1200 station [search> | it @]
2 GUIZNCADCRY  @riker  poe: [ah ][]
¥ GSD device_1 GSD device r
» ABICPRT RT Migration (FW-=2.00) oy Contoliers
gration . » [ H

» r_i PCsystems
» [j§i Drives & starters
» [l Network components
» [ Detecting & Monitoring
» (g Distributed 10
» [l Power supply and distribution
» [ Field devices
v (g Other field devices
» (@ Additional Ethernet devices
~ [[§i PROFINETIO

» (g Drives

» (@ Encoders

» Ei Gateway

~ (@ General

~ [ HMS Industrial Networks
v |1l Anybus-C PRT
~ (@ Migration
RT Migration (FW 1.x)

<] m ] RT Migration (FW:=2.00)
Il r7standard

g Properties I"b' Info lﬂ Diagnostics [ =R 4 » @ o
» [i Sensors

1 W AR R
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Ya puede crear una red que consta de un controlador MASTER y un mddulo
SLAVE agregado:

Project_08_Profinet_MW_01_New _instrukcja » Devices & networks

= Topology view
e Network 1 Connections [HAIconnec * R W |E| [C¥

PLC_1 ABIC-PRT
CPU1211C RT Migration (F... m
PLC1

PNJIE_1|

3.2. Configuracion del médulo

En esta etapa, debe construir una red compuesta por el controlador MASTER
y los dispositivos SLAVE (transductor de masa MW-01-A). Después de
conectar la fuente de alimentacion en el entorno, puede buscar dispositivos
utilizando la funcion ACCESSIBLE DEVICES. Como resultado, deberiamos
encontrar MASTER y SLAVE en la lista:

Accessible devices X
Type of the PGIPCinterface:  |§_PNIIE [+]
PGIPC interface:  |R Realtek PCle GbE Family Controller T:‘w @ é
Accessible nodes of the selected interface:
Device Device type Interface type Address MAC address
pawelk SIMATIC-PC PNIE 10.103.145 4C-ED-FB-44-C0-31
mwO01-profinet RT Migration (FW 1.x) PNIE 10.10.8.100 00-30-11-34-44-E6
m plc_1 CPU 1211CACIDCIRly  PNIIE 10.10.8.222 EO-DC-AOCF-59-E0
L tk-kacperczyk-m SIMATIC-PC PNNE 10.10.22.21 F8-32-E4-AD-BF-29
("] Flash LED
[ Startsearch |
Online status information: [ Display only error messages
1. Found accessible device mwO1-profinet \;
€ scan completed. 4 devices found.
2 Retrieving device information... (=
Scan and information retrieval completed. lv
’ Show | [ Cancel
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A continuacion, debe definir la direccion IP del médulo y su nombre en la red
PROFINET. Después de seleccionar el médulo en la pestaiia PROPIEDADES,
busque el submend PROFINET INTERFACE donde ingrese la direccion IP y
dé un nombre. Estos ajustes deben coincidir con los parametros establecidos
en el convertidor de masa MW-01. Recuerde que la direcciéon IP del esclavo
debe estar en la misma subred que la del maestro.

@ Properties ""

i, Info 2| Diagnostics

|| General | 10tags | Systemconstants | Texts |

~ General ~
Catalog information
~ PROFINETinterface [X1] IP protocol
General
Ethernet addresses (®/SetiPaddress in the project |
w Advanced options

IPeddress: | 10 .10 .8 . 100
~ Real time settings

Subnetmask: | 255 . 255 . 255 . 0
10 cycle

Identification & Maintenance

(O IP address is set directly at the device
PROFINET

[ Generate PROFINET device name automatically
PROFINET device name: | MWO1-ProfiNet
Converted name: | mwO1-profinet

Device number: | 1 -

v

Podemos ir a la configuracién del médulo. Al principio, definimos el tamarfo de
los registros de entrada y salida y definimos sus direcciones de inicio. Para
ello, de la lista de médulos de ENTRADA y SALIDA disponibles, seleccione los
que se muestran en la siguiente imagen. El tamafio maximo de los datos de
entrada es 102 52 bytes y los datos de salida son bytes. El proyecto utiliza
direcciones de inicio predeterminadas: 256 para el médulo de ENTRADA y 256
para el médulo de SALIDA, con un tamafo de 102 bytes para los datos de
entrada y 32 bytes para los datos de salida:

Project_08_Profinet_ MW_01_New » Ungrouped devices » ABIC-PRT [RT Migration (FW>=2.00)]

[ Topology view [ Network view [ Device view
d¢ [ABICPRT[RTMigration (Fre=2lw] &) 18 (|2t [[H] @ = 3 Jm‘
A‘ Y[ -~ Module Rack Slot ||address  Qaddress ..
=| ~ ABICFRT o o [
»
_7 Input 064 bytes_1 0 1 256..319 =
~ nputO32bytes 1 O 2 320351
-_ . InputOO4bytes 1 0 3 352355
E INPUt002bytes_1 O 4  356.357 o
5 u ki Output032bytes 1 0 5 256..287 ..
o &
o 7
o 8
o 9
o 10
v|  — ™
<] m > [100% > —y— # < ] >
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= ] Project_08_Profnes_MALO1_few
W A e devce
£ Deviees & networks
= PG [ 1211C ACDGRK]
Y Deviee cansquration
4 Online & disgroste:
= 5 Program blacks
W A rew ek
& wsinjoe1]
8 Profe Lingur 081]
8 ProfeT oupat [pez]

84 Orine backups
& Taces

’
b (52 Watch and force tables
b

+ [ OPCUA communication

Totally Integrated Automation
“ PORTAL

~ [ Detals view

[ Topotogy view [ Network view JIY Device view || Options =)
- . z
2 | dr [sicem T magravon Fre=dle] | B B[] S ] @2 S| | Device overview H
2N esuie fack St lmddms  Quidw || Catalog H
L] - apiceRT o ] zearcn | o
' ; B Fier [l = el|E
e » g Head madule =
N N » [ Medule
o —— . o 3 s =
1 o 4 e o
= | oo | : v oE 220 e
o & 3
o 7 H
o 8 =
o s
v S 18 ~ T
<|m 3| [100% o —% (1] < . > 5
| dPropenies  [Winfo | b Disgnostics ¥
Gonoral [ 10 tags | Systom comstants | Texis |
E
Catalog information VO scidressss H
input:. Input addresses 2
2| vosddmsses
Startaddress: 136 |
>
End acdness: (319 z
Organisation block: | (sutomatic pdsre = 2
Process image: | uiomaic updee =

\ . e Totally Integrated Automation
P Y seproiect & X ' X W CR il N3 PORTAL
Devices |e Topology view J‘ Network view | [If Device Options. ()
= =
] 0 2 | dr [recomtimmragnson rre-zfw] | 1| B[] (U] B4 2 Device overview - ;
¥ odule Fock  Sor |isddress | Qoddvess H
rame - smiconr o o (]| 5
~ ] Project_0g_Profinet W 01_ew - £
- , = [ |E
W 20w deice [ T H
b Devices 8 networks Wput 033 bye o 2 amam
- L A1 [CPUT211C ATy | — H 1put 004 e o 3 s =
B Device conbguration L Pt 002 byte: 0 4 356.357 3
% Online & diagnos fics - - Output 032 bytes 1 0 5 256..207 .. H
- (g Program b o & H
W Add new block =T H
& veinfoR1] o e =
1 ProBNE Linpus [0 o 8
1§ ProfiNET_Output [DE2) o El
» (i Technology objects | s x =
» 5 Exermal source fies <ls 3] [1oos - s a < 0 > g
» L@ PCg: | 4 Properies  [finte | Diagnostics §
» (8 P dats tpes r . b=
v I vaachang e m General | 10 tags | System consianis | Texis )
» (i Online backups e 10 addresses g
I T Carmiog infmmatien H
» (@ OPC UA commanication Vo ssdresses Output addresses H
v Details view ™
z
i — (putomatic upeate - 2
ame i Process image: | Automase upisie = -
> Information

J& sacem

e 7 S

En esta etapa, puede cargar la configuracién del hardware en el controlador:
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Project_08_Profinet_MW_01_New » Devices & networks

‘; Topology view “ﬁh Network view [@ Device view ‘
m Nework 1§ © HM connectio it 5§ =
[a]
PLC_1 ABIC-PRT
CPU 1211C RT Migration (F... m
PLC 1
Y Device configuration L
Change device ]
Crl+X
Crl+C
Cerlav
X Delete Del
Rename F2
~sign to m 110 controlle [v]
<] w ] Disconnect ter systemn /10 syste (5] [100% [l —¢— &
7] Highlight DP master system /10 system |@ Properties  |*}info | Diagnestics |
General Cross-| & Go to topology view
B 1 [@|[showalimé Compile d
T Download to device > Hardware and software (onlychanges)
& Go online ctri+k Hardware configuration ~
)
+—{Message & Go offline " Software (onlychanges) _
(] The project Proje: nline & dia CtrieD Softwere (all) 21 2:13:39PM (]
@  ConnectiontoPL{me ...y 21 2:14:32PM
@ =~ swrdownloadin jpgoce 2 ay forced operand 117512021  2:32:52PM
® =~ . 11152021 2:32:55 PM
Show catalog Ctrl+ShifteC -
(] v Hardware 11/512021  2:32:55 PM
(] PLC_1 4 [ Export module labeling strips 11752021 2:32:57 PM
(V] Hardwd i} Properties AltsEnter 1152021 2:33:01 PM

Después de compilar y cargar el cédigo con éxito, MASTER y SLAVE deberian
establecer una conexién. Esto se puede verificar yendo a la conexion ONLINE.
Deberiamos obtener el resultado como se muestra a continuacion.

iemens - D:\Projekty\TiaPortal\Project_08_Profinet MW_01_New\Project_08_Profinet_ MW_01_New

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Of (Y saveproject @ X 2 Ty X D 5 MG TR Y coonline ¥ Gooffiine f7 MW X || [<=5

Devices

2 % Network| 1§ Connections [HI connectio AL 5 R IR
Name
~ ] Project_08_Profinet_MW_01_New LI
B Add new device PLC1 ABIC-PRT
!ﬂh Devices & networks CPU1211C RT Migration (F... DP-NORM
v [ 1§ PLC_1 [CPU 1211C AC/DCIRIY] He acl
JI¥ Device configuration = ‘
% Online & diagnostics PNIE T |

~ gl Program blocks
B Add new block
& Main [0B1]
@ ProfiNET_Input [DB1]
@ ProfiNET_Output [DB2]
» [ Technoloav obiects

El siguiente paso sera crear el codigo del programa.
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4. APLICACION DE DIAGNOSTICO

Es mejor comenzar a crear una aplicaciéon definiendo los nombres de los
registros simbdlicos de entrada y salida. Para ello, utilizamos la rama PLC
TAGS del arbol del proyecto. Para este ejemplo, las matrices de etiquetas se
crearon como se muestra en la siguiente figura:

Project tree o 4

Devices

=)

.o 3’ PLCtags A
%@ Showall tags
B° Add newtag table
i34 Default tag table [55]
R TAG_ProfiNETIN[12] ¢
% TAG_ProfiNET_OUT[9]
[ PLC data types
(53 Watch and force tables
[ Online backups

it

[ <
% Traces

'_;';7) OPC UA communication

v v v v v w

[, Device proxydata
5 Program info
E] PLCalarm text lists
» @ Local modules
» (@ Distributed 1i0
» i Ungrouped devices
» 5§ Security settings

: : (v
'Y £ Lrocodeyice functions |

Los registros de entrada y salida del modulo PROFINET se definen en las
tablas TAG_ProfiNET_IN oraz TAG_ProfiNET_OUT. Las figuras siguientes
muestran los nombres y direcciones simbdlicos asignados:

‘illTags H @ User constants
¥ ¥ D T =
TAG_ProfiNET_IN
Name Data type Address Retain  Acces.. Writa... Visibl. Comment

1 €@  AnyBus_Platiorm_mass DWord %ID256 =] =] ]

2 @  AnyBus_Platform_tare DWerd %ID260 [~ M [~}

3 @ AnyBus_Platform_unit word %IW264 ™ =] ]

4 @  AnyBus_Platform_status Word %IV266 ™ ™ ]

5 4@  AnyBus_Platiorm_LO_threshold DWord %ID268 ™~ =] ]

6 @  AnyBus_Process_status Word %IW320 =) (=) [~}

7 A  AnyBus_Inputs_status Word %IW322 ™ =] =]

8 |@  AnyBus_Min DWiord %ID324 ] ™ ]

9 @ AnyBus_Max DWord %ID328 ™ =] ™~

10 |4  AnyBus_Fast dosing_threshold  DWord %ID332 =] =) =]

11 4@  AnyBus_Slow_dosing_threshold DWord %ID336 =] =] =]

12 @  AnyBus_Adjustment_status word | %wsse = =] - =] &4
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Project_08_Profinet_MW_01_New_instrukcja » PLC_1 [CPU 1211CACUDCRIy] » PLCtags » TAG_ProfiNET_OUT [9]

‘ﬂlTags ”EI User constants ‘
T E
TAG_ProfiNET_OUT
Name Data type Address Retain  Acces.. Writa.. Visibl.. Comment
1 @ AnyBus_Command | word (=] »owess  [+] ~)] ~ )]
2 4@  AnyBus_Command_with_para... Word BQW258 ~ =] -
3 @  AnyBus_Tare DWord %QD262 ~ ™ =]
4 4@ AnyBus_LO_threshold DWord %QD266 =] =] =]
5 40  AnyBus_Output_state Word %QW270 ~ = =
6 40 AnyBus_Set_Min DWord %QD272 ~ =] )]
7 @  AnyBus_Set_Max Dword %QD276 ~ =] ™~
& @  AnyBus_Set_Fast_dosing_thres.. DWord %QD280 ~ ™ =)
9 40  AnyBus_Set Slow_dosing_thre.. DWord %QD284 =) (=] =)
10 d ne )

Para no trabajar directamente con las entradas/salidas fisicas del mdédulo
PROFINET, conviene crear bloques de datos que contengan representaciones
de estos registros y "reescribir" los valores entre ellos. Para ello, definimos los
blogues de datos de la siguiente manera:

Project tree 4
Devices
Name
v [ Program blocks i‘
I Add new block
& Main [0B1]

@ ProfiNET_Input [DB1]
@ ProfiNET_Output [DB2]
» [ Technology objects

{[]

» External source files

» [ PLCtags

» [ PLC data types

» [55 watch and force tables
» L& Online backups

» Cf.‘ Traces

» & OPC UA communication
» i Device proxydata

Eog Program info

E] PLCalarm text lists

[ Local modules

2 Dicsribusad lio

-
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Los bloques ProfiNET_Input y ProfiNET_Output representan los registros de
entrada/salida del médulo convertidor de masa PROFINET MW-01-A que nos
interesa. Tienen el siguiente aspecto:

Project_08_Profinet_MW_01_New_instrukcja » PLC_1 [CPU 1211C ACUDURIy] *» Program blocks » ProfiNET_Input [DB1]

= 2F W, B = °7 Keepactalvalues g Snapshot ™ ™, Copysnapshots tostartvalues [ [ Load startvalues as actualvalues W), ) =)
ProfiNET_Input
Name Data type Offset Start value Retain Accessible f... Writa... Visiblein .. Setpoint Comment
1 <@~ static
2 l@s  mass Real 00 B =] =] =] 0
2 @ we Real 40 [m] =) =] ] =]
4 a@as= unit word 80 D B g g D
5 as platform _status Word 100 (m] (=) =] ™ (]
6 @ o Real (@) 120 @] =) ™ =) m]
7 l@s  process_status Word 160 630 B8 =] =] 2] =]
8 @s inputs Viord 180 0 (m] =) =] =) B
9 l@s min Real 200 B ~ ™ ™ ()
0@s  mex Real 240 00 m] & =) =) )
114 = fast_dosing_threshold Real 280 C =] =] =] =] 8
1240 = clow_dosing_threshold Real 320 ] =] =] =] a
1340 = adjustmentstatus  Word 360 =] =] =] =] B
(<] [T B

ProfiNET_Output [DB2]

& 2F B, B = °7 Keepactualvalues g Snapshot ™ ™, Copysnapshots tostartvalues [ & Load startvalues as actualvalues B, By =]
ProfiNET_Output (snapshot created: 7/23/2021 11:03:40 AM)
Name Data type Offset Startvalue Retain Accessiblef.. writa.. Visiblein .. Setpoint Comment
1 4@ v Static
2 Gl‘ . Command | word [E] 00 6% m] =] =) =] 8
3 as Command_with_parameter  word 20 6% (] ™ ] )] (=]
4 |l@s Platorm Word 40 ¢ | =] =) =) (]
5 l@u Tare DWord 60 ‘ (] =] ™ =] B
6 @  LO_threshold DWord 100 0 ™ =) =] 8
7 @  Output_state Word 120 m| =] =) =) ]
s |@s Mn Dword 16.0 | ™ ™ ™ B8
9 l@s  Mex DWord 200 m] =) ~ =) 8
na- Fast_dosing_threshold Dword 240 | =] =] =] @]
11 @@= slow_dosing_threshold Dword 280 8 =] ™ ™ 8
12 4@ s Adjustment_weight_mass  Dword 320 | =] =) 2 (=]
(<] [ >
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Para transferir valores entre las entradas/salidas fisicas del mdédulo y los
registros en los bloques de datos, puede utilizar, por ejemplo, la instruccién
MOVE:

Project_08_Profinet_MW_01_New » PLC_1 [CPU 1211C AUDGRIy] + Program blocks » Main [OB1]

m

L

Rt @@=t e@ad s ad &7 & i

HF ik == I} = =+ e

* Block title: “Main Program Sweep (Cycle)”

*  Network 1: mass =

D81 DBOO
"ProfiNET_Input”
mass

hd Network 2: command

B2 DBWO
*ProfiNET_

100% T e

Al compilar y cargar el programa en el dispositivo en el bloque de datos, puede
leer registros de salida interesantes (MONITOR ALL) y guardar registros de
salida (por ejemplo, cambiando el START VALUE i LOAD START VALUES AS

ACTUAL) del modo SLAVE.
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