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Robotyczny System Wagowy RMC 2.5Y.F

More information on the website
radwag.com/pl/info,w1,GW5

Uzyte rysunki, zdjecia, grafiki maja charakter pogladowy.
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Dane techniczne

Parametry metrologiczne

Obcigzenie maksymalne [Max] 214
Doktadnos$¢ odczytu [d] 1ug
Dziatka legalizacyjna [e] 1mg

Zakres tary 2149



Parametry metrologiczne
Powtarzalnos¢ (Max)
Powtarzalno$¢ (5% Max)
Liniowos¢

Czas stabilizacji
Adiustacja

Klasa doktadnosci OIML

Parametry fizyczne
Wyswietlacz
Wymiary urzadzenia
Masa netto

Masa brutto

Cechy uzytkowe
Obstuga bezdotykowa

Interfejs komunikacyjny

Interfejs

Parametry elektryczne

Zasilanie

Warunki srodowiskowe
Temperatura pracy

Temperatura przechowywania

Szybkos$¢ zmian temperatury pracy

Wilgotno$¢ wzgledna powietrza

Szybkos$¢ zmian wilgotnosci wzglednej powietrza

Konstrukcja

Klawiatura

1-2pg

0,5 g
<1,5ug
10-20s
wewnc—;trzna

10" graficzny kolorowy dotykowy
2108x1067%1595 mm

400 kg

500 kg

2 czujniki podczerwieni

2xUSB-A, USB-C, HDMI, Ethernet, Wi-Fi, Hotspot

110 — 240 V AC 50/60 Hz

+10 + +40 °C
-20 = +50 °C
+0,3°C/1h (+1°C/8h)
30% = 70%

+1%/h (+4%/8h)

8 przyciskow

Powtarzalnos¢ wyrazona jest jako odchylenie standardowe z 10-ciu postawien obcigzenia.

Czas stabilizacji zalezy od warunkéw zewnetrznych i dynamiki umieszczania odwazki na szalce; okreslony dla profilu FAST.

* Wi-Fi® jest zarejestrowanym znakiem towarowym bedacym wtasnoscig Wi-Fi® Alliance.

E k Weryfikacja dodatkowo ptatna

Akcesoria

Tagi RFID
Moduty dodatkowe
Ostonki ochronne do wag

Oprogramowanie

« Edytor wag 2.1 [WX-010-0173]

Przewody RS 232, RS 485
Drukarki paragonowe
Czytnik linii papilarnych



Wymiary urzadzenia
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